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AUTOSET
ATTENZIONE!: LA PROCEDURA DI AUTOSET DESCRITTA DI SEGUITO E OBBLIGATORIA!

Durante la fase di AUTOSET la centrale effettua alcune manovre di apertura e chiusura durante le quali vengono impostati indispensabili parametri
di funzionamento, tra i quali:

- | punti di inizio e fine corsa.

- L’inizio delle fasi di rallentamento.

- | valori di coppia applicati durante il tragitto della porta.

- Riconosce il dispositivo collegato all'ingresso PHOT.

Procedura:

1) Con centrale alimentata, premere e mantenere premuti i pulsanti PU1+PU2 fino all’accensione ciclica dei 3 LED rossi.

2) Inizia la procedura di AUTOSET, vengono comandate alcune manovre di apertura e chiusura.

3) Al termine della procedura la porta si ferma in posizione di aperto e i LED si accendo fissi per 5s a conferma di AUTOSET eseguito
correttamente.

MODIFICA DEGLI SPAZI DI RALLENTAMENTO

E’ possibile, durante la fase di AUTOSET, stabilire uno spazio di rallentamento diverso da quello che viene impostato di default dalla centrale.
Procedere come segue:

1) Avviare una procedura di AUTOSET.

2) La porta inizia una manovra di chiusura e apertura a velocita ridotta.

3) Successivamente inizia una manovra di CHIUSURA a velocita normale, durante questa manovra, € possibile selezionare il punto di inizio
rallentamento dando un comando di P.P. (trasmettitore, ingresso P.P., pulsante PU1) nel momento desiderato.

4) Successivamente inizia una manovra di APERTURA a velocita normale, durante questa manovra, € possibile selezionare il punto di inizio
rallentamento dando un comando di P.P. (trasmettitore, ingresso P.P., pulsante PU1) nel momento desiderato.

ITA AVVERTENZE

al prodotto e mettere in pericolo persone e cose. Si declina ogni responsabilita dall’inosservanza della buona tecnica nella costruzione dei

INFORMAZIONI GENERALI
@ E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi o con modalita non previste nel presente manuale. Usi non corretti possono essere causa di danni
cancelli, nonché dalle deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso. Conservare questo manuale per futuri utilizzi.

INFORMAZIONI PER L'INSTALLATORE
Questo manuale & destinato esclusivamente a personale qualificato per 'installazione e la manutenzione di aperture automatiche.
O L’installazione deve essere effettuaua da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osservanza della Buona
M Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.
L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’automazione, e consegnare
all’utilizzatore dell’impianto le istruzioni d’uso.

AVVERTENZE GENERALI

| materiali dell’imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo. Non disperdere
nell’ambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo le normative locali.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

Questo prodotto non & destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte, o con man-
canza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni d’'uso da persone responsabili della
loro sicurezza. Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere I'area da pericoli di impatto,
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento. Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore, i criteri della Buona Tecnica,
I'utilizzo, I’'ambiente di installazione, la logica di funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.

Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara piu coperto da garanzia.
Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono I'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e presentano marcatura CE.

SICUREZZA ELETTRICA

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o superiore a 3 mm.
Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati.

Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle vigenti norme di sicurezza.
Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I’alimentazione prima di accedere alle parti elettriche.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti. L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in accordo con
le normative vigenti. | conduttori alimentati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere adeguatamente
isolati con isolamento supplementare di almeno 1 mm. | conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita dei
morsetti. Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati devono essere ponticellati.

ADESIVO DI AVVERTENZA
Applicare alla porta I'adesivo di avvertenza fornito in dotazione

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, € vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo compongono potrebbero
risultare nocive per ’'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente. L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati
centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente. Lo
smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni amministrative previste dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative. Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto il fab-
bricante si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costruttivo o commerciale senza impegnarsi ad aggiornare la presente
pubblicazione.
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1) NOTIZIE GENERALI

L’automatismo & concepito per motorizzare porte sezionali; per essere applicato su porte basculanti necessita di uno speciale braccio di adattamento
(art. AU.C25).

Prima di procedere con l'installazione verificare quanto segue:

- ladistanza tra il punto piu alto della porta ed il soffitto deve essere almeno 40mm (fig.2);

- la porta deve potersi aprire e chiudere tirando e spingendo orizzontalmente sul suo bordo superiore (fig.2);

- le manovre manuali devono risultare dolci e regolari.

Al motoriduttore ROMEO possono essere abbinate le seguenti rotaie:

Mod. Lunghezza Cinghia Altezza max. porta N°pezzi Peso
PTC.3 9B 3m 8mm 2.5m 2x1.5m 8,77 kg
PTCI.3 9B 3m 8mm 2.5m 1x3m 6,75 kg
In Figura 1 sono riportate le dimensioni di ingombro.
Dati tecnici ROMEO
Alimentazione di rete 230 Vac + 10% 50/60Hz
Alimentazione motore e centrale di comando 24Vdc
Assorbimento 1,0A

Uscita alimentazione accessori

24Vdc 500mA max.

Velocita di trazione 12 m/min

Forza trazione/spinta 600N

Grado di protezione IP40

Intermittenza lavoro 15 cicli/ora (50°C) | 45 cicli/ora (20°C)
Temp. funzionamento -20°C/+50°C

Rumorosita <70dB (A)

Altezza max porta 2,5m

Ricevitore radio

433,92 MHz incorporato

N° codici memorizzabili

64 rolling-code ARC

Peso attuatore imballato 2,4 Kg

2) INSTALLAZIONE

2.1) ROTAIA INTERA
Nel caso di utilizzo di una rotaia intera passare direttamente al punto 2.3. Le rotaie intere vengono fornite con la cinghia gia correttamente tensionata.
2.2) ROTAIA 2 PEZZI

a) posare la rotaia su una superficie piana e distenderla come indicato in Fig.3

b) facendo riferimento a Fig. 4, allineare le due estremita delle rotaie e fissarle con i due piatti P utilizzando le 8 viti M6X16, i dadi D e le rondelle R.

c) verificare il tensionamento della cinghia, normalmente non é richiesto nessun intervento, ma se necessario puo essere regolata a mezzo del dado
D evidenziato in Fig.5.
La cinghia correttamente tensionata mantiene la posizione lungo tutto il binario, senza flessioni, risultando in ogni caso cedevole ad una leggera
pressione manuale.

2.3) ASSEMBLAGGIO MOTORE E BINARIO

a) muovere il carrello di trascinamento (Fig.6) fino a far collimare la sede della puleggia (rif. S di Fig. 7) con il perno dell'albero motore (rif. P di Fig. 7a)
b) fissare il binario alla base del motoriduttore come da Fig.7b. Fissare con le 4 viti D4,8x38 la rotaia alla base del motoriduttore.
E possibile installare la rotaia ruotata di 90° rispetto alla base del motoriduttore, come indicato in Figura 7b.-

2.4) FISSAGGIO MOTORE

a) fissare la staffa di aggancio S al muro (Fig.8), tracciando in corrispondenza al centro della porta i due punti di fissaggio.

Come accessorio opzionale esiste una speciale staffa di attacco rapido a soffitto, art. PTC.AR da utilizzare in sostituizione delle staffe di attacco
fornite con il binario (Fig 16).

b) predisporre le staffe di attacco al soffitto utilizzando le apposite sedi nella rotaia in prossimita del motoriduttore (Fig.9) e fissandole con le viti M i
dadi D.

c) utilizzando una scala per alzare il motoriduttore, segnare i punti di fissaggio delle staffe, forare e fissare il motoriduttore utilizzando viti e

tasselli adatti al materiale.

d) fissare provvisoriamente il fermo meccanico di apertura, a fine binario, utilizzando le viti K come evidenziato in Fig.10a.

Il fermo meccanico di chiusura € opzionale e va acquistato a parte. (Art. PTC.STOP)

Al termine della fase di messa a punto dell'automazione, i fermi verranno posizionati con maggior precisione e fissati definitivamente al binario per
mezzo delle 2 viti K, effettuando due fori come indicato in Fig. 10b.

Nota: prestare attenzione a non trapassare i due fermi nell'effettuare i fori.

e) collegare I'asta di trascinamento A al pattino di trascinamento T mediante il perno P1 e la clip di blocco B1, evitando di bloccare I’asta stessa
(Fig.11). Fissare la staffa S alla porta* in modo che, a porta chiusa, I'asta A sia in posizione pressoché verticale. Se necessario accorciare |'asta di
trascinamento A. Fissare la staffa S all'asta di trascinamento A utilizzando I'altro perno P2 e la clip di blocco B2.

*Nel caso di ante pesanti si consiglia di utilizzare sia i fori superiori sia quelli frontali.
f) infilare il cordino nella leva di blocco e nel pomello e annodare come indicato nel particolare di Fig.11

3) ACCESSORI (OPZIONALI)

Kit batterie di emergenza CB.SW:

consente il funzionamento dell'automazione in assenza di alimentazione di rete.

Il kit € composto da: scheda caricabatterie, 2 batterie 12V, staffa di fissaggio, viti e cablaggi.
Le batterie vanno installate sulla parte superiore della base del motoriduttore come da Fig.14.



Per il collegamento delle batterie fate riferimento alle specifiche istruzioni.
Nota: Una volta installate le batterie sporgono di circa 10mm dal profilo superiore della rotaia.

4) MONTAGGIO SU PORTE BASCULANTI

Basculante a contrappesi (Fig.15): le basculanti a contrappesi necessitano dell’apposito braccio art. AU.C25.
Unici accorgimenti per il montaggio di quest’ultimo sono:

e fissare il braccio sul filo superiore della porta

e mettere a piombo il braccio stesso.

AU.C25 ¢ un accessorio che consente I'installazione dell’automazione ROMEO su porte basculanti a contrappesi.
Per 'installazione del braccio AU.C25 procedere come segue (Fig.15):

- Fissare il braccio sul filo superiore della porta, in posizione PERFETTAMENTE Centrale (rif.A)

- Verificando che sia PERFETTAMENTE A PIOMBO, fissare il braccio nella parte inferiore della porta (rif.B)
- Se presente rimuovere dal pattino di trascinamento il braccio curvo fornito con ROMEO (rif.C)

- Fissare al suo posto il braccio dritto regolabile fornito con AU.C25 (rif.D)

- Utilizzando le due viti e i 4 distanziali forniti in dotazione fissare il braccio dritto al braccio AU.C25 (rif.E)

- | fori sul braccio dritto consentono la regolazione della posizione della porta, rispetto al braccio (rif.F)

- IMPORTANTE!: a porta completamente chiusa la quota B deve essere di circa 2/3 cm.

- Si consiglia di rimuovere il blocco meccanico di chiusura (rif.G).

5) COLLEGAMENTI ELETTRICI

| cavi necessari per I'installazione possono variare a seconda degli accessori installati.
Tutti gli accessori indicati nello schema di figura 12 sono opzionali.
Nessun cavo di collegamento per gli accessori & fornito in dotazione.

Elenco cavi
Collegamento Tipo Lunghezza massima e note
A Alimentazione di rete alla centrale di comando 3x1,5mm? [1]
B Collegamento trasmettitore fotocellula 2x0,5mm? 20m
C Collegamento ricevitore fotocellula 4x0,5mm? 20m
D Collegamento selettore a chiave o tastiera digitale per il comando dall'esterno | 4x0,5mm? 20m
E Collegamento luce lampeggiante di segnalazione 2x1,0mm? 10m
F Collegamento antenna integrata nel lampeggiante RG 58 [2]
Note
Il collegamento all'alimentazione di rete pud essere effettuato per mezzo della spina in dotazione, collegata ad esempio ad una presa elettrica
[1] | gia predisposta (Fig.13), oppure nel caso di rimozione della spina.
Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o superiore a 3 mm.
Nella centrale di comando € preinstallata un'antenna (filo) che nella maggior parte dei casi rende superfluo questo collegamento.
2] | & e - . : . . :
E possibile migliorare la portata della ricevente collegando |'antenna incorporata nel lampeggiante-oppure un'antenna esterna 433,92 MHz.

6) CENTRALE DI COMANDO CP.J3-SW
COLLEGAMENTI ELETTRICI

Nella seguente tabella sono descritti i collegamenti elettrici rappresentati in Fig. 1:

Morsetti Funzione Descrizione

L/N/GND Alimentazione Ingresso 230Vac 50/60Hz (L-Fase/N-Neutro/GND)

MOT/+ENC- Motore/Encoder Connettore rapido per il collegamento motore provvisto di Encoder

COM COMUNE Comune per tutti gli ingressi di comando.

PP. Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.). Ad ogni impulso P.P. la centrale esegue un
comando secondo la sequenza: APRE>STOP>CHIUDE>STOP>APRE...

STOP STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.)

PHOT Fotocellula Ingresso fotocellula attiva solo in fase di chiusura (contatto N.C.).

BLINK Lampeggiante Collegamento lampeggiante 24Vdc 15W max.

+ 24V - 24 Vac/dc Uscita alimentazione accessori 24Vdc/500mA max.

J6 X.BE Connettore rapido per scheda interfaccia KNX (art. X.BE - Vedi paragrafo KNX))

M5 LED Connettore rapido per la connessione di luce LED aggiuntiva opzionale (art._)

M6 Carica Batteria Connettore rapido per la connessione della scheda carica batteria opzionale (art. CB.SW)

PROGRAMMAZIONE RAPIDA

Tramite la procedura descritta di seguito, € possibile effettuare la programmazione di uno o piu trasmettitori ed eseguire TAUTOSET della centrale.
NOTA: Condizioni preliminari per poter effettuare la programmazione rapida:

- Ricevitore con meno di 64 trasmettitori memorizzati

- Autoset mai eseguito.

Nel caso si commetta qualche errore durante la fase di programmazione rapida € possibile togliere I'alimentazione di rete e riavviare la procedura iniziale.

Fasi di Programmazione Rapida

1 Togliere alimentazione di rete se presente, quindi ridare tensione di rete.
2 Laluce di cortesia “Service Light” della centrale inizia a lampeggiare.
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3 Premere il tasto nascosto del trasmettitore da memorizzare, la luce di cortesia “Service Light” resta accesa fissa.

4 Premere entro 5s il tasto desiderato da associare al ricevitore, la luce di cortesia “Service Light” emette alcuni lampeggi veloci a conferma della
ricezione, poi torna a lampeggiare.

5 Ripetere le operazioni ai punti 3 e 4 per i trasmettitori successivi da memorizzare fino ad un massimo di 64.

6 Per passare alla fase successiva di autoset premere e mantenere premuto il tasto di un trasmettitore gia memorizzato fino all’avvio della fase di
AUTOSET

7 | LED LD1/2/3 si accendono ciclicamente e vengono eseguite automaticamente alcune manovre calcolando i parametri ottimali di funzionamento.
Se 'operazione di autoset € andata a buon fine la porta si ferma in posizione di aperto e i LED si accendo fissi per 5s a conferma di AUTOSET
eseguito correttamente.

Il tempo massimo per programmare il primo trasmettitore & di 60 secondi.

Se necessario procedere con la configurazione manuale dei Trimmer e dei DIP-SWITCH in base alla tipologia di installazione.

Per saltare la fase di programmazione rapida e procedere con la programmazione manuale premere in qualsiasi momento i pulsanti PU1 PU2 per 1s.

TRASMETTITORI ARC
IMPORTANTE, LEGGERE CON ATTENZIONE:

Il ricevitore radio presente in questo prodotto &€ compatibile esclusivamente con i trasmettitori ARC (Advanced Rolling Code) i quali, grazie alla codifica
a 128 bit, garantiscono una superiore sicurezza anticopiatura.

FUNZIONE TRIMMER

Trimmer TCA

Permette di regolare il tempo di chiusura automatica. La regolazione varia da un minimo di 3s ad un massimo di 180s.

Con il trimmer TCA completamente ruotato in senso orario il TCA & disattivato.

Con TCA attivo il LED LD1, con porta aperta, inizia a lampeggiare velocemente ad indicare il conteggio del tempo TCA in corso.

Trimmer AMP

Regola la sensibilita del sensore amperometrico di rilevamento ostacolo in fase di apertura e chiusura.

Ruotare i trimmer in senso orario (+) per aumentare la coppia, ruotare in senso antiorario (-) per diminuire la coppia.

In caso rilevamento ostacolo:

- In fase di apertura ferma il movimento.

- In fase di chiusura ferma e riapre I'anta per circa 3s.

ATTENZIONE:

Il trimmer AMP incrementa o decrementa il valore che la centrale ha impostato nei vari punti della corsa durante la fase di AUTOSET.
Va pertanto impostato solo successivamente ad una procedura di AUTOSET completa e nel rispetto delle normative vigenti.

FUNZIONE DIP-SWITCH (S1)

DIP 1

I DIP 1 consente di:

- Attivare/disattivare il prelampeggio

- Attivare/disattivare la funzione SASO (arresto dell’anta prima del fermo meccanico di apertura).

- Attivare/disattivare I’'apprendimento remoto dei trasmettitori

La procedura prevede di portare il DIP1 su ON, effettuare le operazioni descritte, quindi riportarlo su OFF per confermare la programmazione.

Attivazione/disattivazione PRELAMPEGGIO

Dopo aver portato il DIP1 in On con il tasto PU2 si attiva o disattiva il prelampeggio.

Il LED LD1 segnala lo stato della funzione:

LED LD1 acceso= Prelampeggio attivato. Il lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore.
LED LD1 spento= Prelampeggio disattivato (default)

ATTENZIONE: Al termine della programmazione riportare il DIP 1 in OFF.

Attivazione/disattivazione Funzione SASO

Dopo aver portato il DIP1 in On con il tasto PU1 si attiva o disattiva la funzione SASO.

La funzione SASO prevede I'arresto dell’anta prima del fermo meccanico di apertura (circa 1 cm), si ottiene in questo modo un arresto graduale e senza vibrazioni.
Il LED LD2 segnala lo stato della funzione:

LED LD2 acceso= SASO attivato (default)

LED LD2 spento= SASO disattivato

ATTENZIONE: Al termine della programmazione riportare il DIP 1 in OFF.

Attivazione/disattivazione Apprendimento remoto dei trasmettitori

Dopo aver portato il DIP1 in On premendo simultaneamente PU1+ PU2 si attiva o disattiva I'apprendimento remoto, descritto nel paragrafo
“Apprendimento remoto di un trasmettitore”.

Nota: Viene contestualmente abilitata o disabilitata la ricezione dei trasmettitori duplicati della serie “AK”.

Il LED LD3 segnala lo stato della funzione:

LED LD83 acceso= Apprendimento remoto attivato (default)

LED LD83 spento= Apprendimento remoto disattivato

ATTENZIONE: Al termine della programmazione riportare il DIP 1 in OFF.

DIP 2

Imposta le velocita di manovra di APERTURA e CHIUSURA.
Dopo aver portato il DIP2 in ON con il tasto PU1 si seleziona la velocita CHIUSURA, segnalata da LED LDS3.

LD3 1 lampeggio 50% della velocita massima (Default)

LD3 2 lampeggi 75% della velocita massima

LD3 acceso fisso velocita massima

Dopo aver portato il DIP2 in ON con il tasto PU2 si seleziona la velocita APERTURA, segnalata da LED LD1.
LD1 1 lampeggio 50% della velocita massima

LD1 2 lampeggi 75% della velocita massima (Default)

LD1 acceso fisso velocita massima

La velocita in fase di rallentamento non viene modificata.

ATTENZIONE: Al termine della programmazione riportare il DIP 2 in OFF, la luce di cortesia inizia a lampeggiare, dare un comando P.P., viene
comandata una manovra di apertura (o di chiusura ) durante la quale vengono aggiornati i parametri funzionamento, al termine della manovra la luce
di cortesia si spegne.

DIP 3
Abilita o disabilita la funzione condominiale.



On: Funzione condominiale abilitata.
L’impulso P.P. o del tras mettitore non ha effetto durante la fase di apertura e durante la pausa TCA .
Off: Funzione condominiale disabilitata (default).

DIP 4

Disabilita la funzione risparmio energetico ESA.

Con la funzione ESA abilitata una volta terminata la manovra di apertura o chiusura, la centrale si pone nella condizione di massima efficienza
energetica, riducendo al minimo I'assorbimento e disalimentando le uscite accessori.

On: Funzione risparmio energetico ESA disabilitata.

Off: Funzione risparmio energetico ESA abilitata (default).

TENSIONAMENTO DELLA CINGHIA

Per evitare che la cinghia rimanga in tensione una volta raggiunto il fermo meccanico di chiusura, viene comandata una breve inversione in direzione di
apertura. Questa inversione, se necessario, puod essere regolata (o esclusa), seguendo questa procedura:

- Portare i DIP 1 e DIP 2 in ON.

- Con il tasto PU2 si seleziona la durata dell'inversione, segnalata da LED LD1:

LD1 1 lampeggio inversione disabilitata
LD1 2 lampeggi inversione minima

LD1 3 lampeggi inversione media (Default)
LD1 4 lampeggi inversione massima

ATTENZIONE: Al termine della programmazione riportare i DIP 1 e DIP2 in OFF. Effettuare alcune manovre di prova per verificare il corretto funzionamento.

MODALITA UOMO PRESENTE

Portando tutti i DIP in ON la centrale passa in modalita UOMO PRESENTE.

L’ingresso PHOT assume la funzione Pulsante CHIUDE (collegare pulsante con contatto N.O.).

L’ingresso PP assume la funzione Pulsante APRE (collegare pulsante con contatto N.O.).

La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere mantenuta durante tutta la manovra.

L’apertura dell’ingresso STOP arresta il motore. La pressione simultanea di APRE/CHIUDE comporta I’arresto del motore.

CONFIGURAZIONE RICEVITORE INCORPORATO
(MEMORIZZAZIONE MANUALE)

La centrale & dotata di un modulo radio incorporato per la ricezione di telecomandi rolling-code ARC, con frequenza di 433.92MHz.
Per utilizzare un telecomando & prima necessario apprenderlo, la procedura di memorizzazione ¢ illustrata di seguito, il dispositivo & in grado di
memorizzare fino a 64 codici diversi.

Memorizzazione di un pulsante trasmettitore con attivazione funzione P.P.

- Premere 1 volta il pulsante PU2 per 1s il LED LD1 emette 1 lampeggio con 1s di pausa.

- Premere entro 10s il pulsante del trasmettitore che si desidera memorizzare con funzione P.P., i 3 LED rossi si accendono per 1s, dopo la
memorizzazione il ricevitore esce automaticamente dalla fase di programmazione.

Memorizzazione di un pulsante trasmettitore con attivazione funzione Apertura Parziale (10cm).

- Premere 1 volta il pulsante PU2 per 1s il LED LD1 emette 1 lampeggio con 1s di pausa.

- Premere nuovamente il pulsante PU2, il LED LD1 emette 2 lampeggi con 1s di pausa

- Premere entro 10s il pulsante del trasmettitore che si desidera memorizzare con funzione Apertura Parziale, i 3 LED rossi si accendono per 1s,
dopo la memorizzazione il ricevitore esce automaticamente dalla fase di programmazione.

La chiusura TCA non ha effetto sulla funzione Apertura Parziale.

L’apertura parziale pud avvenire solo se I’anta & in completa chiusura.

Per uscire dalla programmazione, senza memorizzare il trasmettitore, attendere 10s.

Memorizzazione di un pulsante trasmettitore con attivazione funzione Luce di cortesia “Service Light” temporizzata

- Premere 1 volta il pulsante PU2 per 1s il LED LD1 emette 1 lampeggio con 1s di pausa.

- Premere nuovamente 2 volte il pulsante PU2, il LED LD1 emette 3 lampeggi con 1s di pausa

- Premere entro 10s il pulsante del trasmettitore che si desidera memorizzare con funzione Luce di cortesia “Service Light” temporizzata, i 3 LED
rossi si accendono per 1s, dopo la memorizzazione il ricevitore esce automaticamente dalla fase di programmazione.

La Luce di cortesia “Service Light” si attiva per 90s ad ogni pressione del tasto memorizzato.

Memorizzazione di un pulsante trasmettitore con attivazione Luce cortesia “Service Light” bistabile

- Premere 1 volta il pulsante PU2 per 1s il LED LD1 emette 1 lampeggio con 1s di pausa.

- Premere nuovamente 3 volte il pulsante PU2, il LED LD1 emette 4 lampeggi con 1s di pausa

- Premere entro 10s il pulsante del trasmettitore che si desidera memorizzare con funzione Luce di cortesia “Service Light” bistabile, i 3 LED rossi si
accendono per 1s, dopo la memorizzazione il ricevitore esce automaticamente dalla fase di programmazione.

La Luce di cortesia “Service Light” si attiva o disattiva ad ogni pressione del pulsante memorizzato.

Apprendimento remoto di un trasmettitore
Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato € possibile memorizzarne altri senza accedere alla centrale. La memorizzazione remota deve essere
eseguita con anta in totale apertura, indipendentemente dal settaggio del TCA. Procedere come segue:
1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.
2 Premere entro 10s il tasto del trasmettitore gia memorizzato di cui si vuole copiare la funzione. La luce di cortesia “Service Light” lampeggia.
3 Premere entro 10 s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore a cui si vuole associare la funzione.
4 Premere entro 10 s il tasto del nuovo trasmettitore a cui si vuole associare la funzione scelta nel punto 2. La luce di cortesia “Service Light” si
accende con luce fissa.
5 Il nuovo trasmettitore € memorizzato, la ricevente esce dalla fase di programmazione.
Es: sul pulsante 1 del TX “A” & memorizzata la funzione P.P. che si vuole attribuire al tasto 2 del nuovo TX “B”; premere in sequenza:
tasto nascosto del TX A >> pulsante 1 del TX A >> tasto nascosto del TX B >>pulsante 2 del TX B.
Cancellazione di tutti i trasmettitori dalla memoria
- Mantenere premuto il pulsante PU2 per 15s, i LED LD1/2/3 e la luce di cortesia iniziano a lampeggiare velocemente e si spengono a cancellazione
avvenuta.
- Rilasciare il pulsante PU2, la memoria € stata cancellata.
NOTA:
Per motivi di sicurezza, non € possibile memorizzare trasmettitori durante le fasi apertura/chiusura del motore.

INTERFACCIA COMUNICAZIONE KNX

KNX e oggi lo standard mondiale, aperto, conforme alle principali normative europee ed internazionali, che consente la gestione automatizzata e
decentralizzata degli impianti tecnologici di un’ampia tipologia di strutture: edifici commerciali, industrie, uffici, abitazioni, locali pubblici, scuole e altre ancora.
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Questo prodotto € compatibile con lo standard KNX & pud essere connesso ad una rete KNX tramite I'accessorio opzionale X.BE.
Fate riferimento alle istruzioni fornite con X.BE per ulteriori informazioni.

RESET TOTALE

La procedura riporta le condizioni di fabbrica della centrale.

ATTENZIONE: Vengono cancellati anche tutti i trasmettitori memorizzati.

Procedura di reset totale:

- Togliere alimentazione di rete

- Premere e mantenere premuti i pulsanti PU1+PU2

- Dare alimentazione di rete

- Attendere 'accensione in sequenza dei LED LD1/LD2/LD3, il reset totale € ora completato.

DIAGNOSTICA LED

| LED LD1/2/3 nel normale funzionamento danno alcune indicazioni:

LD1

Lampeggio lento:  Presenza alimentazione di rete, nessun ingresso attivo

1 lampeggio con pausa: Ingresso STOP attivo (contatto aperto)

2 lampeggi con pausa: Ingresso Fotocellula attivo (contatto aperto)

3 lampeggi con pausa: Ingresso P.P. attivo

4 lampeggi con pausa: Errore Encoder

5 lampeggi con pausa: Intervento sensore amperometrico

Queste indicazioni vengono segnalate anche dalla luce di cortesia, al termine della manovra, per circa 10s.
LD2

acceso: motore in finecorsa CHIUSURA

LD3

acceso: motore in finecorsa APERTURA

LD1+LD2+LD3

lampeggio simultaneo: Errore AUTOSET o errore memorizzazione trasmettitore (memoria piena).

7) COLLAUDO

Verificare che tutti i componenti dell'automazione siano installati correttamente, nel rispetto delle indicazioni del presente manuale.

Effettuare delle prove di apertura e chiusura e controllare che il movimento dell'anta avvenga in modo regolare e senza punti di attrito.
Verificare che tutti i collegamenti elettrici siano effettuati correttamente e con cavi rispondenti alle normative.

Verificare il corretto funzionamento di fotocellule, trasmettitori, selettori a chiave, dispositvi di sblocco manuale.

Eseguire la misura della forza di impatto secondo quanto indicato dalla norma EN 12445, EN 12453, intervenendo, se necessario sul parametro
"Regolazione della forza motore (PMO/PMC/PSO/PSC) e ripetere la misura.

6) Realizzare il fascicolo tecnico.

8) MANUTENZIONE

La seguente tabella serve per registrare gli interventi di manutenzione, miglioramento o riparazione effettuati dal tecnico specializzato.

aphwnN =

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ o ____ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o _____ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento

i ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ________
Descrizione intervento




ABTOMATUYHA HACTPOMKA
BHUMAHME! ONTUCAHATA MO-10NY NPOLIEAYPA 3A ABTOMATUYHA HACTPOMKA E 3ANLIKUTENHA!

Mo Bpeme Ha dasata ABTOMATUYHA HACTPOWKA ynpaBnsiBawmsaT 610k M3BLPLUIBA PeayLia ABMKEHNS Ha OTBapsIHE 1

3aTBapsiHe, MO BPEME Ha KOUTO Ce 3a4aBaTt OCHOBHU paboTHU napamMeTpu, BKIYBaLLU:

- HavanHu v kpanHu nosvuun.

- Hauano Ha gasnTte Ha 3abaBsiHe.

- CTOMHOCTY Ha BbPTSLLMS MOMEHT, NMPUIOXKEHN MO BPEME Ha OBWMKEHMETO Ha NaHena.

- PasnosHaBaHe Ha yCTpoOMCTBOTO, CBbp3aHo kbM Bxoga PHOTO.

Mpouenypa:

1) C ynpasnsBaLy 610K, CBbp3aH KbM efnekTpuyeckaTa Mpexa, HatTucHeTe 1 3agpbxre bytoHute PU1 + PU2 gokato tpute
YepBEeHN CBETOAMOAA CBETHAT LUKINYHO.

2) Mpoueaypata ABTOMATUYHA HACTPOWKA 3anousa, CTapTupaT ce HAKOIKO ABWXEHNS Ha OTBapsiHe U 3aTBapsiHe.

3) B kpasi Ha npoueaypaTa BpaTarta cnvpa B OTBOPEHO nosnoxeHve n LED cBeTnuHUTE CBETAT NOCTOSIHHO B MPOABLIDKEHUE Ha 5
ceKkyHau, 3a ga notebpadar, ye ABTOMATUYHATA HACTPOWKA e M3BbpLUEHA NPaBUITHO.

NMPOMEHM B NMPOCTPAHCTBOTO 3A 3ABABAHE

Mo Bpeme Ha dasata ABTOMATUYHA HACTPOWKA moxe Aa ce 3agaae NpoCTPaHCTBO 3a 3abaBsiHe, pasfiniHo OT

NPOCTPaHCTBOTO MO noapasbupaHe, 3agageHo oT ynpaBngasallmsa 6nok. [Npoueavpante KakTo cnegpa:

1) Craptupaiite npoueaypa 3a ABTOMATYHA HACTPOWKA.

2) BparaTta we 3anoyHe 6aBHO Aa ce oTBaps U 3aTBapsi.

3) Cnepg toBa apmxeHneto SATBAPAHE wie 3anoyHe ¢ HopmanHa CKOpOCT, MO BpeMe Ha KOeTO HavarnHaTa Touka Ha 3abaBsiHe
Moxe fa 6bae n3bpana ¢ nomoluta Ha S.S. koMmaHga (npegasaten, P.P. Bxoa, 6ytoH PU1), B )xenaHus MOMEHT.

4) Cnep toBa asmwkeHneto OTBAPAHE Lie 3ano4yHe ¢ HopMarHa CKOpOoCT, MO BPEME Ha KOeTO HavanHaTa Todka Ha 3abaBsiHe
Moxe Aa 6bae nsbpaHa ¢ nomowyta Ha P.P. komaHga (npegasaten, P.P. Bxog, 6yToH PU1), B xxenaHns MOMEHT.

NMPEAYNPEXOEHUE
OBLUM MHOOPMALIMU

npO,El,yKT'bT He Tpﬂ6Ba Aa ce m3nonsea 3a uenu unn no Ha4dymHu, pasrfindHu OT Te3u, 3a KOUTO € npeaHasHa4dyeH U KakKTo € OonncaHo B ToBa
PBbKOBOACTBO. HenpaBWiHOTO M3Non3BaHe Moxe Aa noBpeaun npoaykta v ga npudnHn HapaHdaBaHuA U LLEeTU. dupmarta He ce cuuTa 3a
OTroBOpHa 3a HECbOTBETCTBMETO C ,qo6paTa TeXHWKa Ha NPOU3BOACTBO Ha MopTanu, KakTo U 3a BCSAKaKBO AedopmupaHe, KOeTo Moxe Aa
Bb3HWKHE MO BpemMe Ha yn0Tpe63. 3anaseTe TOBa PBKOBOACTBO 3a No-HaTaTblUHa yn0Tpe6a.

PBKOBOACTBO 3A UHCTANUPAHE

ToBa pbKOBOACTBO € CreLyanto HanucaHo 3a M3Mon3BaHe oT KBanMguUUMpaHn MOHTaxHULW. MoHTaxbT TpsibBa fa ce U3BbPLUBA OT KBanudw-
LMpaH nepcoHarn (npodecroHaneH MoHTaxHWK, cbrnacHo EN 12635), B cboTBeTCTBIE C foGpaTa npakTuka 1 HacTOsLLOTO PbKOBOACTBO. YBEpeTe
ce, Ye KOHCTPYKUMATa Ha BpaTaTa e noaxopsiua 3a asTomatusaums. MiHcranatopsT TpsbBa Aa npefocTasu usnata Hdopmaums 3a aBToma-
TWYHaTa, pbYHa 1 aBapuiiHa paboTa Ha aBToMaTMyHaTa cucTemMa 1 Aa NpefocTaBu Ha KpaiHWs noTpebuten MHCTPyKUmMmn 3a ynotpeba.

OBLUM NPEAYNPEXAEHUA

OnakoBkaTa Tpﬂ6Ba [a ce AbpXy faney oT Aeua, Thil KaTo MOXe fa € onacHa. 3a M3XBBbPNAHE, ONAaKOBKUTE TpFIGBa na 6bpat pasgeneHu Ha pasnuyHntTe
BMAoOBE OTnagbun (Hanpwmep KapTOH, I'IOJ'IVICTVIpeH) B CbOTBETCTBME C AieficTBalLmMTe NpasBuna. He no3sonssanTe Ha felarta Aa urpasT ¢ ukcupaHuTte
yCTponcha 3a ynpaeneHne Ha NpoaykTa. [pbXTe AUCTaHUMOHHUTE ynpasneHua aaned ot geua. Toau NPOAYKT He Tpﬂ6Ba Aa ce 1u3nonsea o1 nuua

Sk

ap.), HeobxoaumK 3a nopabpxaHe Ha 3oHaTa 6e3 yaapu, cMaykBaHe, U3AbprBaHe n cps3saHe. Cvbnioaasalite AencTBaUTE CTAaHAAPTY U AUPEKTUBY,
KpuTepuuTe 3a fobpa NpakTuka, NpeAHasHaYeHNeTo, MHCTanauMoHHaTa cpefa, onepaTvBHaTa forvka Ha cuctemarta v CUnuTe, reHepupanm ot
aBTOMaTu3npaHata cuctema. MoHTaxbT TpsibBa Aa ce 13BbpLLUBA Ype3 YCTPOMCTBa 3a 6e30nacHOCT 1 ynpaBneHue, KOUTo OTroBapsT Ha cTaHaapTute EN
12978 n EN 12453. MN3non3BaiiTe caMo OpUriMHasiiy akcecoapm U pe3epBHn HacTu, U3MN0N3BaHETO Ha HEOPUTVHAMHW PE3EPBHM YacTu Le JoBeae A0
HULLIOXXHOCT Ha rapaHumsTa, NnaHupaHa Aa nokpue NpoaykTuTe. BCUyku MexaHWYHU 1 eNeKTPUYECKN YacTu, KOUTO CbCTaBAT aBToMaTM3auus, Tpsbea aa
OTroBapAT Ha U3NCKBAHMATA Ha AeiCTBaLLMTe CTaH4apTyh U Aa ca 0603Ha4eHn ¢ MapkupoBka "CE".

ENEKTPUYECKA BE3ONACHOCT

B mpexaTa 3a rnaBHOTO 3axpaHBaHe TpsibBa fa 6bae ocurypeH enH MHOTOMOSMIOCEH KMtoy/MpekbeBay ¢ OTAaneyeH KOHTaKT, paBeH Ui no-rofisiM ot 3 MM.
YBepeTe ce, Ye npeam okabensiBaHe e OCUrypeH NoaxoAsLl AndepeHumaneH NpekbCaaY 1 alyuta cpelly npetoBapBaHe. CbrnacHo feiicTBalyuTe pasno-
penbu 3a 6e30nacHOCT HAKOM BUAOBE HCTaNaLmMs U3MCKBaT CBbP3BAHETO Ha BpaTaTa Aa e 3a3emeHo. 1o BpeMe Ha MOHTaxa, NoAApbXKaTa U PEMOHTa,
npekbCHETE 3axpaHBaHeTo, Npeay Aa NonyyuTe JOCTbN 40 aKTUBHUTE YacTu. CbLUo Taka uskntodete BydepHute 6atepun, ako nMa Takvea. Enexktpuyecka-
Ta VHCTanauus 1 norukata Ha pabota Tpsiba Aa OTroBapsT Ha feicTBawmTe pa3nopeabu. BxogoseTe, 3axpaHBaHu C pasnnyHn HanpexeHus, Tpsbsa aa
6baaT dusnyeckn otaeneHn unu Tpsbea Aa ObaaT NOAXOAALLO M30NMPaHK C AOMbIHUTENHA U3onauus oT MuH. 1 MM. M3aBoauTe TpsibBa aa Gbaat 3akpe-
neHun ¢ fonbnHuTeneH dukcatop 6n13o fo knemuTte. Mo Bpeme Ha MOHTaxa, NoaapbKKaTa U PEMOHTa, NPeKbCHEeTe 3axpaHBaHeTo, Npeayn Aa 0TBOpUTe
kanaka, 3a Aa nony4yuTe JOCTbMN [0 enekTpuieckuTe YacTu. Mpeaw [a BKMoYMTE 3axpaHBaHETo, NPOBEepeTe BCUYKM BPB3KU. HensnonasaHute HopmarnHo
3atBopenu (N.C.) BxogoBe TpsibBa fja ce NpeMocCTsiT.

NPEOYMNPEOUTEITHA TABENA
MocTaBeTe npeaynpeauTenHata Tabena, NpunoxeHa kbm BpaTata.

(BKJ'I}OHVITGJ'IHO ,qeua) C HamaneHa dusnyecka, CEeTUBHA NN NCUXUYECKa CMocoBHOCT, UMK KOWUTO He ca 3ano3HaTu C ToBa o6opynBaHe, OCBEH aKo He Ca noj
::: Haasopa Ha unn ca 06yquV| OT Nnua, OTroBOPHU 3a TAXHaTa 6e3onacHocT. MpunaraiiTte BCUYKW NpeanasHun yCTpOVICTBa (CbOTOKJ'IeTKM, npegnasHu Kpauila n

U3XBBPNAHE HA OTNAABLUU
KakTo e nsobpaseHo oT nokasaHus cMBON, € 3abpaHeHO TO3n MPOAYKT Aa Ce U3XBbPIS KaTo OBMKHOBEH rpaAckn OTNagbK, Thil KaTO HAKOM YacTn
morat fa 6baaT BpedHV 3a oKonHaTa CpeAa v YOBELLKOTO 3[paBe, ako Ce U3XBBPMAT HenpaBuiHo. lNopaau ToBa ycTponcTBoTo TpsibBa Aa 6bvae
M3XBBPIIEHO Ha cre-upantiu nnatgopmm 3a cbbrpare nnu fa 6bae BbpHaTo Ha AMCTpubyTopa, ako 6bae 3akyneHo HOBO U NOJOGHO YCTPOMCTBO.
— HenpaBunHOTO M3XBBPMSHE Ha YCTPOWCTBOTO Lie AoBeAe A0 rnobu, HanoxeHn Ha NoTpebuTtens, KakTo e NpeABUAEHO B AelicTBalLmTe
pasnopeabu.
OnucaHusima u yugpume 8 mosa pbKko8oAcmeo He ca 3adbsmxumenHu. Makap ye cbujecmeeHume xapakmepucmuku Ha rnpodykma ocmasam
HernpomMeHeHU, rpous-eo0umerisim cu 3anasea rnpasomo 0a MPOMeHs CbUjUs OMm MexXHUYECKa, KOHCMPYKmMuU8Ha Ui mbpeoscka ariedHa moyka, 6es
HernpemMeHHO 0a akmyanusupa moea pbKogsodcmeo.
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1) OBLWA UH®OPMALINA

ABTOMaTukaTa e npoeKkTnpaHa 3a 3aaBumXXBaHe Ha CeKLUMOHHW BpaTu. 3a pace NPUNOXKN BbPXY BpaTu NeTAaLwo Kpuno, e Heobxoanmo

cneumnanHo agantupatyo pamo (apt. AU.C25). MNpean Aa npoabkute ¢ MHCTanauusTa, npoBepeTe CregHoTo:
- Pa3CTOSHUETO MEXAyY Hal-BMCOKaTa TOYKa Ha BpaTaTta 1 TaBaHa TpsibBa aa 6bae Hav-manko 40 mm (dour. 2).
- TpsibBa ga MMa Bb3MOXHOCT 3a OTBapsiHE U 3aTBapsiHe Ha BpaTaTa Ype3 n3gbprnBaHe U HaTUCKAHE XOPU3OHTASHO Ha ropHusi n pbb (cur.2).

- PbYHUTE OBUXEHUA TpH6Ba na 6baat nnaBHU U paBHOMEPHU.

MoTop-peayktopbT ROMEO moxe fa 6be cBbp3aH CbC CrieHUTe perncu:

Mopgen ObIDKUHA peMbK MaKc. BCOYMHa 6pou yactun Terno
Ha BpaTaTa
PTC.3 9B 3m 8mm 2.5m 2x1.5m 8,77 kg
PTCI.3 9B 3m 8mm 2.5m 1x3m 6,75 kg
®urypa 1 nokassa pasmepuTe.
TexXHU4YecKu AaHHU ROMEO
3axpaHBaHe 230 Vac = 10% 50/60Hz
3axpaHBaHe Ha ABuratens u Ha ynpasnsBaLyus 6nok 24Vdc
MorbnHaT penTuHr 1,0A
3axpaHBaHe Ha akcecoapuTe 24Vdc 500mA max.
CKOpOCT Ha yCTPOMCTBOTO 12 m/mMyH
Cuvna Ha 3agBwkBaHe / Tara 600N
HuBo Ha 3awwmTa IP40
Yecrora Ha OTBapsHe 15 umkbna/vac (50°C) | 45 umkbnaluac (20°C)
PaboTHa TemnepaTypa -20°C/+50°C
HuBo Ha Wwym <70dB (A)
MakcumanHa BucoyrHa Ha BpaTara 2,5m
Pagvo npuemHuk BrpageH 433,92 MHz koHdurypupyem
KanauuTeT 3a 3anameTsiBaHe Ha OUCTaHLMOHHMN 64 ponuxr-kog ARC
Terno Ha 3aefHoO ¢ onakoskaTa 2,4 kg

2) MHCTANALUUA
2.1) UANA PENICA

B cniyyan Ha 13nosniaeaHe Ha usna perca, npemmHeTe AMPeKTHO KbM Todka 2.3. LlenuTe pencu ca cHabaeHn ¢ Beye npaBusiHo 06TerHaT pembK.

2.2) PEJICA OT AABE YACTU

a) [NocTaBeTe pencaTta BbPXy paBHa MOBbPXHOCT Aa NEXMW KaKTo e NMokasaHo Ha ¢ur.3.

b) KakTo e noka3saHo Ha cour. 4, nogpaBHeTe ABaTa Kpas Ha pencute u i pukcupanTte ¢ asete nnoyu P, kato nanonssate ocemTe BuHTa M6X16, rakvuTe
D n wanbute R.

C) YBepeTe ce, 4e peMbKbT € NpaBuIiHO obTerHaTt, 06MKHOBEHO He e Heobxoamma Hameca. AKo e HeobxoavMo, ToV MOXe Aa ce perynupa vpes ranka D,
KaKTo e nokasaHo Ha cwr.5. [IpasunHo obmesHamussm peMbK 3anasea rnosuyusma cu no ysnama Ob/mkuHa, be3 da ce o2bea, HO 8ce rakK e
ennacmuyeH rpu JieKk HamucK ¢ pbKa.

2.3) CTNNOBABAHE HA OBUTATEIN U PEJICU

a) lMNpemecTteTe gbpnawarta konuuka (cdwr. 6), 4okaTo NernoTo Ha ponkarta (BvK S OT our. 7a) ce U3paBHM C Kpasi Ha Bana Ha asuratens (Bux P ot cur. 7a).
b) ®dukcupante pencaTta kbM OCHOBaTa Ha MOTOP-pedyKTOpa, KakTo e nokasaHo Ha cur. 7b. MoHTupanTe pencarta kbM OCHOBaTa Ha MOTOP-peayKTopa
¢ 4 BuHTa D4,8x38. Pesricama moxe d0a ce MoHmupa ype3 3agbpmaHe Ha 90° cripsimo ocHogama Ha pedyKmopa, Kakmo e rokasaHo Ha guaypa 7b.

2.4) MOHTUPAHE HA OBUIATEN

a) lMocrtaBeTe ckobaTa 3a 3akavaHe S kbM cTeHaTa (cur. 8). MapkupaiitTe gBeTe TOUKM 3a MOHTaX, CbOTBETCTBALLM Ha LieHTbpa Ha BpaTtaTa.

Mpeanara ce kaTo fgonbnHUTENEH akcecoap, apT. PTC.AR, 3a 6bp3 MOHTaX Ha TaBaH B 3aMsiHa Ha MOHTaXHWUTe ckobu, JocTaBeHu ¢ pencaTta (cur. 16).

b) lMocTtaBeTe MOHTaXxHMTE CkOBM KbM TaBaHa MOCPEACTBOM CreuuanHuTe oTBOpu B penicuTe, 61130 Ao MoTop-peaykTopa (dur.9) n rm dukeupanTe ¢
nomMotlTa Ha BuHToBEe M u ranku D.

c) C nomouita Ha cTbnba NoBAUIrHETE MOTOP-PeayKTopa, MapkMpanTe TOYKMTE Ha MOHTMPaHe Ha ckobuTe, mpobuiiTe oTBOpUTE 1 DUKCUpanTe MOTOP-
peayKTopa Cc noMoLyTa Ha BUHTOBE U Arobenu, noaxoAsaLwm 3a matepuana.

d) BpemeHHO chukcmpanTe MexaHu4HUs cTonep nNpy oTBapsiHe B Kpasi Ha perncaTta, kaTo uanonassaTe BuHToBeTe K, kakTo € nogyepTaHo Ha cur. 10a.
MexaHn4HUAT cTonep Ha 3aTBapsiHe He e 3aabikuTeneH u Tpsibea aa 6vae 3akyneH otaentHo (apt. PTC.STOP).

B kpas Ha pasaTa Ha perynmpaHe Ha aBTomaTnyHaTa cuctema croneplue 6b4aT No3MLMOHUPaHN MO-TOYHO 1 3APaBo PUKCUpPaHM KbM perncaTa
mMexay 2-Ta BuHTa K, kaTo ce NpobsaT ABa 0TBOpPaA, KAKTo € nokasaHo Ha dur. 10b.
Babenexka: dokamo npasume omeopume, sHumMasalme 0a He npobueme u cmonepume.

e) CebpxeTe nib3rawims nocT A kbM 3aBuKBaLLaTa konmyka T nocpeacTtsom wndTa P1 n 3aknouBawarta ckoba B1. [ABuxeHMeTo Ha nocra He
TpsibBa Aa 6bae Bb3npenatcTBaHo (dur.11). 3akpenete ckobaTa S KbM BpaTaTa, Taka Ye Npu 3aTBOpeHa BpaTta *, NocTbT A Aa e B Mo4Tn
BEpPTUKANHO nonoxeHue. AKo e HeobxoamMMo, cKkbCceTe 3aABWKBaLLNs NoCT A.
3akpeneTe ckobaTta S KbM NiTb3raLlys NOCT € NOMoLLTa Ha Apyrus WndT P2 1 3akntovuBalLata ckoba B2.

*B cnyyali Ha mexKu epamu ce rpernopbysa 0a ce u3rnosi3eam Kakmo 20pHU, maka u npedHu omeopul.
f) MocTaBeTe BBXETO B 0CcBOOOXAABALLMSA NOCT M B KONYeTo. HanpaBeTe Bb3er, KakTo e Noco4eHo B AeTannute Ha dur.11.

3) AKCECOAPM (MO U3BOP)

CB.SW ABapueH koMmnnekT 6artepum:

MosBonsiBa pabotata Ha aBToMaTU4yHaTa cucTema B Criydai Ha NpeKkbCBaHe Ha efnlekTpo3axpaHBaHeTo.

KoMnnekTsT ce cbCTOM OT: KapTa 3a 3apexaaHe Ha baTepusaTa, 2 6atepum Ha 12V, MoHTaxHa ckoba, BUHTOBe 1 kabenu. batepunte Tpabea aa 6baaT
MOHTMpaHu B ropHaTa 4acT Ha OcHOoBaTa Ha MOTOp-peaykTopa, KakTo e nokasaHo Ha dur. 14.

3a pna cebpkeTe 6GaTepun, BUXKTE KOHKPETHWU UHCTPYKLIN.

Babenexka: BeOHbX MOHmMupaHu, bamepuume u3nu3am om 20pHUS Npoghus Ha pesicama ¢ npubnuaumersnHo 10 mMm.




4) MOHTAX BbPXY BPATU TUM "JNIETALLO KPUJTIO"
BpaTta ¢ 6anaHcupalym texxectu (dur.15): Tean BpaTtu ce HyxaasT oT cneumnaneH aptukyn AU.C25. 3a ga s crnobute, yBepeTe ce, 4e:

® pamoTo e hMKCcMpaHO KbM ropHusi pbb Ha BpaTara.

® pPaMOTO € BEPTUKAIHO.

AU.C25 e akcecoap, KOWTO NO3BOMsiBa UHCTANMpaHeTo Ha aBToMaTuyHaTa cuctema Ha BpaTu NeTsLLO Kpeno ¢ npotuBoTexectn. 3a aa
nHctanupate pamoto AU.C25, noctbneTe no cnegHust HaumH (dwr. 15):

- [locTaBeTe pamoTo BbpXy ropHusi pbb Ha BpaTtata B MOEAITHO ueHTpupaHo nonoxenune (Bux A)

- [MpoBepete panu pamoto e WAEAITHO NEPMEHANKYNHO, cdukcunpaiiTe pamoTo B JonHaTa YacT Ha BpaTaTa (Bux B).
- AKO e MOHTUpaH, OTCTPaHeTe OrbHATOTO Pamo OT Mib3rava 3a nnbaraHe (Bux C).

- ®ukcupanTe npaBoTo, perynupyemo pamo, goctaseHo ¢ AU.C25 Ha macToTo my (Bux D).

- Kato nsnonseate gBarta JoCTaBeHM BUMHTaA U 4 Wwaibu, MOHTUpanTe npaBoTo pamo kbM pamoTo AU.C25 (Bux E).

- OTBOpWTE Ha OSICHOTO pamo NO3BONSBAT pPerynvpaHe Ha NonoXeHMeTo Ha BpaTaTa no OTHOLLEeHWE Ha pamoTo (BuUX F).
- BAXHO: npu HanbnHo 3aTBOpeHa BpaTa, pasMepbT X Tpsibea ga 6bae okoro 2/3 cm.

- [MpenopbuuTenHo e aa npemaxHeTe 3aTBapsiliaTa MexaHuyHa knovarnka (Bux G).

5) ENEKTPUYECKU CBBbP3BAHUA

Kabenute, HeobxoanMm 3a MHCTanauusTa, MoraT Aa BapupaT B 3aBUCMMOCT OT MHCTanupaHuTe akcecoapw.
Bcuyku akcecoapu, noco4eHn Ha cxemarta Ha durypa 12, ca no nsbop.
3a akcecoapuTe He e NpefocTaBeH CBbp3BaLy kaben.

CnuchbK oT Kabenu

CBbp3BaHe Tun Makc. Abmk1MHa u 3abenexka
A MpexoBo 3axpaHBaHe kbM ynpaBnsiBalms 610k 3x1,5mm? [1]
B CBbp3BaHe Ha NpedaBatens Ha hoTokneTkaTa 2x0,5mm? 20m
C CBbp3BaHe Ha NpUeMHUKa Ha hoTokneTkaTa 4x0,5mm? 20m
D CBbp3BaHe Ha Krtoya 3a u3bop nnum umdp. knaemaTtypa 3a BbHLUHO ynpasn. | 4x0,5mm? 20m
E CBbp3BaHe Ha curHana Ha Murawara cBeTnmHa 2x1,0mm? 10m
F CBbp3BaHe Ha BrpajeHarta B aHTeHaTa Muraiia cBeTnmHa RG 58 [2]
Benexku
Bpb3kaTa KbM 3axpaHBallaTa Mpexa Moxe [ia Ce OCbLLeCTBY Ype3 npefoctaBeHns wencen (dur. 13), cBbp3aH KbM Beve NOATrOTBEH €NEKTPUYECKN
[] KOHTaKT (cour. 13) unu B cnyyai Ha n3BaxaaHe Ha Lencena.
Ha 3axpaHBalyaTa Mmpexa TpsioBa Aa 6bAe ocurypeH eAHOMNONIOCEH NpeKkbCBaY / CeKLMOHEH NpeBKIoYBaTen ¢ AUCTaHLMOHHO OTBapsiHE Ha KOHTaKTa,
PaBHO unu nNo-ronsimo oT 3 mm.
o B ynpaensiBawmsa 6nok (kaben) uma npegsapuTeNnHO MHCTanMpaHa aHTeHa, KOsiTo B MOBEYETO Criyyaum npaBu Ta3u Bpb3ka U3MULLHA.
2] KanaunTteTbT Ha NpueMHuKa MOXe Aa ce Noaobpum Ypes CBbP3BaHE Ha aHTeHaTa B MUraliaTta CBETNMHA UKW BbHLUIHA aHTeHa 433,92 MHz

6) CP.J3-SW YNPABIJABALL BJIOK
ENEKTPUYECKU CBbP3BAHUA

CnepaBawarta Tabnuua nokassa enekTpuyeckuTe cBbp3sBaHus Ha cur. 17:

TepMuHanu DyHKUMA OnucaHue

L/N/GND 3axpaHBaHe 230Vac 50/60Hz Bxop (L-cpasza / N-Hyna / GND)

MOT/+ENC- Oeuraten/EHkonep Bbp3 cbeanHuTen 3a cBbp3BaHe Ha ABuraTtenu, NpeaocTaBeHu ¢ eHKoaep

ANT/SHIELD | Avrena oA an/SHIELD: e AT

COM o6y O6L 3a BCUYKM ynpaBnsiBaLiy BXO40BE.

PP Passo-Passo Bxop 3a kntoy cTbnka-no-crunka (H.O. KoHTaKT). YnpaBnasalumaTt 6nok nsnbnHaBa KoMaHaa npu
’ Bcekun S.S. umnync cnopepg nocnegosatenHoctta: OPEN>STOP>CLOSE>STOP>OPEN...

STOP STOP Bxog Ha STOP 6yToH (H.3. KoHTaKT)

PHOT Photocell Bxop Ha cdoTokneTka, akTuBHa caMo BbB (hasa 3aTBapsHe (H.3. koHTakT).

BLINK Flashing 24Vdc cebp3BaHe Ha muralla ceetnvHa 15W max.

+ 24V - 24 Vac/dc Maxopn 3axpaHBaHe Ha akcecoapu 24Vdc/500mA max.

J6 X.BE Bbp3 cbeanHuten 3a KNX nnatka 3a nHrepderic (apt. X.BE - Bux naparpad KNX)

M5 LED Bbp3 cbeamHuTen 3a cBbp3BaHe Ha gonbnHuTenHa LED cBeTnvHa no nsbop (apt._)

M6 Battery charger Bbp3 cbeanHMTEN 3a CBbp3BaHe Ha nnaTka Ha 3apsiAHO YCTPOMCTBO no u3dop (apt. CB.SW)

BBP30 NMPOrPAMUPAHE
OnucaxaTta no-gony npoueaypa AaBa Bb3MOXHOCT 3a NporpamMvpaHe Ha eguH unm noeseve npegasartenu u ussbplusaHe Ha ABTOMATUYHA
HACTPOWKA Ha ynpasnssaLus 6rok.

MONA, OTBENEXETE: MNMpeaBaputenHu ycnosus 3a 6bp30 nporpaMmmpaxe:
- [MpreMHuK ¢ no-manko ot 64 3anameTeHun npegasartens

- ABTOMaTU4yHa HacTpoika HUKora He e 13BbpLIBaHa.
Ako ce donycHam 2pelwKu o epeme Ha ¢hazama Ha 6bp30mo rnpozpamupaHe, usKmoyeme 3axpaHeaHemo u pecmapmupalime mbpeoHadyasHama
npoyedypa.
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CTbNKN HA BBP30 NMPOrPAMUPAHE

1 W3BapgeTte MpexoBOTO 3axpaHBaHe, ako Ma TakoBa, criefi ToBa Bb3CTaHOBETE MPEXOBOTO HanpexeHue.

2  WnaukatopsT 3a "CEPBU3HA NTAMIMA" Ha ynpaBnsBalyus 6nok 3anoysa fa mura.

3 HatucHeTte ckpuTusa ByToH Ha NnpeaaBaTtens, KONTo we 6bae 3anameTeH, nHankatopbT 3a "CEPBU3HA JTAMIA" ocTaBa BKIOYEH.

4 HatucHeTe xxenaHus KnaBuLl, 3a Aa ce CBbpXeTe C NpMeMHuKa B paMkuTe Ha 5 cekyHam, uigmkatopsT "CEPBU3HA NNAMIA" npeMurea HAKOMKO NbTH, 3a
[a noTBbPAM NonyvyaBaHeTo, crief ToBa Mura OTHOBO.

5 TloBTopeTe cTbNkM 3 1 4, 3a Aa ce 3anamMeTsT creABalluTe npegasatenu, 4o MakcuMmym 64 npegasartens.

6 3a pa npemuHeTe KbM criefBallaTta asa Ha aBTOMaTUYHO 3afaBaHe, HaTUCHETE U 3a[pbXTe KraBulLa Ha Beve 3anameTeH npegasaren, 4okaTo cTapTupa
cazata AUTOSET

7 Ceetogunoaute LD1/2/3 cBeTBaT UMKNNYHO U peauLa ABWXKEHMS Ce U3BbpLUBAT aBTOMAaTUYHO, KaTo ce M3YncnsBaT onTumarnHu paboTHu napameTpu. AKo
onepauusiTa 3a aBTOMaTUYHO 3aJiaBaHe € yCrneLlHa, MaHenbT cnupa B OTBOPEHO nomnoxeHne n LED cBeTnnHUTe CBETAT NOCTOSIHHU B NPOABLIMKEHNE Ha 5
ceKkyHaw, 3a aa notebpast, ye ABTOMATUYHATA HACTPOWKA e u3BbpLeHa NpasumHo.

MakcumanHoTo Bpeme 3a nporpaMmmpaHe Ha Nbpeus npegasaten e 60 cekyHan.

Ako e Heobx0aMMO, NpoAbIKETE C pbYHaTa KoHUrypaumsa Ha Tpumepm u DIP-kntodoBe cnopes Buaa Ha MHcTanaumsaTa.

3a da nponycHeme ¢hazama Ha 6bp30 rpoepamupaHe u da NPoObIHKUME ¢ PLYHOMO fpoepamupaHe, HamucHeme PU1 PU2 6ymoHume 3a 1s no ecsiko epeme.

ARC OUCTAHUMOHHU NPEOABATEIN

BAXHO, MONA, NPOYETETE BHUMATENHO:

PaguonpuemMHukbT B TO31 NpoaykT e cbBMecTuM camo ¢ ARC (Advanced Rolling Code) npepasatenu, kouto 6narogapeHue Ha 128-61toBo koampaHe
rapaHTMpaT NpeBb3xoHa 3alluTa CpeLLly Konmpaxe.

TPUMEP ®YHKLUUA

TCA Tpumep

Mo3BonsiBa ga ce perynupa BpemeTo 3a aBToMaTU4HO 3aTBapsiHe. HacTpolikata Moxe aa Bapvpa OT MUHUMYM 3 cekyHau Ao Makcumym 180 cekyHau.

C tpumepa TCA, 3aBbpTSAH U3LAMO MO NOcoka Ha YacoBHMKOBaTa cTpernka, TCA e AeakTuBupaH.

Korato TCA e akTuBeH 1 naHenbT e oTBopeH, cBeToamoabT LD1 3anouBa ga mura 6bp30, 3a Aa nokaxe 6poeHeTo Ha TekywoTto TCA Bpeme.

AMP Tpuwmep

HacTpoiika Ha 4yBCTBUTENHOCTTA Ha aMNepoOMETPUYHUSI CEH30pP 3a OTKPMBaHEe Ha NPENSTCTBUS NO BpeMe Ha OTBapsiHe U 3aTBapsiHe.

3aBbpTeETE TPMMEPA MO NOCOKA Ha YaCOoBHMKOBATa CTpesika (+), 3a Aa yBenuunTe BbPTALWMUA MOMEHT, 3aBbpTeTe 06paTHO Ha YacOBHMKOBaTa cTpernka (-), 3a Aa
HamanuTe BbpTSALLMS MOMEHT.

B cny4aii Ha OTKpvBaHe Ha NPENATCTBUS:

- Cnupa ABUXKEHMETO N0 BPEME Ha OTBapsiHe.

- Cnupa 1 oTBapsi OTHOBO NaHena 3a OKomno 3 CeKyHAM No BpeMe Ha 3aTBapsiHe.

BHUMAHMUE:

AMP TpumMepbT yBENUYaBa UMM HamansiBa CTOMHOCTTa, KOATO yNpaBnsBawmaT 6rok e 3aaan B pasnuyHUTE TOYKM Ha XxoAaa Mo Bpeme Ha asa AUTOSET.
CnepoBatenHo Ton TpsibBa ga 6bae HacTpoeH camo cnef nbnHa npoueaypa AUTOSET u B cboTBeTCTBME C AerCTBaWmUTe pasnopendu.

DIP-CYU4Y ®YHKLUMUA (S1)

DIP 1

DIP 1 paspeliaBa:

- PaspeluaBaHe / 3abpaHsiBaHe Ha NpeABapuUTENHO MUraHe.

- PaspeluaBaHe / 3abpaHsiBaHe Ha pyHkUuusiTa SASO (cnupaHe Ha |,BpaTtaTta npeay MexaHW4HO CnpaHe Ha OTBapsiHe).

- PaspeluaBaHe / 3abpaHaBaHe Ha AMCTaHUMOHHO 0by4eHne Ha npeaasaTen

MpouenypaTa BkntoyBa npeskntoyBaHe Ha DIP1 B nonoxeHne ON, n3BbpLUBaHe Ha onncaHUTe onepauuu, crej KoeTo NpeBkIoYBaHETO My 06paTHO B
nonoxexve OFF 3a noTBbpXXaeHWE Ha NporpamMmmpaHeTo.

NMPEOBAPUTENTHO MUIAHE akTuBupaHe/neaktuBupaHe

MpeskntouBaHeTo Ha DIP1 Ha On ¢ 6yTtoHa PU2 we paspelsasa nnu 3abpaHsiBa npeaBapuTenHo MuraHe.

CeetoamoabT LD1 nokassa CbCTOSHUETO Ha PyHKUMATA:

CeetogmnoawsT LD1 on = lNpeaBaputenHo muraHe e paspelueHo. MuralaTa cBeTnuHa ce akTusmnpa 3 cekyHau npeau AsuratensT Aa ctaptupa.
CeetogmnoawT LD1 off = MpeaBaputenHo muraHe e 3abpaHeHo. (noapasdupaHe)

BHWMAHWE: B kpasi Ha nporpamupaHeTo npeskntodete DIP 1 Ha OFF.

AKTUBMpaHe/aeakTUBMpaHe Ha pyHkuuaTa SASO

MpeBkntoyBaHeTo Ha DIP1 Ha On ¢ 6yToHa PU1 pa3peluaBa unu 3abpaHsiBa dyHkumsaTa SASO.

®yHkumaTa SASO BknOYBa CMpaHe Ha naHena npeay MexaHU4yHWUS orpaHuunTen Ha oTBapsiHe (OKono 1 cM), KaTo Mo TO3W Ha4uH ce norny4yasa
nocTeneHHo cnupaHe 6e3 Bubpaummn. CeetognoabT LD2 nokasBa CbCTOSAHMETO Ha PyHKUMSTA:

CeetoamoabT LD2 on = SASO paspelueHa (nogpasbupaxe)

Cetoanoabt LD2 off = SASO 3abpaHeHa

BHUMAHMWE: MNMpeskntovete DIP 1 Ha OFF B kpas Ha nporpaMmpaHeTo.

PaspeluaBaHe/3abpaHsBaHe AUCTAHLMOHHO 3anameTsABaHe Ha npeaaBarten

MpeskntoyBaHeTo Ha DIP1 Ha On 4pes3 egHoBpemeHHO HaTuckaHe Ha PU1 + PU2 paspeluasa nnv 3abpaHsaBa AUCTAHLMOHHO 3anaMeTsiBaHe Ha
npegaBsaTenu, KakTo e onucaHo B naparpada ,JJUucTaHLMOHHO 3anameTsiBaHe Ha npefasartenu’.

Monsi, o6bpHeTe BHUMaHUe: MNpruembT Ha oybnvpalum ce npegasaTenu ot cepusi ,AK" e edHOBpeMeEHHO pa3spelleH unu 3abpaHeH. CeetoanoasT LD3
nokasBa CbCTOSHUETO Ha PyHKUMATA:

CsetoamoabT LD3 on = [IUCTaHUMOHHOTO 3anameTsiBaHe pa3peLueHo (nogpasbupaHe)

CeetogmoawbT LD3 off = iuctaHumMoHHOTO 3anameTsiBaHe 3abpaHeHo

BHUMAHMWE: MpeBkntoyete DIP 1 Ha OFF B kpas Ha nporpaMupaHeTo.
DIP 2
HactponBaHe Ha ckopocTTa Ha aBwxkeHune npy OTBAPAHE n 3ATBAPAHE.

Cnep kato npeskntounTte DIP2 B nonoxeHne ON, nsbepete ckopoctta Ha SATBAPAHE, nokasaHa ot ceeTtoanoga LD3, kaTto nsnonssarte 6ytoHa PU1.

LD3 1 muraHe 50% oT Makc.ckopocT (mogpa3bupaHe)

LD3 2 muranus 75% OT MaKc.CKopoCT

LD3 nocTosiHHO cBeTH MaKC.CKOpOCT

Cnegp kato Bkntounte DIP2 B nonoxeHne ON, nsbepete ckopoctta Ha OTBAPAHE, nokasaHa ot ceeTtogunoga LD1.
LD1 1 murane 50% OT MaKc.ckopocT

LD1 2 muranuns 75% oT makc.ckopocT (nogpasbupaHe)

LD1 nocTosiHHO cBeTn MaKC.CKOpOCT

CkopocTTa Ha 3a6aBsiHe He ce NPOMEHS.

BHUMAHWE: B kpasi Ha nporpamupaHeTo npeskntoysaTten DIP 2 ce npeskntoyBa obpaTHo Ha U3KI1, cepBuaHaTa namna 3anoyea ga mura, gaea ce SS
KOMaHAa, KOMaH4Ba ce ABWKEHNe 3a OTBapsiHe (UNy 3aTBapsiHe), N0 BPEME Ha KOeTO OnepaTMBHUTE NapameTpu ce akTyanuampar, crej ToBa B Kpast
Ha OBUXeHWeTO, crnyxebHaTta namna ce usknoysa.

DIP 3

PaspeluaBaHe/3abpaHsiBaHe Ha OyHKLMS 3a cnofensiHe.

On: ®yHKUMATa 3a CnofensiHe e paspeLueHa.

WmnyncbsT PP unu npegasarten HAMa edbeKT no Bpeme Ha hasata Ha oTBapsiHe 1 no Bpeme Ha TCA nayasa.
Off: dyHkuMaTa 3a cnogensiHe e 3abpaHeHa (nogpasbupaxe).



DIP 4

3abpaHsBaHe Ha (hyHKUMATa 3a cnecTsiBaHe Ha eHeprus Ha ESA.

KoraTto dpyHkumsita ESA e paspelueHa, crnep kaTo NpukIoyaT ABWKEHUsITa Ha OTBapsiHe UMW 3aTBapsiHe, ynpaBnsiBalysT G110k € B CbCTOsIHWE Ha MakcuMarnHa
eHepruiiHa echeKTUBHOCT, HaMansBalku abcopbumuaTa 4O MUHUMYM U NPEKBbCBaAKM U3XOAA Ha akcecoapuTe.

On: ®yHKUMATa 3a cnecTsiBaHe Ha eHeprus Ha ESA e 3abpaHeHa.

Off: dyHKumATa 3a cnecTsiBaHe Ha eHeprusa Ha ESA e paspelleHa. (nogpasbupaHe).

OBTAAHE HA PEMBKA
3a fa ce npefoTBpaTM OMbBAHETO Ha KonaHa crief AOCTUraHe Ha Kpasi Ha MEeXaHUYHOTO 3aTBapsiHe Ha X0Aa, Ce KOMaHABa KpaTka MHBEPCUs B mocokaTa Ha
oTBapsiHe. Tasn uHBepcus Moxe Aa 6bae kopurmpara (Mnu n3kryeHa), ako e Heobxoaumo, criefsaiiki Tasu npoueaypa:

- MpeskntoyeTe DIP 1 n DIP 2 B nonoxeHune ON.
- PU2 n3bupa npogbimknTenHocTTa Ha MHBepcusiTa, nocodeHa ot ceetoamoaa LD1:

LD1 1 muraHe VHBeEpCcUsiTa e AeakTusmpaHa

LD1 2 muranus MUHMMAarHa neBepcusi

LD1 3 muranus cpefHa uHeepcusa (nogpasbupaxe)
LD1 4 muranus Makc. nHBepcus

BHWMAHWE: Cnep kpas Ha nporpamvpaHneTo npeskntovete DIP 1 n DIP2 B nonoxeHue OFF.
M3BbpLUEeTE HAKOMKO TECTOBM ABWXEHUS, 3a Aa NPOBEPUTE NpaBUITHUTE OnepaLuu.

PEXWUM "MPUCBCTBUE HA YOBEK"

MpeBkntoyBaHeTo Ha DIP B nonoxeHne ON npeBkntoyBa ynpasnssaiyms 6nok B pexxum "MPUCHbCTBUE HA HOBEK".
BxoabT PHOTO npuema dyHkumnsita Ha 6ytoHa SATBAPAHE (CLOSE) (ceBbpeTe 6yToHa ¢ H.O. KOHTaKT).

BxoabT P.P npuema dyHkumata Ha 6ytona OTBAPAHE (OPEN) (cBbpxeTe 6yToHa ¢ H.O. KOHTaKT).

Mo Bpeme Ha aBuxeHune 6ytoHnte OPEN / CLOSE TpsibBa ga octaHat HaTtucHaTu.

OTBapsiHeTo Ha Bxoga STOP cnupa gsuratens. EqHoBpeMeHHOTO HaTuckaHe Ha 6yToHuTe OPEN / CLOSE cnupa guratensi.

KOH®UI'YPUPAHE HA BrPAOEH MPUEMHUK
(PYHO 3AMNMAMETSABAHE)

KoHTponHuaT 6ok e cHabaeH ¢ BrpageH pagnomoayn 3a npuemaHe Ha ARC ponuHr-kog AMCTaHUMOHHM yrnpaBreHus, ¢ YectoTa 433,92 MHz.
Mpeawn aa nanonaeate AUCTAHLMOHHOTO yrpaBreHve, Mons, NpoyyYeTe BHMMaTENHO MHdopMaumsiTa, npoleaypaTa 3a CbxpaHeHue e nokasaHa no-
[ony, yCTPOWCTBOTO MOXe Aa 3anameTsiBa 4o 64 pa3nuyHu Koaa.

3anameTsaBaHe Ha 6yTOH Ha npegaBsarten ¢ P.P. aktuBmpaHe

- HatncHete 6yToHa PU2 egHokpaTtHo 3a 1cekyHaa, ceetoamoabT LD1 mura eamH nbT ¢ 1cekyHaa naysa.

- HatncHeTte GyToHa Ha NpepaBarens, 3a Aa ce 3anameTsiBa ¢ QyHkuusa S.S. B pamkuTe Ha 10 cekyHau, 3-Te YepBeHn CBeToanoaa CBETBAT B
npoabimkeHne Ha 1 cekyHAa, cnep ToBa, crej 3anaMmeTsiBaHe, MPUEMHUKLT aBTOMATUYHO M3nun3a oT pasata Ha nporpaMvpaHe.

3anameTtsiBaHe Ha 6YTOH Ha npepaBaTen ¢ (PYHKLUA 3a YacTUYHO oTBapsiHe (10cm).

- HatucHete 6yToHa PU2 egHokpaTHo 3a 1cekyHaa, ceeToanoabT LD1 Mura eamH nbT ¢ 1cekyHaa naysa.

- HatucHete 6yToHa PU2 oTHOBO, cBeToamnoasT LD1 Mura aBa nbTu ¢ naysa oT 1 cekyHaa.

- HatucHeTe 6yToHa Ha NpefaBaTens, KOWTO UckaTe Aa ce 3anaMeTsiBa ¢ PYHKLUS 3a YacTUYHO oTBapsiHe 3a 10 cekyHaw, 3-Te YepBeHu cBeToavoaa
cBeTBaT B NpoAbIkeHWe Ha 1 cekyHAaa, cnef ToBa, crnep 3anameTsiBaHe, MPUEMHUKBT aBTOMaTUYHO M3nu3a oT dasaTta Ha nporpamvpaHe.

3aTBapsiHeTo TCA Hsima ebekT BbpXy OyHKLUMSITA 3@ HAaCTUYHO OTBapsiHe.

YacTuyHo oTBapsiHe MOXe Aa Ce M3BBbPLUM CamMO ako NaHeNbT € HaMbIIHO 3aTBOPEH.

3a ga nanesete oT nporpamvpaHeTo, 6e3 Aa 3anameTsaBate npegaBaTens, usdakavte 10 cekyHau.

3anameTsAiBaHe Ha 6yTOH Ha npepaBaren ¢ pyHKUmsA ,,CepBU3Ha namna” ¢ Bpeme

- HatncHete 6yToHa PU2 egHokpaTtHo 3a 1cekyHaa, ceetoamoabT LD1 mura eamH nbT ¢ 1cekyHaa naysa.

- HatucHete 6yToHa PU2 oTHOBO olle aBa nbTu, cBeToanoabT LD1 mura Tpu nbTu ¢ naysm ot 1 cekyHaa.

- HatncHeTte 6yToHa Ha nNpepaBaTensi, KOWTO MUckaTe Aa ce 3anameTsBa ¢ pyHkums "CepBuraHa namna” ¢ Bpeme 3a 10 cekyHau, 3-Te YepBEHU
cBeToamoaa CBeTBaT B NpoabiHkeHne Ha 1 cekyHaa, crieq ToBa, crief 3anaMeTsiBaHe, MPUEMHUKBT aBTOMATUYHO M3nn3a oT gasarta Ha
nporpaMmumpaHe.

“CepBusHa namna” e paspelueHa 3a 90 cekyHaun BCEKM MbT, KOraTo HAaTUCHETE 3anaMmeTeHust OyTOH.

3anameTsiBaHe Ha GyTOH Ha NpefaBaTesn ¢ pa3pelaBaHe Ha 6uctabunHa ,,CepBusHa namna”

- Hatuchete 6yToHa PU2 egHokpaTHo 3a 1cekyHaa, ceeToanoabT LD1 Mura eanH nbT ¢ 1cekyHaa naysa.

- Hatuchete 6yToHa PU2 oTHOBO oLe Tpu nbTu, cBeToanoabT LD1 mura YyeTrpm nbTu ¢ naysu oT 1 cekyHaa.

- HatucHete GyToHa Ha NpefaBaTens, KOWTO UckaTe Aa ce 3anameTsiBa ¢ pyHKums 3a buctabunHa "CepsusHa namna” 3a 10 cekyHau, 3-Te YepBeHU
CcBeToAMOAa CBETBAT B MpoAbINKeHVe Ha 1 cekyHaa, crnej ToBa, crnej 3anaMeTsiBaHe, NPUeMHUKLT aBTOMaTUYHO M3nu3a oT dhasaTta Ha
nporpamMmpaHe.

“CepBu3Ha namna” e paspelleHa unun 3abpaHeHa BCekn MbT, KOraTo HaTUCHETe 3anameTeHust OyToH.

AvcTaHumoHHO 3anameTsiBaHe Ha nNpeaasaTen

AKo Beye nmaTe 3anameTeH npegjasaTen, Apyri MoraT Aa ce 3anameTaBaT 6e3 4OCTbMN A0 KOHTPOMHWS naHen. [JUCTaHUMOHHOTO 3anaMeTsBaHe

TpsbBa da ce M3BbPLUBA NPW HAMBbIHO OTBOPEH MaHer, He3aBMCcKMO OT HacTporikaTta Ha TCA. HanpaBseTte cnegHoTo:

1 HatucHeTte ckputna 6yToH Ha 3anameTeHWst npeaasaren.

2 HatucHeTe GyToHa Ha npegaBaTens, KOWTO e ce konupa 3a 10 cekyHan. "CepBusHata namna" mura.

3 HatucHeTe ckpuTna ByTOH Ha HOBUS MpefaBaTen Ha KOMTO e ce acoumnpa dyHkumsaTa 3a 10 cekynau.

4 HatucHeTte 6yToHa Ha HOBWSA NpedaBaTer, Ha KOWTO Liie acoumupaTte yHKumsATa, n3bpaHa B T. 2, 3a 10 cekyHau. "CepBusHaTta namna" ceetu

NMOCTOSIHHO.

5 HoBusT npeaaBaTen e 3anaMeTeH, NPUEMHMKBLT U3nnsa oT hasarta Ha nporpaMmpaHe.

Hanp.: 6ymoH 1 om TX “A” cb0bpxa pyHKkyusima P.P., kossmo uckame Oa npucbeduHume KoM 6ymoH 2 Ha Hosusi TX “B”; HamucHeme
rocnedoeamersHo:

ckpum 6ymoH Ha TX A >> 6ymoH 1 Ha TX A >> ckpum 6ymoH Ha TX B >> 6ymoH 2 Ha TX B.
U3TpuBaHe Ha BCUYKM NpeaaBaTenu oT nameTra

- 3BapgpwbxTe 6yToHa PU2 HaTucHaTt 3a 15 cekyHaum, ceetognoaute LD1 / 2/3 n cepBuaHaTa namna 3anoysar Aa murat 6bp30 1 cnupart, Korato
aHYNMPaHETO MPUKITIOYN.

- OcBobopgete byToHa PU2, nameTTa e n3rputa.

MONA, OTBENEXETE:

MpepaBaTtenvTe He MoraT a ce CbXpaHsiBaT Mo BpeMe Ha ha3nTe Ha oTBapsiHe / 3aTBapsiHe Ha ABWUraTensi nopaau cbobpakeHusl 3a 6e30MacHOCT.
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KNX KOMYHUKALIMOHEH UHTEP®ENC

[OHec KNX e oTBOpeHuaT rmobaneH ctaHaapT, cbobpaseH ¢ OCHOBHUTE eBPOMENCKM U MeXAyHapoAHU CTaHAapTW, MO3BONSABALL aBTOMAaTU3MPaHo U
OeleHTpanvanpaHo ynpaBreHne Ha TEXHONMOMMYHM CUCTEMM Ha LUMPOK CMEKTBP OT CTPYKTYPU: TbProBCKU Crpaaun, UHAYCTpun, oducK, JOMOBE,
06LLECTBEHM NMOMELLEHNUS, YUMNULLA U MHOTO APYTu.

Tosn npoaykT e cbBMecTuM ¢ KNX ctaHgapTa u moxe aa 6bae cebp3aH kbM KNX Mpexa, kaTo ce u3nonssa AonbHUTENHUSAT akcecoap X.BE.

3a gonbnHuTenHa nHopMaLms, MOns, BUXTE MHCTPYKUUWTE, npegoctaBeHmn ¢ X.BE.

OBLLO HYIMUPAHE (MASTER RESET)

Tasu npoueaypa BpbLia KOHTPONHUS NaHen kbM abpuyHnTe ycrnosus no nogpasbupaxe.

BHVMAHWE: Bcuykn 3anameTeHun npegasaTenu CbLLO ce U3TpumBar.

Mpouenypa Ha obLo HynMpaHe:

- U3kntoyeTe oT enekTpuyeckata Mpexa

- HatucHete n 3agpwxrte 6ytonn PU1 + PU2

- BkntoyeTe kbM enekTpuyeckaTa mpexa

- Mayakante ceetognogmte LD1 / LD2 / LD3 ga ce Bknoyat nocnegosaTterniHo B nonoxeHne ON, o6L0To HynnpaHe e 3aBbpLUEeHO.

LED AMATHOCTUKA

CeeTtoaunogute LD1 / 2/3 npu HopmanHa paboTa faBaT CnefHUTe UHAMKaLUK:
LD1

BaBHO MuraHe:

1 muraxe c naysa:
2 MuraHusi ¢ naysa:
3 muraHusi c naysa:
4 muraHusi c naysa:
5 muraHug ¢ naysa:

3axpaHBaHeTO e HaNnM4HO, HAMa aKTUBEH BXOZ,

Bxop STOP akTuBeH (KOHTaKTbT € OTBOPEH)
AKTMBEH BXOA 3a POTOKMNETKA (KOHTAKTbT € OTBOPEH)
P.P.. BXOObT € akTuBeH

[peluka eHkoaep

Hameca Ha amnepmeTpuyeH gatuuk

Tes3n nHamkauum CcbLLo ce CUrHanumaumpart 3a OKOJ10 10 CEeKyHOU OT cepBU3HaTa Nnamna B Kpad Ha OBWXKEHUNETO.

LD2

on: MoTop B Kpas Ha gencteueto SATBAPAHE

LD3

on: MoTop B Kpas Ha gencteueto OTBAPAHE

LD1+LD2+LD3

€©[JHOBPEMEHHO MUraHe: pelwka BbB dasata ABTOMATUYHA HACTPOWKA unm rpeluka B nameTTa Ha npeaasatens (nameTTa e MbiHa).
7) NIPOBEPKA

1 [poBepeTe ganu BCUYKM KOMMNOHEHTU 3a aBTOMAaTU3aLUMs ca MHCTaNMpaHun NpaBuUiHO MO OTHOLLIEHWE Ha yKa3aHusTa B TOBa PbKOBOACTBO.

2 TecTBaviTe OTBapsHETO U 3aTBapPSIHETO U KOHTPONMpanTe, Aanv ABUKEHWETO Ha KPUIOTO € peoBHO 6e3 TOYKM Ha TpUeHe.

3 [lposepeTe Aanun BCUYKN €NEKTPUYECKM BPB3KM Ca HanNpaBeHW NPaBuUiiHO U € Kabenu, KoMTo ca B CbOTBETCTBUE CbC CTaHAapTuTe.

4 TlpoBepeTe NpaBUMHOTO PYHKLMOHUPAHE Ha DOTOKNETKNTE, NpeaaBaTennTe, CENeKTopuTe Ha KIM4oBe, YCTPOMCTBaTa 3a pbYHO 0CBOGOXAaBaHe.
5 HanpaseTte nsamepBaHe Ha cunara Ha yaapa cnopef nocoveHarta ot EN 12445 n EN 12453 CraHpapT, KaTo ce HamecuTe, ako € HeobxoanmMo

B naparpad ,Perynupaxe Ha Tsrata Ha geuratensa (PMO / PMC / PSO / PSC) n noBTopeTe M3MepBaHeTo..
6 Cb3paBaHe Ha TEXHUYECKO Jocue.

8) NOAAPBXKA

Cneppawara Tabnuua ce U3nonaea 3a 3anucBaHe Ha onepauun Nno noaapbxka, NofgobpeHust N PEMOHTHU AeMHOCTU, 3BbPLUEHN OT EKCNEePTHUS
VIHXXEHEpP.

nevar
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _______________ noanuc Ha UHXewepa _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____
onncaHue Ha onepauuaTa

nedyar
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____________ noanuc Ha UHxXewepa _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____
onucaHne Ha onepaunaTa

nevar
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ________ noanuc Ha Hxewepa _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ __
onucaHne Ha onepauudaTa

nevart
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ . ________ noanuc Ha UHXewepa _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ____
onncaHue Ha onepauundaTa




AUTOSET
VORSICHT: DER UNTEN BESCHRIEBENE AUTOSET-VORGANG IST OBLIGATORISCH!

Wihrend der AUTOSET-Phase fiihrt das Steuergerét einige Offnungs- und SchlieBmandver durch, bei denen wesentliche Betriebsparameter

eingestellt werden, darunter:

- Start- und Endpunkte.

- Der Beginn der Verlangsamungsphasen.

- Die Drehmomentwerte, die wahrend der Bewegung der Tur angewendet werden.

- Erkennung des an den PHOT-Eingang angeschlossenen Gerats.

Verfahren:

1) Halten Sie bei eingeschaltetem Steuergeréat die Tasten PU1+PU2 gedriickt, bis die 3 roten LEDs zyklisch aufleuchten.

2) Der AUTOSET-Vorgang wird gestartet, einige Offnungs- und SchlieBmanéver miissen durchgefiihrt werden.

3) Nach dem Vorgang bleibt die Tir in der gedffneten Position stehen und die LEDs leuchten 5 Sekunden lang, um zu bestétigen, dass
AUTOSET ordnungsgemaB ausgefiihrt wurde.

ANDERUNG DER BEREICHE DER VERLANGSAMUNG

Wahrend der AUTOSET-Phase kann ein anderer Bereich der Verlangsamung als der vom Steuergerat voreingestellte, eingerichtet werden. Wie

folgt vorgehen:

1) Einen AUTOSET-Vorgang starten.

2) Die Tiir startet ein SchlieB- und Offnungsmanéver bei reduzierter Geschwindigkeit.

3) AnschlieBend startet ein SCHLIESS-Manover bei normaler Geschwindigkeit. Wahrend dieses Mandvers ist es moglich, den Startpunkt fiir die
Verlangsamung durch einen Befehl von P.P. zum gewlinschten Zeitpunkt auszuwahlen (Sender, P.P.-Eingang, PU1-Taste).

4) Dann startet ein OFFNUNGS-Manéver bei normaler Geschwindigkeit. Wahrend dieses Manévers ist es moglich, den Startpunkt fiir die
Verlangsamung durch einen Befehl von P.P. zum gewinschten Zeitpunkt auszuwahlen (Sender, P.P.-Eingang, PU1-Taste).

DEU

HINWEISE

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Das Produkt darf nicht fiir andere Zwecke oder auf andere Weise verwendet werden, als in der vorliegenden Anleitung beschrieben.

Ein ungeeigneter Gebrauch kann das Produkt beschadigen und eine Gefahr fir Personen und Sachen darstellen.

Wir Ubernehmen keinerlei Haftung fir Schaden, die sich aus einer unsachgerechten Montage der Tore und aus daraus folgenden Verfor-
mungen ergeben kdnnen. Bewahren Sie dieses Handbuch fiir Nachschlagzwecke auf.

ERRICHTER GUIDE

Dieses Handbuch ist ausschlieBlich qualifiziertem Personal fiir die Installation und Wartung von automatischen Offnungsvorrichtungen bestimmt.
Die Installation muss vonFachpersonal(professioneller Installateur gemaB EN12635) unter Beachtung der Regeln der guten Technik sowie
der geltenden Normen vorgenommen werden. Priifen, dass die Struktur des Tors so ist, dass es automatisiert werden kann. Der Installateur
hat dem Benutzer alle Informationen iber den automatischen, manuellen Betrieb sowie den Not-Betrieb der Automatik zusammen mit der
Bedienungsanleitung zu liefern.

HINWEISE

Das Verpackungsmaterial fern von Kindern halten, da es eine potentielle Gefahr darstellt. Das Verpackungsmaterial nicht ins Freie werfen,
sondern je nach Sorte (z.B. Pappe, Polystyrol) und laut den 6értlich geltenden Vorschriften entsorgen. Erlauben Sie es Kindern nicht, mit den
Steuervorrichtungen dieses Produkts zu spielen. Halten Sie die Fernbedienungen von Kindern fern. Dieses Produkt eignet sich nicht fiir den
Gebrauch durch Personen (einschlielich Kindern) mit eingeschrankten kérperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder ohne
die nétigen Kenntnisse, es sei denn, sie werden von fiir ihre Sicherheit verantwortlichen Personen beaufsichtigt oder angeleitet. Wenden
Sie alle Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sensoren usw.) an, die zum Schutz desGefahrenbereiches gegen Aufprall, Quetschung, Erfas-
sung und Abtrennung von GliedmaBen erforderlich sind. Berlicksichtigen Sie die geltenden Normen und Richtlinien, die Regeln der guten
Technik, die Einsatzweise, die Installationsumgebung, die Betriebsweise sowie die vom System entwickelten Kréfte. Die Installation muss
unter Verwedung von Sicherheits- und Steuerungsvorrichtungen vorgenommen werden, die der Norm EN 12978 und EN 12453 entsprechen.
Verwenden Sie ausschlieBlich Originalzubehdr und Originalersatzteile, die Verwendung von nicht originalen Teilen zieht einen Verfall der vom
Garantiezertifikat vorgesehenen Gewahrleistungen nach sich. Alle mechanischen und elektrischen Teile der Automatisierung miissen den
Vorgaben der giiltigen Normen entsprechen und mit der CE-Kennzeichnung versehen sein.

ELEKTRISCHE SICHERHEIT

Das Stromnetz muss mit einem allpoligen Schalter bzw. Trennschalter ausgestattet sein, dessen Kontakte einen Offnungsabstand gleich oder
gréBer als 3 aufweisen. Kontrollieren, ob der elektrischen Anlage ein geeigneter Differentialschalter und ein Uberspannungsschutzschalter
vorgeschaltet sind. Einige Installationstypologien verlangen den Anschluss des Flligels an eine Erdungsanlage laut den geltenden Sicherhe-
itsnormen. Wahrend der Installation, der Wartung und der Reparatur, die Anlage stromlos machen bevor an den elektrischen Teilen gearbeitet
wird. Klemmen Sie falls vorhanden auch die eventuellen Pufferbatterien ab. Die elektrische Installation und die Betriebslogik miissen den
geltenden Vorschriften entsprechen. Die Leiter die mit unterschiedlichen Spannungen gespeist werden, miissen physisch getrennt oder
sachgerecht mit einer zusétzlichen Isolierung von mindestens 1 mm isoliert werden. Die Leiter missen in der Nahe der Klemmen zusétzlich
befestigt werden. Wahrend der Installation, der Wartung und der Reparatur, die Anlage stromlos machen bevor an den elektrischen Teilen
gearbeitet wird. Alle Anschliisse nochmals priifen, bevor die Zentrale mit Strom versorgt wird. Die nicht verwendeten N.C. Eingédnge mussen
Uberbriickt werden.

HINWEISAUFKLEBER
Den mitgelieferten Hinweisaufkleber auf die Tur kleben

=

ENTSORGUNG

Das seitlich abgebildete Symbol weiBt darauf hin, dass das Produkt nicht als Hausmill entsorgt werden darf, da einige Bestandteile fir die
Umwelt und die menschliche Gesundheit geféahrlich sind. Das Gerat muss daher zu einer zugelassenen Entsorgungsstelle gebracht oder
einem Handler beim Kauf eines neuen Geréts zurlickerstattet werden. Eine nicht ordnungsgemaBe Entsorgung ist laut Gesetz strafbar.

Die in diesem Handbuch enthaltenen Beschreibungen und Abbildungen sind nicht verbindlich. Ausgenommen der Haupteigenschaften des Produkts,
behélt sich der Hersteller das Recht vor eventuelle technische, konstruktive oder kommerzielle Anderungen vorzunehmen ohne dass er vorliegende
Veréffentlichung auf den letzten Stand bringen muss.
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1) ALLGEMEINE INFORMATION

Die Automatik bedient liber einen Motor sektionale Tiiren; um an Schwenktiren installiert zu werden, muss ein spezieller Arm angeschlossen werden
(art. AU.C25).

Vor der Installation, Folgendes Uberprifen:

- Der Abstand zwischen der héchsten Stelle des Tores und der Decke muB wenigstens 40mm sein (Abb. 2).

- das Tor muB zu 6ffnen und zu schlieBen sein, indem man es an seinem Oberrand zieht und schiebt (Abb. 2).

- Die Handgriffe missen sanft und regelmaBig sein.

Der Getriebemotor ROMEO die folgenden Spurrillen verbunden werden kénnen:

Mod. Lange Riemen max. Torhéhe Anzahl Stiicke Gewicht
PTC.3 3m 8mm 2.5m 2x1.5m 8,77 kg
PTCI.3 3m 8mm 2.5m 1x3m 6,75 kg
In Abbildung 1 werden die Gesamtabmessungen.
Technische Daten JM.3 ESA
Stromversorgung 230 Vac + 10% 50/60Hz
Motorspeisung und Speisung der Steuereinheit 24Vdc
Leistung 1,0A
Accessoires-Netzteil 24Vdc 500mA max.
Zuggeschwindigkeit 12 m/min
Zugkraft/Schubkraft 600N
Schutzart IP40
Betriebsintervall 15 Zyklen/Stunde (50°C) | 45 Zyklen/Stunde (20°C)
Betriebstemperatur -20°C/+50°C
Gerauschentwicklung <70dB (A)
Maximale Tlrhéhe 2,5m
Funkempféanger 433,92 MHz eingebaut
Programmierbare Codes 64 rolling-code
Gewicht der Motoreinheit 2,4 kg

2) INSTALLATION

2.1) GANZE SPURRILLE
Bei Verwendung einer ganzen Spurrille direkt zu Punkt 2.3 gehen. Die ganzen Spurrillen werden mit bereits richtig gespannten Riemen geliefert.

2.2) SPURRILLE 2 TEILE

a) Die Schiene auf eine ebene Flache wie in Abb. 3 gezeigt, legen

b) Die beiden Schienenenden aufreihen (siehe Abb. 4) und mit den beiden Scheiben P mit Hilfe von 8 Schrauben M6x16, Muttern D und Unterlegscheiben
R befestigen.

c) Die Riemenspannung prifen und falls erforderlicht mit Hilfe der Mutter D (in Abb. 5) einstellen.
Wenn der Riemen richtig gespannt ist, ist er entlang der gesamten Schiene stabil; er verlduft gerade, ohne Biegung und ldsst sich von Hand leicht
eindrticken.

2.3) ZUSAMMENBAU MOTOR UND SCHIENE

a) Den Zugschlitten bewegen (Abb. 6) bis der Sitz der Scheibe (Ref. S in Abb. 7a) an den Stift der Motorwelle (Ref. P in Abb. 7a) anschlagt
b) Die Schiene am Boden des Antriebs wie in Abb. 7 befestigen. Mit den 5 Schrauben D4,8x38 die Schiene am Boden des Antriebs befestigen. Kann
die Schiene im Verhaltnis zur Unterlage des Getriebemotors um 90° gedreht werden (siche Abb. 7b).

2.4) BEFESTIGUNG MOTOR

a) Den Einhangeblgel S an die Wand (Abb. 8) befestigen und dazu die zwei Befestigungsstellen mittig zum Tor markieren.
In diesem Fall ist als optionales Zubehor ein spezieller Schnellkupplungsbiigel an der Decke verfligbar, Art. PTC.AR, der im Austausch mit den
Kupplungsbiigeln im Lieferumfang der Schiene (Abb.16) verwendet werden kann.

b) Die Bugel zur Befestigung an die Decke durch die Sitze in der Schiene in der Nahe des Antriebs (Abb. 9) einsetzen und mit den Schrauben M und
den Muttern D befestigen.

c) Mit Hilfe einer Leiter den Antrieb heben und die Befestigungsstellen der Bligel markieren, bohren und den Antrieb mit geeigneten Schrauben und
Dubeln befestigen.

d) die mechanischen Anschlige zum Offnen am Ende der Schienen wie in Abb. 10a gezeigt, mit den Schrauben K befestigen.
Der mechanische SchlieBanschlag ist optional und muss separat erworben werden. (Art. PTC.STOP)
Nach der Feineinstellung der Automatik, die Endanschlage genauer positioneren und endgiiltig an die Schiene mit den 2 Schrauben K befestigen.
Dazu mussen 2 Locher, wie in Abb. 10b gezeigt, gebohrt werden.
Bemerkung: Beim Bohren darauf achten, dass die beiden Endanschlage nicht durchbohrt werden.

e) Der Zugstab eine Losung fir die grundlegenden T Mutter der Stift P1 und die Blockierklemme B1 locker aber bar (Abb.11). Den Bligel S an das
Tor* so befestigen, dass bei geschlossenem Tor der Stab A praktisch senkrecht zu stehen kommt. Falls erforderlich, den Zugstab A kirzen.
Den Buigel S an der Antriebsstange A befestigen unter Verwendung des anderen Stift P2 und der Blockierungsklemme B2.
*Bei schweren Toren empfehlen wir sowohl die oberen als auch die frontalen Lécher zu verwenden.

f)  Die Schnur durch den Sperrhebel und den Kugelgriff ziehen und wie in Abb. 11 gezeigt, binden.

3) ZUBEHOR (OPTION)

Set Notfallbatterie JM.CB:

Ermdglicht den Betrieb der Automatik bei Stromausfall.

Das Set besteht aus: Batterieladekarte, 2 Batterien 12V, Befestigungsbligel, Schrauben und Verkabelung.
Die Batterien werden am oberen Teil des Antriebs montiert, wie die Abb. 14 zeigt.

Fur den Anschluss der Batterien beziehen Sie sich bitte auf die entsprechenden Anweisungen.

Bemerkung: Wenn die Batterien installiert sind, ragen sie circa 10 mm aus dem oberen Schienenprofil heraus.

-
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4) MONTAGE AN SCHWENKTUREN

Kipptor mit Gegengewichten (Bild 15): Kipptore mit Gegengewichten erfordern den Sonderarm Teil. AU.C25.
Bei seiner Anbringung ist nur zu beachten:

e Arm an der oberen Kante des Tores befestigen,

e  Arm lotrecht stellen.

AU.C25 ist ein Zubehor, das der Installation der Automatik an Schwingtoren mit Gegengewicht dient.

Die Installation des Arms AU.C25 erfolgt folgendermaBen (Abb. 15):

- Den Arm GENAU in der Mitte des oberen Torrands (Ref. A) befestigen.

- Den Arm an der unteren Torseite befestigen und kontrollieren, dass er GENAU LOTRECHT LIEGT.

- Falls vorhanden, vom Mitnehmerschuh den krummen Arm entfernen (Ref. C).

- An seiner Stelle den einstellbaren geraden Arm befestigen, der mit Art. AU.C25 (Ref. D) mitgeliefert wird.

- Mithilfe der beiden mitgelieferten Schrauben und der vier Distanzstiicke den geraden Arm an den Arm AU.C23 (Ref. E) befestigen.
- Die Locher am geraden Arm ermdglichen es, die Torposition im Verhaltnis zum Arm (Ref. F) zu regeln.

- WICHTIG!: Wenn das Tor vollstandig geschlossen ist, muss das MaB X ca. 2/3 cm betragen.

- Die mechanische Verriegelung sollte entfernt werden (Ref. G).

6) ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Die fir die Installation erforderlichen Kabel kdnnen je nach installiertem Zubehor variieren.
Alle im Schema von Abbildung 12 angegebenen Zubehorteile sind optional.
Keines der Anschlusskabel fiir das Zubehoér wird mitgeliefert.

Liste der Kabel
Anschluss Typ Maximalldnge und Anmerkungen
A Netzstromversorgung der Steuerung 3x1,5mm? [1]
B Anschluss Sender Lichtschranke 2x0,5mm? 20m
C Anschluss Empféanger Lichtschranke 4x0,5mm? 20m
D Anschluss Schlisselschalter oder digitale Tastatur anschlieBen zur 4x0,5mm? 20m
Betatigung von auB3en
E Anschluss Warn-Blinklicht 2x1,0mm? 10m
F Anschluss der in das Blinklicht integrierten Antenne RG 58 [2]
Anmerkungen
Der Anschluss an die Netzstromversorgung kann tber den mitgelieferten Stecker erfolgen, der z. B. an eine bereits vorhandene Steckdose
[1] | angeschlossen wird (abb. 13) oder bei Ausbau des Steckers.
Trennschalter ausgestattet sein, dessen Kontakte einen Offnungsabstand gleich oder gréBer als 3 aufweisen.
2] In der Steuerung ist eine Antenne vorinstalliert, die diesen Anschluss in den meisten Féllen erlibrigt. Wenn der Empfang gestort ist, kann die
Reichweite des Empféangers erhéht werden, indem die in das Blinklicht eingebaute Antenne oder externe Antenne 433,92 MHz.

7) STEUERGERAT CP.J3-SW
ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Die folgende Tabelle beschreibt die elektrischen Anschlisse, wie dargestellt in Abb. 1:

Klemmen Funktion Beschreibung
L/N/GND Stromversorgung Eingang 230Vac 50/60Hz (L-Phase/N-Neutral/GND)
MOT/+ENC- Motor/Encoder Schnellverbinder fir den Motoranschluss mit Encoder
Antennenanschluss Karte integrierter Radioempfénger
ANT/SHIELD Antenne ANT: Signal /SHIELD: Bildschirm
COM ALLGEMEIN Gemein fur alle Steuerungseingénge.
Eingang Taste Schritt-Schritt (Kontakt N.O.). Bei jedem Impuls P.P. fihrt das Steuergeréat einen
P.P. Schritt-Schritt Befehl in der folgenden Reihenfolge aus:
OFFNEN>STOPP>SCHLIESSEN>STOPP>OFFNEN...
STOP STOP Eingang Taste STOP (Kontakt N.C.)
PHOT Fotozelle Eingang Fotozelle nur in SchlieBphase aktiv (Kontakt NC)-
BLINK Blinkleuchte Anschluss Blinkleuchte 24Vdc 15W max.
+ 24V - 24 Vac/dc Ausgang Speisung Zubehor 24Vac/1A max.
J6 X.BE Schnellverbinder fir Schnittstellenkarte KNX (Art. X.BE - Siehe Abschnitt KNX)
M5 LED Schnellverbinder flir den optionalen zuséatzlichen LED-Lichtanschluss (Art._)
M6 Batterieladung Schnellverbinder fiir den Anschluss der optionalen Batterieladekarte (Art.CB.SW)

SCHNELLPROGRAMMIERUNG

Mit dem nachfolgend beschriebenen Verfahren ist es moglich, einen oder mehrere Sender zu programmieren und das AUTOSET des Steuergerats
durchzufthren.

HINWEIS: Vorbedingungen fir eine schnelle Programmierung:

- Empfanger mit weniger als 64 gespeicherten Sendern

- das Autoset wurde noch nie durchgefiihrt.

Falls ein Fehler wéhrend der Schnellprogrammmierung gemacht wird, ist es méglich, die Netzversorgung zu trennen und das Startverfahren erneut zu
beginnen.

Phasen der Schnellprogrammierung

1 Trennen Sie die Stromversorgung, falls vorhanden, und stellen Sie dann die Netzspannung wieder her.

2 Das Servicelicht ,Service Light” des Steuergeréts beginnt zu blinken.

3 Driicken Sie die verborgene Taste des zu speichernden Senders. Die Kontrollleuchte ,,Service Light“ leuchtet konstant.
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4 Driicken Sie innerhalb von 5 Sekunden die gewlinschte dem Empfénger zuzuweisende Taste. Das Servicelicht blinkt einige Male, um den
Empfang zu bestétigen, und blinkt dann erneut.

5 Wiederholen Sie die Operationen der Punkte 3 und 4 fir die folgenden zu speichernden Sender, bis zu einer Héchstanzahl von 64.

6 Um in die folgende Autoset-Phase zu gelangen, driicken und halten Sie die Taste eines bereits gespeicherten Senders gedriickt, bis die
AUTOSET-Phase beginnt.

7 Die LEDs LD1/2/3 leuchten zyklisch und einige Mandver werden automatisch ausgefihrt, um die optimalen Betriebsparameter zu berechnen.
Wenn der Autoset-Vorgang erfolgreich ist, bleibt die Tiir in der getffneten Position stehen und die LEDs leuchten 5 Sekunden lang, um zu
bestétigen, dass AUTOSET ordnungsgemaéB ausgefiihrt wurde.

Die Hochstdauer zum Programmieren des ersten Senders betragt 60 Sekunden.

Falls erforderlich, fahren Sie mit der manuellen Konfiguration der Trimmer und der DIP-SWITCH auf Basis der Installationsart fort.

Um die Schnellprogrammierphase zu tiberspringen und mit der manuellen Programmierung fortzufahren, driicken Sie jederzeit die Tasten PU1 PU2 fiir

1 Sekunde.

SENDER ARC
WICHTIG, AUFMERKSAM LESEN:

Der Funkempféanger in diesem Produkt ist nur mit den ARC-Sendern (Advanced Rolling Code) kompatibel, die dank der Kodierung mit 128 bit einen
héheren Kopierschutz gewahrleisten.

TRIMMERFUNKTION

Trimmer TCA

Hier kénnen Sie die automatische SchlieBzeit einstellen. Die Einstellung variiert von mindestens 3 Sekunden bis maximal 180 Sekunden.
Wenn der Trimmer TCA vollsténdig im Uhrzeigersinn gedreht ist, ist der TCA deaktiviert.

Wenn TCA aktiv ist, beginnt die LED LD1 bei gedffneter Tir schnell zu blinken, um die laufende TCA-Zeit anzuzeigen.

Trimmer AMP

Stellt die Empfindlichkeit des amperometrischen Sensors fiir die Hinderniserkennung beim Offnen und SchlieBen ein.

Drehen Sie die Trimmer im Uhrzeigersinn (+), um das Drehmoment zu erhéhen, und gegen den Uhrzeigersinn (-), um das Drehmoment zu verringern.
Bei Erfassung eines Hindernis:

- Stoppt die Bewegung beim Offnen.

- Stoppt und &ffnet den Tirfligel wieder fir 3 Sekunden beim SchlieBen.

ACHTUNG:

Der Trimmer AMP erhoht oder verringert den Wert, den das Steuergerdt wahrend der AUTOSET-Phase an den verschiedenen Punkten des Laufs
eingestellt hat.

Daher wird er erst nach einem abgeschlossenen AUTOSET-Vorgang eingestellt und unter Beachtung der geltenden Vorschriften.

FUNKTION DIP-SWITCH (S1)

DIP 1

Der DIP 1 erméglicht:

- Aktivieren/deaktivieren des Vorblinken

- Aktivieren/Deaktivieren der SASO-Funktion (Stopp des Tiirfliigels vor dem Stopp der Offnungsmechanik).

- Aktivieren/Deaktivieren des ferngesteuerten Erfassen der Sender

Der Vorgang beinhaltet, dass DIP1 auf ON gestellt wird, die beschriebenen Vorgange ausgefiihrt werden und dann wieder auf OFF gestellt wird, um die
Programmierung zu bestétigen.

Aktivieren/Deaktivieren des VORBLINKEN

Nachdem Sie DIP1 mit der Taste PU2 auf On gestellt haben, wird das Vorblinken aktiviert oder deaktiviert.

Die LED LD1 zeigt den Status der Funktion an:

LED LD1 eingeschaltet= Vorblinken aktiviert. Das Blinklicht wird 3 Sekunden vor dem Starten des Motors aktiviert.
LED LD1 ausgeschaltet = Vorblinken deaktiviert (Standard)

ACHTUNG: Stellen Sie nach dem Programmieren DIP 1 wieder auf OFF.

Aktivieren/Deaktivieren der Funktion SASO

Nachdem Sie DIP1 mit der Taste PU1 auf On gestellt haben, wird die Funktion SASO aktiviert oder deaktiviert.

Die Funktion SASO beinhaltet den Stopp des Tiirfliigels vor dem Stopp der Offnungsmechanik (ca. 1 cm), wodurch ein schrittweiser Stopp ohne
Vibrationen erreicht wird.

Die LED LD2 zeigt den Status der Funktion an:

LED LD2 eingeschaltet= SASO aktiviert (Standard)

LED LD2 ausgeschaltet = SASO deaktiviert

ACHTUNG: Stellen Sie nach dem Programmieren DIP 1 wieder auf OFF.

Aktivieren/Deaktivieren des ferngesteuerten Erfassen der Sender

Nach dem Einschalten des DIP1 durch gleichzeitiges Driicken von PU1+PU2 wird das ferngesteuerte Erfassen der Sender aktiviert oder deaktiviert, wie
im Abschnitt ,Ferngesteuertes Erfassen eines Senders* beschrieben.

Hinweis: Der Empfang von duplizierten Sendern der Serie ,,AK“ wird gleichzeitig aktiviert oder deaktiviert.

Die LED LD3 zeigt den Status der Funktion an:

LED LD83 eingeschaltet= Ferngesteuertes Erfassen aktiviert (Standard)

LED LD3 ausgeschaltet = Ferngesteuertes Erfassen deaktiviert

ACHTUNG: Stellen Sie nach dem Programmieren DIP 1 wieder auf OFF.

DIP 2

Stellt die Bewegungsgeschwindigkeiten der OFFNUNG und SCHLIESSUNG ein.
Nachdem der DIP2 mit der Taste PU1 auf ON gestellt wurde, wird die Geschwindigkeit der SCHLIESSUNG, durch die LED LD3 angezeigt.

LD3 1 Blinksignal 50%der maximalen Geschwindigkeit (Standard)

LD3 2 Blinksignale 75% der maximalen Geschwindigkeit

LD3 fest eingeschaltet maximale Geschwindigkeit

Nachdem der DIP2 mit der Taste PU2 auf ON gestellt wurde, wird die Geschwindigkeit der OFFNUNG, durch die LED LD1 angezeigt.
LD1 1 Blinksignal 50% der maximalen Geschwindigkeit

LD1 2 Blinksignale 75%der maximalen Geschwindigkeit (Standard)

LD1 fest eingeschaltet maximale Geschwindigkeit

Die Geschwindigkeit der Verlangsamung wird nicht geandert.

ACHTUNG: Am Ende der Programmierung wird DIP 2 wieder auf OFF gestellt, das Servicelicht beginnt zu blinken, gibt einen PP-Befehl aus, ein Offnungs-
(oder SchlieB-) Mandver wird durchgefiihrt, wahrend die Betriebsparameter aktualisiert werden, und am Ende des Mandvers erlischt das Servicelicht.
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DIP 3

Aktiviert oder deaktiviert die Wohnanlagenfunktion.

On: Wohnanlagenfunktion aktiviert.

Der Impuls P.P. oder der Sender haben keinen Einfluss wahrend der Offnungsphase und wahrend der TCA-Pause.
Off: Wohnanlagenfunktion deaktiviert (Standard).

DIP 4

Deaktiviert die Energieeinsparung ESA.

Wenn die ESA-Funktion nach Abschluss des Offnungs- oder SchlieBvorgangs aktiviert ist, befindet sich das Steuergerét im Zustand maximaler
Energieeffizienz, reduziert die Stromaufnahme auf ein Minimum und versorgt die Zubeh&rausgénge nicht.

On: ESA-Energiesparfunktion deaktiviert.

Off: ESA-Energiesparfunktion aktiviert (Standard).

RIEMENSPANNUNG

Um zu verhindern, dass der Riemen nach Erreichen des Stopps der SchlieBmechanik gespannt bleibt, wird eine kurze Umkehrung in Offnungsrichtung
befohlen. Diese Umkehrung kann bei Bedarf wie folgt eingestellt (oder ausgeschlossen) werden:

- Die DIP 1 und DIP 2 auf ON stellen.

- Mit der Taste PU2 wird die Dauer der Umkehrung ausgewahlt und durch die LED LD1 angezeigt:

LD1 1 Blinksignal Umkehrung deaktiviert

LD1 2 Blinksignale minimale Umkehrung

LD1 3 Blinksignale durchschnittliche Umkehrung (Standard)
LD1 4 Blinksignale maximale Umkehrung

ACHTUNG: Stellen Sie nach dem Programmieren DIP 1 und DIP2 auf OFF.
Flhren Sie einige Testmandver durch, um den korrekten Betrieb zu Uberpriifen.

TOTMANN-MODUS

Wenn Sie alle DIPs auf ON gestellt sind, wechselt das Steuergerat in den Totmann-Modus.

Der Eingang PHOT Ubernimmt die Funktion der Taste SCHLIESSEN (Taste mit N.O.-Kontakt verbinden).

Der PP-Eingang {ibernimmt die Funktion der Taste OFFNEN (Taste mit N.O.-Kontakt verbinden).

Die OFFNEN/SCHLIESSEN-Tasten miissen wéhrend des gesamten Manévers gedriickt bleiben.

Das Offnen des STOP-Eingangs stoppt den Motor. Durch gleichzeitiges Driicken von OFFNEN/SCHLIESSEN wird der Motor gestoppt.

KONFIGURATION EINGEBAUTER EMPFANGER
(MANUELLES SPEICHERN)

Das Steuergerat ist mit einem eingebauten Funkmodul fiir den Empfang der Fernsteuerungen ARC-Rolling-Code mit einer Frequenz von 433,92 MHz
ausgestattet.

Um eine Fernsteuerung zu verwenden, muss sie zuerst erfasst werden. Der Speichervorgang wird unten dargestellt. Das Geréat kann bis zu 64 verschiedene
Codes speichern.

Speichern einer Sendertaste mit Aktivierung von P.P.

- Driicken Sie die PU2-Taste einmal fir 1s. Die LED LD1 sendet 1 Blinksignal mit 1s Pause.

- Driicken Sie innerhalb von 10s die Taste des zu speichernden Senders mit P.P.-Funktion, die 3 roten LEDs leuchten 1s lang, nach dem Speichern
verlasst der Empfénger automatisch die Programmierphase.

Speichern einer Sendertaste mit Aktivierung der Funktion Teilweises Offnen (10cm).

- Driicken Sie die PU2-Taste einmal fur 1s. Die LED LD1 sendet 1 Blinksignal mit 1s Pause.

- Driicken Sie die PU2-Taste erneut,. Die LED LD1 sendet 2 Blinksignale mit 1s Pause

- Driicken Sie innerhalb von 10s die Taste des zu speichernden Senders mit der Funktion Teilweise Offnung, die 3 roten LEDs leuchten 1s lang, nach
dem Speichern verlasst der Empfanger automatisch die Programmierphase.

Die TCA-SchlieBung hat keine Auswirkung auf die Funktion Teilweise Offnung.

Die Funktion Teilweise Offnung ist nur bei vollstandig geschlossener Tiir maglich.

Warten Sie 10 Sekunden, um die Programmierung zu beenden, ohne den Sender zu speichern.

Speichern einer Sendertaste mit zeitgesteuerter Aktivierung der Funktion Servicelicht ,Service Light“.

- Driicken Sie die PU2-Taste einmal fur 1s. Die LED LD1 sendet 1 Blinksignal mit 1s Pause.

- Driicken Sie die PU2-Taste einmal ,. Die LED LD1 sendet 1 Blinksignal mit 1s Pause

- Driicken Sie innerhalb von 10s die Taste des zu speichernden Senders mit zeitgesteuerter Funktion Servicelicht ,Service Light“, die 3 roten LEDs
leuchten 1s lang, nach dem Speichern verlésst der Empfanger automatisch die Programmierphase.

Das Servicelicht ,,Service Light“ aktiviert sich fiir 90 Sekunden bei jedem Druck der gespeicherten Taste.

Speichern einer Sendertaste mit Aktivierung der bistabiler Funktion Servicelicht ,,Service Light*.

- Drlicken Sie die PU2-Taste einmal fiir 1s. Die LED LD1 sendet 1 Blinksignal mit 1s Pause.

- Drlicken Sie die PU2-Taste 3 Mal, die LED LD1 sendet 4 Blinksignale mit 1s Pause

- Driicken Sie innerhalb von 10s die Taste des zu speichernden Senders mit bistabiler Funktion Servicelicht ,Service Light“, bistabil 3 roten LEDs
leuchten 1s lang, nach dem Speichern verlasst der Empfanger automatisch die Programmierphase.

Das Servicelicht ,,Service Light“ aktiviert oder deaktiviert sich bei jedem Druck der gespeicherten Tasten.

Ferngesteuerte Erfassung eines Senders

Wenn Sie einen bereits gespeicherten Sender haben, kdnnen Sie andere Sender speichern, ohne auf das Bedienfeld zugreifen zu mussen. Die

ferngesteuerte Speicherung muss unabhéngig von der TCA-Einstellung bei vollstédndig gedffnetem Turfliigel durchgefiihrt werden. Wie folgt vorgehen:

1 Die verdeckte Taste des bereits gespeicherten Senders driicken.

2 Dricken Sie innerhalb von 10s die Taste des bereits gespeicherten Senders, fir den die Funktion kopiert werden soll. Das Servicelicht ,,Service Light*
blinkt.

3 Dricken Sie innerhalb von 10s die verborgene Taste des neuen Senders, dem die Funktion zugewiesen werden soll.

4 Dricken Sie innerhalb von 10s die Taste des neuen Senders, dem die in Punkt 2 ausgewahlte Funktion zugewiesen werden soll. Das Servicelicht
»Service Light” leuchtet fest.

5 Der neue Sender wird gespeichert, der Empféanger verlasst die Programmierphase.
Beispiel: Auf der Taste 1 von TX “A” wird die Funktion P.P. gespeichert, die der Taste 2 des neuen TX ,B“ zugewiesen werden soll; nacheinander
driicken:
verborgene Taste des TX A >> Taste 1 des TX A >> verborgene Taste des TX B >>Taste 2 des TX B.
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Léschen aller Sender aus dem Speicher

- Halten Sie die PU2-Taste 15 Sekunden lang gedriickt, die LED LD1/2/3 und das Servicelicht beginnen schnell zu blinken und erléschen, wenn der
L&schvorgang abgeschlossen ist.

- Lassen Sie die PU2-Taste los, der Speicher wurde geléscht.

HINWEIS:
Aus Sicherheitsgriinden ist es nicht méglich, Sender wahrend der Offnungs-/SchlieBphasen des Motors zu speichern.

KNX KOMMUNIKATIONSSCHNITTFLACHE

KNX ist heute der weltweite Standard, offen und konform mit den wichtigsten européischen und internationalen Standards, der die automatisierte und
dezentralisierte Verwaltung von technologischen Systemen einer Vielzahl von Strukturen ermdglicht: Gewerbebauten, Industrie, Blros, Wohnungen,
offentliche Gebdude, Schulen und noch viele weitere.

Dieses Produkt ist mit dem KNX-Standard kompatibel und kann mit dem optionalen X.BE an ein KNX-Netzwerk angeschlossen werden.

Weitere Informationen finden Sie in den Anweisungen zu X.BE.

GESAMTE RUCKSETZUNG

Das Verfahren zeigt die Verfahren zur Riickstellung des Steuergeréts auf die Werkseinstellung.

ACHTUNG: Alle gespeicherten Sender werden ebenfalls geldscht.

Vorgang der gesamten Ricksetzung:

- Die Netzversorgung trennen

- Die Tatsen PU1+PU2 driicken und gedrtckt halten

- die Netzversorgung anschlieBen

- Warten Sie, bis die LED LD1/LD2/LD3 der Reihe nach aufleuchten. Die gesamte Riicksetzung ist nun abgeschlossen.

LED-DIAGNOSE

Die LED LD1/2/3 im Normalbetrieb geben einige Anweisungen:

LD1

Langsames Blinken: Vorhandensein Netzversorgung, kein Eingang aktiv

1 Blinken mit Pause: STOPP-Eingang aktiv (offener Kontakt)

2 Blinkzeichen mit Pause: Fotozelleneingang aktiv (offener Kontakt)

3 Blinkzeichen mit Pause: P.P.-Eingang aktiv

4 Blinkzeichen mit Pause: Encoder-Fehler

5 Blinkzeichen mit Pause: Eingriff amperometrischer Sensor

Diese Anzeigen werden auch am Ende des Mandvers fir etwa 10 Sekunden durch das Servicelicht signalisiert.
LD2

eingeschaltet: Motor an Endschalter SCHLIESSUNG

LD3 )

eingeschaltet: Motor an Endschalter OFFNUNG

LD1+LD2+LD3

gleichzeitiges Blinken: AUTOSET-Fehler oder Senderspeicherfehler (Speicher voll).
7) ABNAHMEPRUFUNG

1 Kontrollieren Sie, der Anwendung geeignet ist und ob alle Bauteile des Torantriebs ordnungsgemaB geméaB den Anweisungen in der vorliegenden
Anleitung installiert wurden.

Testen Sie das Offnen und SchlieBen des Tors und kontrollieren Sie, ob die Bewegung des Tors gleichmaBig und ohne Reibungspunkte erfolgt.
Kontrollieren Sie, ob alle elektrischen Anschliisse ordnungsgemaB und mit vorschriftsmaBigen Kabeln ausgefiihrt wurden.

Kontrollieren Sie die Funktion von Lichtschranken, Sendern, Schlusselschaltern und manuellen Entriegelungsvorrichtungen.

Fihren Sie eine Messung der Aufprallkraft geméaB den Vorgaben der Norm EN 12445 durch und andern Sie wenn erforderlich den Parameter
sEinstellung der Motorkraft“ (PMO/PMC/PSO/PSC und wiederholen Sie die Messung).

6 Die technischen Unterlagen erstellen.

8) WARTUNG

In der folgenden Tabelle werden die Wartungseingriffe, Ausbesserungen oder Reparaturen durch Fachpersonal verzeichnet.

g~ wON

. ) Stempel
Datum _ _ _ _ _ _ _ Unterschrift des technikers _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _____
Beschreibung des eingriffs
Stempel
Datum _ _ _ _ _ _ _ Unterschrift des technikers _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______
Beschreibung des eingriffs
Stempel
Datum _ _ _ Unterschrift des technikers _ _ _ _ _ _ _ _____________
Beschreibung des eingriffs
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AUTOSET
ATTENTION!: LA PROCEDURE D’AUTOSET DECRITE CI-APRES EST OBLIGATOIRE!

Durant la phase de AUTOSET, la centrale effectue certaines manceuvres d’ouverture et de fermeture durant lesquelles sont configurés des

parametres de fonctionnement indispensables, dont:

- Les points de début et de butée.

- Le début des phases de ralentissement.

- Les valeurs de couple appliquées durant le trajet de la porte.

- Reconnait le dispositif connecté a I’entrée PHOT.

Procédure:

1) Avec la centrale alimentée, appuyer et maintenir pressées les touches PU1+PU2 jusqu’a I'allumage cyclique des 3 LED rouges.

2) La procédure d’AUTOSET débute et certaines manoeuvres d’ouverture et de fermeture sont commandées.

3) Auterme de la procédure, la porte se ferme en position ouverte et les LED s’allument fixes pendant 5s pour confirmer que TAUTOSET a été
effectué correctement.

MODIFICATION DES ESPACES DE RALENTISSEMENT

Durant la phase d’AUTOSET, il est possible d’établir un espace de ralentissement autre que celui qui est configuré de défaut de la centrale.

Procéder ainsi:

1) Démarrer une procédure d’AUTOSET.

2) La porte commence une manceuvre de fermeture et d’ouverture a vitesse réduite.

3) Puis débute une manoeuvre de FERMETURE a vitesse normale durant laquelle il est possible de sélectionner le point de début de
ralentissement en donnant une commande de P.P. (émetteur, entrée P.P., touche PU1) au moment désiré.

4) Puis débute une manoeuvre d’ OUVERTURE a vitesse normale durant laquelle il est possible de sélectionner le point de début de
ralentissement en donnant une commande de P.P. (émetteur, entrée P.P., touche PU1) au moment désiré.

FRA

AVERTISSEMENTS

INFORMATIONS GENERALES

Il est interdit d’utiliser ce produit pour I'utilisation du produit ou avec des finalités ou modalités non prévues par le présent manuel. Toute
autre utilisation pourrait compromettre I’intégrité du produit et présenter un danger pour les personnes ou pour les biens.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas d’utilisation impropre ou d’inobservation de la bonne technique dans la construction des portails,
ainsi que de toute déformation qui pourrait avoir lieu lors de son utilisation. Toujours conserver la notice pour toute autre consultation future.

GUIDE INSTALLATEUR

Ce manuel est destiné exclusivement au personnel qualifié pour I'installation et la maintenance des ouvertures automatiques.

Le montage doit étre accompli par du personnel qualifié (monteur professionnel, conformément a EN12635), dans le respect del la bonne
technique et des normes en vigueur. Vérifier que la structure du portail est adaptée pour étre équipée d’un automatisme. L’installateur doit
fournir toutes les informations relatives au fonctionnement automatique, au déverrouillage d’urgence de I’'automatisme, et livrer a I'utilisateur
les modes d’emploi.

AVERTISSEMENTS GENERAUX

Tenir a I’écart des enfants tous les matériaux d’emballage car ils représentent une source potentielle de danger. Ne pas disperser les matériaux
d’emballage dans I’environnement, mais trier selon les différentes typologies (i.e. carton, polystyréne) et les traiter selon les normes locales.
Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit. Conserver les télécommandes hors de la portée des enfants.
Ce produit n’est pas prévu pour étre utilisé par des personnes (dont les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales
sont limitées, ou ne disposant pas des connaissances adéquates, sauf sous surveillance ou aprés avoir regu les consignes des personnes
responsables de leur sécurité. Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensibles, etc..) nécessaires pour protéger
la zone contre les risques de choc, d’écrasement, d’entrainement ou de cisaillement. Tenir compte des réglements et des directives en
vigueur, des critéres de bonne technique, de I'utilisation, de I’environnement de I'installation, de la logique de functionnement du systéme
et des forces développées par I’'automatisation.L’installation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de commandes conformes aux
normes EN 12978 et EN 12453.

Utiliser exclusivement des accessoires et des piéces de rechange originales, I'utilisation de composants non originaux comporte I’exclusion
du produit des couvertures prévues par le certificat de Garantie.Toutes la parties, mécaniques et électriques, qui composent I'automation
doivent correspondre aux conditions requises des réglementations en vigueur et reporter le marquage CE.

SECURITE ELECTRIQUE

Prévoir sur le réseau de I'alimentation un interrupteur/sectionneur omnipolaire avec distance d’ouverture des contacts égale ou supérieure
a 3 mm. Vérifier la présence en amont de l'installation électrique d’un interrupteur différentiel et d’'une protection de surcourant adéquats.
Certains types d’installation requiérent le branchement du vantail & une installation de mise a terre satisfaisant les normes de sécurité e vigueur.
Avant toute intervention, d’installation, réparation et maintien, couper I'alimentation avant d’accéder aux parties électriques. Déconnecter
également les batteries tempon éventuellement présentes. L’installation électrique et la logique de fonctionnement doivent étre conformes
aux normes en vigueur. Les conducteurs alimentés a des tensions différentes doivent étre séparés physiquement ou bien, ils doivent étre
isolés en maniére appropriée avec une gaine supplémentaire d’au moins 1 mm. Les conducteurs doivent étre assurés par une fixation sup-
plémentaire a proximité des bornes. Pendant toute intervention d’installation, maintenance et réparation, couper I'alimentation avant de
procéder a toucher les parties électriques. Recontroler toutes les connexions faites avant d’alimenter la logique de commande. Les entrées
N.F. non utilisées doivent étre shuntées

R\

ADHESIF D'AVERTISSEMENT
Appliquer a la porte I'adhésif d'avertissement fourni en dotation

DEMOLITION

Comme indiqué par le symbole a coté, il est interdit de jeter ce produit dans les ordures ménageéres car les parties qui le composent pour-
raient nuire a I’environnent et a la santé des hommes, si traitées et évacuées de maniere incorrecte. L’appareillage devra, par conséquent,
étre livré dans les spéciaux point de collecte et de triage, ou bien remis au revendeur lorsqu’on décide d’acheter un appareillage équivalent.
L’évacuation abusive du produit de la part de I'usager comporte I'application de sanctions administratives comme prévu par les normes
en vigueur.

Les descriptions et les illustrations présentées dans ce manuel ne sont pas contraignantes. En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles du produit, le
fabricant se réserve le droit d’apporter toute modification a caractére technique, de construction ou commerciale sans s’engager a revoir la cette publication.
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1) NOTICE GENERALES

L’automatisme est congu pour motoriser des portes sectionnelles; pour pouvoir I'appliquer sur des portes basculantes il nécessite d’un bras de fixation
spécial (art. AU.C25).

Avant de procéder a I'installation, vérifier les points suivants :

- ladistance entre le point le plus haut de la porte et le plafond devra étre au minimum de 40mm (fig.2)

- la porte devra pouvoir étre ouverte et fermée en tirant et en poussant horizontalement sur son bord supérieur (fig.2).

- les opérations manuelles doivent résulter douces et réguliéres.

Le motoréducteur ROMEO peuvent étre associés les rails suivants :

Mod. Longueur Courroie Hauteur max. porte Nombre d'unités Poids
PTC.3 9B 3m 8mm 2.5m 2x1.5m 8,77 kg
PTCI.3 9B 3m 8mm 2.5m 1x3m 6,75 kg
Sur la figure 1 sont indiquées les dimensions d'encombrement.
Données techniques ROMEO
Alimentation du réseau 230 Vac + 10% 50/60Hz
Alimentation moteur et centrale de commande 24Vdc
Puissance absorbée 1,0A
Sortie alimentation accessoires 24Vdc 500mA max.
Vitesse de traction 12 m/min
Force traction/poussée 600N
Indice de protection IP40
Intermittence travail 15 Cycles/heure (50°C) | 45 Cycles/heure (20°C)
Temp. fonctionnement -20°C/+50°C
Bruit <70dB (A)
Hauteur maximale de porte 2,5m
Récepteur Incorporé 433,92 MHz
Quantité des code mémorisables 64 rolling-code
Poids groupe moteur 2,4 kg

2) INSTALLATION

2.1) RAIL ENTIER
Dans le cas ou un rail entiere est utilisé, passer directement au point 2.3. Les rails entiers sont fournis avec la courroie déja correctement mise sous tension.

2.2) RAIL 2 PIECES

a) placez le rail sur une surface plate et étendez-le comme indiqué dans la Fig.3

b) enseréférant alaFig. 4, alignez les deux extrémités du rail et fixez-les avec deux plaques P en utilisant les 8 vis M6X16, les écrous D et les rondelles
R.

c) vérifiez la tension de la courroie, si nécessaire elle peut étre réglée moyennant I’écrou D mis en évidence dans la Fig.5.
La courroie dont la tension a été correctement ajustée garde sa position tout le long du rail, sans flexions, résultant en tout cas souple a une faible
pression manuelle.

2.3) ASSEMBLAGE MOTEUR ET VOIE

a) déplacez le chariot d’entrainement (Fig.6) jusqu’a ce que le siege de la poulie (rif. S di Fig. 7a) ne joigne le pivot du vilebrequin (rif. P di Fig. 7a)
b) fixez le rail a la base du motoréducteur comme dans la Fig.7. Fixez avec les 5 vis D4, 8x38 le rail a la base du motoréducteur.
on a la possibilité d’installer le rail pivoté de 90° par rapport a la base du motoréducteur, comme indiqué dans la Figure 7b.

2.4) FIXATION MOTEUR

a) fixez la bride d’accrochage S au mur (Fig.8), en tragant en correspondance au centre de la porte les deux points de fixation.

Dans ce cas, un étrier spécial de fixation rapide au plafond est disponible comme accessoire en option, art. PTC.AR a utiliser en remplacement des
étriers de fixation fournis avec la voie (fig.16).

b) prédisposez les brides d’accrochement au plafond en utilisant les sieges spéciaux dans le rail en proximité du motoréducteur (Fig.9) et fixez-les
avec les vis M et les écrous D.

c) en utilisant une échelle, soulever le motoréducteur, marquez les points de fixation des brides, trouez et fixez le motoréducteur en utilisant les vis et
les chevilles adaptées au matériel.

d) fixer provisoirement les butées mécaniques d’ouverture, a la fin du rail, a I’aide des vis K comme mis en évidence dans la Fig.10a.

La butée de fermeture mécanique est facultative et doit étre achetée séparément. (Art. PTC.STOP)

A’ la fin de la phase de réglage de I’'automation, les butés seront placées avec plus de précision et fixées de maniere définitive au rail avec les 2 vis
K, en percant deux trous comme indiqué dans la Fig. 10b.

Note: attention a ne pas transpercer les deux butés en phase de pergage.

e) branchezlatige d’entrainement A a la glissiére d’entrainement T avec le pivot P1 et le clip de blocage B1, en évitant de bloguer la tige méme (Fig.11).
Fixez la tige S a la porte* de maniére que, la porte ferme, la tige A soit en position presque verticale. Si nécessaire, raccourcissez la tige d’entrainement A.
Fixer I'étrier S a la tige d'entrainement A en utilisant |'autre pivot P2 et le clip de blocage B2.

*En cas de vantaux lourds il est conseillé d’utiliser soit les trous supérieurs soit les trous sur le front.
f)  enfilez la cordelette dans le levier de déblocage et dans la poignée, enfin nouez comme indiqué dans le détail de la Fig.11

3) ACCESSOIRES (OPTIONNELS)

Kit batteries de secours JM.CB:

permet le fonctionnement de I’'automatisme en cas de panne de courant.

Le kit se compose de: carte charge-batteries, 2 batteries 12V, bride de fixation, vis et cablages

Les batteries doivent étre installées sur la partie supérieure de la base du motoréducteur comme dans Fig.19.
Pour brancher les batteries référez-vous aux instructions spécifiques.

Note: Une fois installées, les batteries sortent de 10mm environ du profil supérieur du rail.
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4) MONTAGES SUR LES PORTES BASCULANTES

Portes basculantes a contrepoids (fig.15): les portes basculantes a contrepoids nécessitent un bras approprié art. AU.C25. Les seuls moyens pour le
montage de ce dernier sont:

e fixer le bras sur 'aréte supérieure de la porte;

e mettre a plomb le bras méme.

AU.C25 est un accessoire qui permet I'installation de I'automatisme sur portes basculantes et contrepoids.

Pour I'installation du bras AU.C25 procéder comme suit (Fig.15):

- Fixer le bras sur le fil supérieur de la porte, PARFAITEMENT centré (réf. A)

- Aprés avoir vérifié qu’il est PARFAITEMENT A’ PLOMB, fixer le bras dans la partie inférieure de la porte (réf. B)
- Siprésent, 6ter de la glissiere d’entrainement le bras courbe (réf. C)

- Fixer a sa place le bras droit réglable fourni avec AU.C25 (réf. D)

- Avec les deux vis et les 4 entretoises fournies, fixer le bras droit au bras AU.C25 (réf. D)

- Lestrous sur le bras droit permettent de régler la position de la porte, par rapport au bras (réf. F)

- IMPORTANT! a porte complétement fermée la cote X doit étre de 2/3 cm environ.

- On conseille d’6ter le blocage mécanique de fermeture (réf. G).

5) BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Les cables nécessaires pour l'installation peuvent changer en fonction des accessoires installés.
Tous les accessoires indiqués dans le schéma de la figure 12 sont fournis en option.

Aucun cable de raccordement pour les accessoires n’est fourni en dotation.

Liste des cables
Branchement Type Longueur maximum et remarques
A Alimentation de réseau a la centrale de commande 3x1,5mm? [1]
B Branchement émetteur photocellule 2x0,5mm? 20m
C Branchement récepteur photocellule 4x0,5mm? 20m
D Branchement du sélecteur a clé ou le clavier numérique pour la commande de I'extérieur | 4x0,5mm? 20m
E Branchement de la lumiére clignotante de signalisation 2x1,0mm? 10m
F Branchement antenne intégrée dans le clignotant RG 58 2]
Remarques
Le branchement a I'alimentation de réseau peut étre effectué au moyen de la fiche fournie en dotation, branchée, par exemple, a une prise
(] électrique déja prévue (fig.13) ou dans le cas ou I’'on devrait enlever le cable d’alimentation ou en cas de retrait du connecteur.
Prévoir un interrupteur omnipolaire avec ouverture des contacts d’au moins 3mm, équipé de protection contre les surcharges, prét a
sectionner "automatisation du réseau.
Dans la centrale de commande est déja installée une antenne, qui, dans la plupart des cas, rend ce branchement superflu. On peut améliorer
[2] ] . ; : . :
la portée du récepteur en branchant I'antenne incorporée dans le clignotant ou antenne externe 433,92MHz.

6) CENTRALE DE COMMANDE CP.J3-SW

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Le tableau suivant décrit les branchements électriques représentés en Fig. 17:

Bornes Fonction Description

L/N/GND Alimentation Entrée 230Vac 50/60Hz (L-Phase/N-Neutre/GND)

MOT/+ENC- Moteur/Encodeur Connecteur rapide pour le branchement du moteur équipé d’Encodeur

ANT/ SHIELD Antenne E,r\?%cgiegnr:aelr/\ts ar;ltztle_re)n:eéf(i:(;;lr? radio réceptrice incorporée

COM COMMUN Commun pour toutes les entrées de commande.

P.P. Pas 3 Pas Entrée touche pas a pas (contact N.O.). A chaque impulsion P.P., la centrale effectue une
commande. selon la séquence: OUVRE>STOP>FERME>STOP>OUVRE...

STOP STOP Entrée touche STOP (contact N.F.)

PHOT Cellule photoélectrique Entrée photocellule active uniquement en phase de fermeture (contact N.C.).

BLINK Clignotant Branchement clignotant 24Vdc 15W max.

+ 24V - 24 Vac/dc Sortie alimentation accessoires 24Vdc/500mA max.

J6 X.BE Connecteur rapide pour fiche interface KNX (art. X.BE - Voir paragraphe KNX))

M5 LED Connecteur rapide pour la connexion de lumiére LED supplémentaire en option (art._)

M6 Chargeur Connecteur rapide pour la connexion de la fiche chargeur en option (art.CB.SW)

PROGRAMMATION RAPIDE

La procédure décrite ci-aprés permet d’effectuer la programmation d’un ou de plusieurs émetteurs et d’effectuer TAUTOSET de la centrale.

REMARQUE: Conditions préliminaires pour pouvoir effectuer la programmation rapide:

- Récepteur de moins de 64 émetteurs mémorisés

- Autoset jamais effectué.

Si des erreurs sont commises durant la phase de programmation rapide, il est possible de couper le courant du réseau puis de relancer la procédure
initiale.
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PHASES DE PROGRAMMATION RAPIDE

1 Couper I'alimentation de réseau, si présente, puis redonner de la tension de réseau.

2 La veilleuse «Service Light» de la centrale commence a clignoter.

3 Appuyer sur la touche cachée de I’émetteur a mémoriser, la veilleuse «Service Light» reste allumée fixe.

4 Appuyer dans les 5s sur la touche désirée a associer au récepteur, la veilleuse «Service Light» émet quelques clignotements rapides pour confirmer

la réception puis recommence a clignoter.

Répéter les opérations des points 3 et 4 pour les émetteurs successifs a mémoriser jusqu’a un maximum de 64.

Pour passer a la phase suivante d’autoset, maintenir pressée la touche d’un émetteur déja mémorisé jusqu’au démarrage de la phase d’AUTOSET

7 Les LED LD1/2/3 s’allument de maniére cyclique tandis que certaines manoeuvres sont effectuées automatiqguement pour calculer les paramétres
parfaits de fonctionnement. Si I'opération d’autoset a bien eu lieu, la porte se ferme en position ouverte et les LED s’allument fixes pendant 5s pour
confirmer que '’AUTOSET a été effectué correctement.

La durée maximum pour programmer le premier émetteur est de 60 secondes.

Si nécessaire, configurer manuellement les Trimmers et les DIP- SWITCHES en fonction du type d’installation.

Pour sauter la phase de programmation rapide et effectuer la programmation manuelle, appuyer a tout moment sur les touches PU1 PU2 pendant 1s.

EMETTEURS ARC
IMPORTANT, LIRE AVEC ATTENTION:

Le récepteur radio présent dans ce produit n’est compatible qu’avec les émetteurs ARC (Advanced Rolling Code) lesquels, grace a la codification a 128
bits garantissent une sécurité autocopiante supérieure.

Trimmer TCA

Permet de régler le temps de fermeture automatique. Le réglage varie d’'un minimum de 3s a un maximum de 180s.

Avec le trimmer TCA compléetement tourné dans le sens des aiguilles d’'une montre, le TCA est désactivé.

Avec le TCA actif, le LED LD1, avec porte ouverte, commence a clignoter rapidement pour indiquer le comptage du temps TCA en cours.

Trimmer AMP

Reégle la sensibilité du capteur ampéeremétrique de détection d’obstacle en phase d’ouverture et de fermeture.

Tourner les trimmers dans le sens des aiguilles d’une montre (+) pour augmenter dans le sens contraire des aiguilles d’une montre (-) pour diminuer le
couple.

Dans le cas de détection d’obstacle:

- En phase d’ouverture, arréte le mouvement.

- Dans la phase de fermeture, arréte et rouvre le volet pendant 3s environ.

ATTENTION:
Le trimmer AMP incrémente ou décrémente la valeur que la centrale a configuré au niveau des différents points de la course durant la phase d’AUTOSET.
Il ne doit n’étre donc configuré que suite a une procédure d’AUTOSET compléte dans le respect des réglementations en vigueur.

FONCTION DIP-SWITCH (S1)

DIP 1

Le DIP 1 permet de:

- Activer/désactiver le pré-clignotement

- Activer/désactiver la fonction SASO (arrét du vantail avant I’arrét mécanique d’ouverture).

- Activer/désactiver I'apprentissage a distance des émetteurs

La procédure prévoit de porter le DIP1 sur ON, d’effectuer les opérations décrites puis de le replacer sur OFF pour confirmer la programmation.
Activation/désactivation PRE-CLIGNOTEMENT

Apres avoir placé le DIP1 sur ON a I'aide de la touche PU2, on active ou on désactive le pré-clignotement.
Le LED LD1 signale I'état de la fonction:

LED LD1 allumé= Pré-clignotement activé. Le clignotant s’active 3s avant le départ du moteur.

LED LD1 éteint= Pré-clignotement désactivé (défaut)

ATTENTION: Au terme de la programmation, replacer le DIP 1 sur OFF.

o O

Activation/désactivation Fonction SASO

Aprés avoir placé le DIP1 sur ON a I'aide de la touche PU1, on active ou on désactive la fonction SASO.

La fonction SASO prévoit Iarrét du vantail avant I'arrét mécanique d’ouverture (environ 1 cm); on obtient ainsi un arrét graduel et sans vibrations.
Le LED LD2 signale I’état de la fonction:

LED LD2 allumé = SASO activé (défaut)

LED LD2 éteint = SASO désactivé

ATTENTION: Au terme de la programmation, replacer le DIP 1 sur OFF.

Activation/désactivation Apprentissage a distance des émetteurs

Aprés avoir placé le DIP1 sur On en appuyant simultanément sur PU1+PU2, on active ou on désactive 'apprentissage a distance, décrit dans le
paragraphe “Apprentissage a distance d’un émetteur”.

Remarque : La réception des émetteurs dupliqués de la série “AK” est activée ou désactivée simultanément.

Le LED LD3 signale I’état de la fonction:

LED LD83 allumé= Apprentissage a distance activé (défaut)

LED LD83 éteint = Apprentissage a distance désactivé

ATTENTION: Au terme de la programmation, replacer le DIP 1 sur OFF.

DIP 2
Configurer la vitesse de manceuvre d’ OUVERTURE et de FERMETURE.

Aprés avoir placé le DIP2 sur ON avec la touche PU1, on sélectionne la vitesse FERMETURE, signalée par le LED LD3.

LD3 1 clignotement 50% de la vitesse maximum (Défaut)

LD3 2 clignotements 75% de la vitesse maximum

LD83 allumé fixe vitesse maximum

Apres avoir placé le DIP2 sur ON avec la touche PU2, on sélectionne la vitesse OUVERTURE, signalée par le LED LD1.
LD1 1 clignotement 50% de la vitesse maximum

LD1 2 clignotements 75% de la vitesse maximum (Défaut)

LD1 allumé fixe vitesse maximum

La vitesse en phase de ralentissement n’est pas modifiée.

ATTENTION: Au terme de la programmation, replacer le DIP 2 sur OFF, la veilleuse commence a clignoter, donner une commande P.P. pour commander
une manceuvre d’ouverture (ou de fermeture) durant laquelle les parametres de fonctionnement sont mis a jour; au terme de la manceuvre, la veilleuse
s’éteint.
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DIP 3

Activer ou désactiver la fonction de copropriété.

On: Fonction copropriété activée.

L’impulsion P.P. ou de I"’émetteur n’a pas d’effet durant la phase d’ouverture et durant la pause TCA .
Off: Fonction copropriété désactivée (défaut).

DIP 4

Désactive la fonction épargne d’énergie ESA.

Avec la fonction ESA activée, une fois terminée la manceuvre d’ouverture ou de fermeture, la centrale se place dans la condition d’efficacité énergétique
maximum en réduisant au minimum I’absorption et en alimentant plus les sorties accessoires.

On: Fonction épargne d’énergie ESA désactivée.

Off: Fonction épargne d’énergie ESA activée (défaut).

MISE EN TENSION DES COURROIES

Pour éviter que la courroie ne reste en tension une fois atteinte I'arrét mécanique de fermeture, une bréve inversion en direction d’ouverture est
commandée. Cette inversion, si nécessaire, peut étre réglée (ou exclue) en suivant cette procédure:
- Porter les DIP 1 et DIP 2 sur ON.
- La touche PU2 permet de sélectionner la durée de 'inversion, signalée par le LED LD1:
LD1 1 clignotement  inversion désactivée
LD1 2 clignotements inversion minimum
LD1 3 clignotements  inversion moyenne (Défaut)
LD1 4 clignotements inversion maximum

ATTENTION: Au terme de la programmation, replacer les DIP 1 et DIP sur OFF.
Effectuer quelques manceuvres d’essai pour vérifier le fonctionnement correct.

MODALITE A ACTION MAINTENUE

En portant tous les DIP en ON, la centrale passe en modalité a Action Maintenue.

L’entrée PHOT assume la fonction de touche FERMER (connecter touche avec contact N.O.).

L’entrée PP assume la fonction de touche ouvrir (connecter touche avec contact N.O.).

La pression des touches OUVRIR/FERMER doit étre maintenue durant toute la manceuvre.

L’ouverture de I’entrée STOP arréte le moteur. La pression simultanée de OUVRIR/FERMER comporte I’arrét du moteur.

CONFIGURATION RECEPTEUR INCORPORE
(MEMORISATION MANUELLE)

La centrale est équipée d’un module radio incorporé pour la réception de télécommandes Rolling-Code ARC, avec fréquence de 433.92 MHz. Pour
utiliser une télécommande, il faut d’abord I'apprendre; la procédure de mémorisation est illustrée ci-apres, le dispositif est en mesure de mémoriser
jusqu’a 64 codes différents.

Mémorisation d’une touche émettrice avec fonction P.P.

- Appuyer 1 fois sur la touche PU2 pendant 1s, le LED LD1 émet 1 clignotement avec 1s de pause.

- Appuyer dans les 10s qui suivent sur le bouton de I’émetteur qu’on souhaite mémoriser avec fonction P.P., les 3 LED rouges s’allument pendant 1s
et apres la mémorisation, le récepteur sort automatiquement de la phase de programmation.

Mémorisation d’une touche émettrice avec activation fonction Ouverture Partielle (10cm).

- Appuyer 1 fois sur la touche PU2 pendant 1s, le LED LD1 émet 1 clignotement avec 1s de pause.

- Appuyer a nouveau sur la touche PU2, le LED LD1 émet 2 clignotements avec 1s de pause

- Appuyer dans les 10s qui suivent sur le bouton de I’émetteur qu’on souhaite mémoriser avec fonction Ouverture partielle, les 3 LED rouges s’allument
pendant 1s et aprés la mémorisation, le récepteur sort automatiquement de la phase de programmation.

La fermeture TCA n’a pas d’effet sur la fonction Ouverture Partielle.

L’ouverture partielle peut se faire uniqguement si le vantail est en fermeture compléte.

Pour sortir de la programmation, sans mémoriser I’émetteur, attendre 10s.

Mémorisation d’une touche émettrice avec activation fonction Veilleuse “Service Light” temporisée

- Appuyer 1 fois sur la touche PU2 pendant 1s, le LED LD1 émet 1 clignotement avec 1s de pause.

- Appuyer a nouveau 2 fois sur la touche PU2, le LED LD1 émet 3 clignotements avec 1s de pause

- Appuyer dans les 10s qui suivent sur la touche de I’émetteur qu’on souhaite mémoriser avec fonction Veilleuse “Service Light” temporisée; les 3 LED
rouges s’allument pendant 1s et aprés la mémorisation, le récepteur sort automatiquement de la phase de programmation.

La veilleuse “Service Light” s’active pendant 90s a chaque pression de la touche mémorisée.

Mémorisation d’une touche émettrice avec activation Veilleuse “Service Light” bistable

- Appuyer 1 fois sur la touche PU2 pendant 1s, le LED LD1 émet 1 clignotement avec 1s de pause.

- Appuyer a nouveau 3 fois sur la touche PU2, le LED LD1 émet 4 clignotements avec 1s de pause

- Appuyer dans les 10s qui suivent sur la touche de I’émetteur qu’on souhaite mémoriser avec fonction Veilleuse “Service Light” bistable; les 3 LED
rouges s’allument pendant 1s et aprés la mémorisation, le récepteur sort automatiquement de la phase de programmation.

La Veilleuse “Service Light” s’active ou se désactive a chaque pression de la touche mémorisée.

Apprentissage a distance d’un émetteur

Si on dispose d’un émetteur déja mémorisé, il est possible d’en mémoriser d’autres sans accéder a la centrale. La mémorisation a distance doit étre

effectuée avec le vantail en ouverture totale, indépendamment du réglage du TCA. Procéder ainsi:

1 Appuyer sur la touche cachée de I’émetteur déja mémorisé.

2 Appuyer dans les 10s sur la touche de I'émetteur déja mémorisé dont on désire copier la fonction. La veilleuse “Service Light” clignote.

3 Appuyer dans les 10s sur la touche cachée du nouvel émetteur auquel on veut associer la fonction.

4 Appuyer dans les 10s sur la touche du nouvel émetteur auquel on veut associer la fonction choisie au point 2. La veilleuse “Service Light” s’allume
avec lumiére fixe.

5 Le nouvel émetteur est mémorisé, le récepteur sort de la phase de programmation.

Ex: sur la touche 1 du TX “A” est mémorisé la fonction P.P. que I'on désire attribuer a la touche 2 du nouveau TX “B”; appuyer en séquence: touche
cachée du TX A >> touche 1 du TX A >> touche cachée du TX B >>touche 2 du TX B.

Effacement de tous les émetteurs de la mémoire

- Maintenir pressée la touche PU2 pendant 15s, les LED LD1/2/3 et la veilleuse commencent a clignoter rapidement et s’éteignent a effacement
survenu.

- Relacher la touche PU2, la mémoire a été effacée.

REMARQUE:

Pour des raisons de sécurité, il n’est pas possible de mémoriser les émetteurs durant les phases d’ouverture/de fermeture du moteur.
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INTERFACE COMMUNICATION KNX

KNX est aujourd’hui le standard mondial, ouvert, conforme aux principales réglementations européennes et internationales qui permet une gestion
automatisée et décentralisée des systémes technologiques d’un ample type de structures: batiments commerciaux, industries, bureaux, habitations,

locaux publics, écoles et autres encore.

Ce produit est compatible avec le standard KNX et peut étre connecté a un réseau KNX au moyen de I’accessoire en option X.BE.

Se référer aux instructions fournies avec X.BE pour de plus amples informations.

RESET TOTAL

La procédure reporte les conditions d’usine de la centrale.

ATTENTION: Tous les émetteurs mémorisés sont effacés.

Procédure de reset total:

- Couper I'alimentation de réseau

- Appuyer et maintenir pressées les touches PU1+PU2

- Redonner de I'alimentation au réseau

- Attendre I’éclairage en séquence des LED LD1/LD2/LD3, le reset total est maintenant complété.

DIAGNOSTIC LED

Les LED LD1/2/3 durant le fonctionnement normal donnent certaines indications:

LD1

Clignotement lent: Présence alimentation de réseau, aucune entrée active

1 clignotement avec pause: Entrée STOP active (contact ouvert)

2 clignotements avec pause: Entrée Photocellule active (contact ouvert)

3 clignotements avec pause: Entrée P.P. active

4 clignotements avec pause: Erreur Encodeur

5 clignotements avec pause: Intervention capteur ampéremétrique

Ces indications sont signalées également par la veilleuse, au terme de la manceuvre, pendant 10s environ.
LD2

allumé: moteur en butée FERMETURE

LD3

allumé: moteur en butée OUVERTURE

LD1+LD2+LD3

clignotement simultané: Erreur AUTOSET ou erreur mémorisation émetteur (mémoire pleine).
7) TEST

aphwON =

moteur (PMO/PMC/PSO/PSC)» et Répétez la mesure.
6 Réaliser le dossier technique.

8<) MAINTENANCE

Vérifier que tous les composants de I’'automatisation soient installés correctement et conformément aux indications de ce manuel.

Effectuer des tests d’ouverture et de fermeture et contréler que le mouvement de la porte se produise correctement et sans points de frottement.
Vérifier que tous les branchements électriques soient effectués correctement et en ayant utilisé des cables conformes aux normes.

Vérifier que les photocellules, les émetteurs, les sélecteurs a clé ainsi que les dispositifs de déblocage manuel fonctionnent correctement.
Mesurer la force d’impact en fonction des indications de la norme EN 12445, en intervenant, si nécessaire sur le parameétre «Réglage de la force du

Le tableau suivant sert a enregistrer les interventions de maintenance, d'amélioration ou de réparation effectuées par le technicien spécialisé.

Tampon
Date . __________________ . ______ Signature du technicien _ _ _ _ _ __ _ ______________
Description de l'intervention
) o Tampon
Date . ___ Signature du technicien _ _
Description de l'intervention
Tampon
Date _ _ ____________ ____ o ______ Signature du technicien _ _ _ _ _ __ _______________
Description de l'intervention
Tampon
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AUTOCONFIGURACION
JATENCION!: {EL PROCEDIMIENTO DE AUTOCONFIGURACION DESCRITO A CONTINUACION ES OBLIGATORIO!

Durante la fase de AUTOCONFIGURACION la central realiza algunas maniobras de apertura y cierre durante las cuales se configuran los parametros

operativos de funcionamiento, entre los cuales:

- Los puntos de inicio y final de carrera.

- El inicio de las fases de ralentizacion.

- Los valores de par aplicados durante el recorrido de la puerta.

- Reconoce el dispositivo conectado a la entrada PHOT.

Procedimiento:

1) Con la central alimentada, apretar y mantener apretados los botones PU1+PU2 hasta el encendido ciclico de los 3 LEDES rojos.

2) Inicia el procedimiento de AUTOCONFIGURACION, se accionan algunas maniobras de apertura y cierre.

3) Al final del procedimiento la puerta se para en posicion de apertura y los LEDES se encienden fijamente durante 5 segundos para confirmar
que la AUTOCONFIGURACION se ha realizado correctamente.

MODIFICACION DE LOS ESPACIOS DE RALENTIZACION

Es posible, durante la fase de AUTOCONFIGURACION, establecer un espacio de ralentizacion diferente de aquel configurado por defecto por la

central. Proceder de la siguiente manera:

1) Iniciar el procedimiento de AUTOCONFIGURACION.

2) La puerta comienza una maniobra de cierre y apertura a velocidad reducida.

3) Posteriormente, inicia una maniobra de CIERRE a velocidad normal, durante esta maniobra, es posible seleccionar el punto de inicio de la
ralentizacion dando un comando de P.P. (transmisor, entrada de P.P., boton PU1) en el momento deseado.

4) Posteriormente, inicia una maniobra de APERTURA a velocidad normal, durante esta maniobra, es posible seleccionar el punto de inicio de
la ralentizacion dando un comando de P.P. (transmisor, entrada de P.P., botéon PU1) en el momento deseado.

ESP

ADVERTENCIAS

INFORMACION GENERAL

Esta prohibido utilizar el producto para finalidades o con modalidades no previstas en el presente manual. Usos incorrectos pueden causar
dafos al producto y poner en peligro personas y cosas.

Se rehusa cualquier responsabilidad en caso de incumplimiento de la buena técnica en la construccion de las cancelas, asi como en cuanto
a las deformaciones que pudieran producirse durante el uso. Guardar este manual para futuras consultas.

GUIA DEL INSTALADOR

Este manual esta destinado exclusivamente a personal cualificado para la instalacion y el mantenimiento de aperturas automaticas.

La instalacién debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional, conforme a EN12635), en cumplimiento del la Buena
Técnica y de las normas vigentes. Controle que la estructura de la puerta sea adecuada para su automatizacion. El instalador debe propor-
cionar todas las informaciones relativas al funcionamiento automatico, manual y de emergencia de la automatizacion y entregar al usuario
del equipo las instrucciones de uso.

ADVERTENCIAS GENERALES

Los elementos del embalaje no se deben dejar al alcance de los nifios ya que son potenciales fuentes de peligro. No tirar al medio ambiente
los elementos del embalaje, sino que se deben separar segun los varios tipos (por ej. carton, poliestireno) y evacuarlos de conformidad con
las normas locales. No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando del producto. Mantener los mandos a distancia fuera
del alcance de los nifios. Este producto no esta destinado al uso por parte de nifios ni de personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o carentes de los conocimientos necesarios, salvo bajo las instrucciones y la vigilancia de una persona que se haga
responsable de su seguridad. Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.) necesarios para proteger el
area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre, corte. Tener en cuenta las normativas y nlas directivas vigentes, los criterios de la
Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion, la I6gica de funcionamiento del sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion.
La instalacién se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos conformes a la EN 12978 y EN12453. Usar exclusivamente
accesorios y repuestos originales, el uso de componentes no originales implica la exclusion del producto de las coberturas previstas por el
certificado de Garantia. Todas las partes, mecanicas y eléctricas, que componen la automatizacion deben cumplir con los requisitos de las
normativas vigentes y que se muestran en la marca CE.

SEGURIDAD ELECTRICA

Prever en la red de alimentacion un interruptor/cortacircuitos omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o mayor que 3 mm.
Comprobar que entre el aparato y la red eléctrica general haya un interruptor diferencial y una proteccién contra sobrecorriente adecuados.
Algunos tipos de instalacion requieren que se conecte la hoja con una instalacion de puesta a tierra conforme a las vigentes normas de se-
guridad. Durante las operaciones de instalacion, mantenimiento y reparacion, cortar la alimentacion antes de acceder a las partes eléctricas.
Desconectar tambiEn eventuales baterias compensadoras si estuvieran presentes. La instalacién eléctrica y la l6gica de funcionamiento
deben cumplir las normas vigentes. Los conductores alimentados con tensiones distintas deben estar fisicamente separados, o bien deben
estar adecuadamente aislados con aislamiento suplementario de por lo menos 1 mm. Los conductores deben estar vinculados por una
fijacion suplementaria cerca de los bornes. Durante las operaciones de instalacion, mantenimiento y reparacion, cortar la alimentacién antes
de acceder a las partes eléctricas. Comprobar todas las conexiones efectuadas antes de dar la tension. Las entradas N.C. no utilizadas
deben estar puenteadas.

ADHESIVO DE ADVERTENCIA
Aplicar a la puerta el adhesivo de advertencia que se suministra en dotacion

ELIMINACION

Como indicado por el simbolo de al lado, esta prohibido tirar este producto a la basura doméstica ya que algunas partes que lo componen
podrias ser nocivas para el medio ambiente y la salud human si se eliminan de manera errada. Por lo tanto el aparato se debera entregar a
idéneos centro de recogida selectiva o bien se debera devolver al revendedor en el momento de comprar un nuevo aparato equivalente. La
eliminacién ilegal del producto por parte del usuario conlleva la aplicacién de las sanciones administrativas previstas por las normas vigentes.

Las descripciones y las ilustraciones presentadas en este manual no son vinculantes. Sin cambiar las caracteristicas esenciales del producto, el fabricante
se reserva el derecho de aportar cualquier modificacion de caracter técnico, constructivo o comercial sin obligacion de actualizar la presente publicacion.
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1) NOTICIAS GENERALES

El automatismo esta disefiado para motorizar puertas plegables; para aplicarlo en puertas basculantes requiere un brazo especial de conexién (art. AU.C25).
Antes de instalar, comprobar lo siguiente:

- ladistancia entre el punto mas alto de la puerta y el techo debe ser de al menos 40mm. (fig.2);
- la puerta debera poder abrir o cerrarse tirando o empujando horizontalmente sobre el borde superior (fig.2);
- las maniobras manuales deben resultar suaves y regulares.

El motorreductor ROMEO pueden combinarse los siguientes carriles:

Mod. Longitud Correa Altura max. puerta N°piezas Peso
PTC.3 9B 3m 8mm 2.5m 2x1.5m 8,77 kg
PTCI.3 9B 3m 8mm 2.5m 1x3m 6,75 kg
En la Figura 1 se indican las dimensiones totales.
Datos técnicos ROMEO
Alimentacion de red 230 Vac + 10% 50/60Hz
Alimentacién del motor y central de mando 24Vdc
Potencia absorbida 1,0A
Salida alimentacion accesorios 24Vdc 500mA max.
Velocidad de traccion 12 m/min
Fuerza traccion/empuje 600N
Grado de proteccion IP40
Intermitencia de trabajo 15 Ciclos/hora (50°C) | 45 Ciclos/hora (20°C)
Temp. de funcionamiento -20°C/+50°C
Ruido <70dB (A)
Altura maxima de la puerta 2,5m
Receptor radio 433,92 MHz incorporado
N° de cédigos memorizables 64 rolling-code
Peso grupo motor 2,4 kg

2) INSTALACION
2.1) CARRIL INTERIOR

Si se usa un carril interior, pasar directamente al punto 2.3. Los carriles interiores se suministran con la correa ya tensada correctamente.
2.2) CARRILES 2 PIEZAS

a) colocar el riel sobre una superficie plana y extenderlo como indicado en la Fig.3

b) haciendo referencia a la Fig. 4, alinear las dos extremidades de los rieles y fijarlas con los dos platos P, utilizando los 8 tornillos M6X16, las tuercas
Dy las arandelas R.

c) comprobar la tensién de la correa, normalmente no necesita ninguna intervencion, a ser necesario se puede ajustar por medio de la tuerca D destacada
en la Fig.5.

La correa correctamente tensada mantiene la posicion a lo largo de todo el riel, sin flexiones, aunque en todo caso puede ceder a una ligera presion
manual.

2.3) ENSAMBLAJE MOTOR Y GUIA

a) mover el carro de arrastre (Fig.6) hasta hacer coincidir el alojamiento de la polea (ref. S de la Fig. 7a) con el perno del eje motor (ref. P de la Fig. 7a)
b) fijar el riel a la base del motorreductor como mostrado en la Fig.7. Fijar con los 4 tornillos D4 8x38 el riel a la base del motorreductor.
Se puede instalar el riel girado 90° con respecto a la base del motorreductor, tal y como mostrado en la Figura 7b.

2.4) FIJACION DE MOTOR

a) fijar el soporte de enganche S a la pared (Fig.8) o al techo (Fig.10), trazando en correspondencia del centro de la puerta los dos puntos de fijacion.
Como accesorio opcional, se encuentra disponible un soporte especial de acople rapido de techo, art. PTC.AR, para usar en reemplazo
de los soportes de acople rapido suministrados con la guia (fig.16).
b) preparar los estribos de fijacion al techo, utilizando los alojamientos previstos en el riel cerca del motorreductor (Fig.9) y fijandolos con los tornillos
c) utilizando una escalera, izar el motorreductor , marcar los puntos de fijacion de los estribos, taladrar y fijar el motorreductor utilizando tornillos
y tacos idéneos para el material perforado.
d) fijar provisionalmente los topes mecanicos de apertura, al final del riel, utilizando los tornillos K como destacado en la Fig.10a.
El tope de cierre mecanico es opcional y debe comprarse por separado. (Art. PTC.STOP)
Al final de la fase de puesta a punto de la automatizacion, los topes se colocaran con mas exactitud y se fijaran definitivamente al riel mediante los 2
tornillos K, realizando dos agujeros como mostrado en la Fig. 10b.
Nota: prestar atencion en no traspasar los dos topes al realizar los agujeros.
e) Conectar la vara de arrastre A al patin T de arrastre utilizando el perno P1 y el clip de bloqueo B1, evitando que se bloquee la propia vara (Fig.11).
Fijar el soporte S a la barra de arrastre A usando el otro perno P2 y el clip de bloqueo B2.
En el caso de puertas pesadas si aconseja utilizar tanto los agujeros superiores que los frontales.
f)  Introducir el cordel en la palanca de bloque y en la empufiadura y anudar como indicado en el detalle de la Fig.11

3) ACCESORIOS (OPCIONALES)

Kit baterias de emergencia JM.CB:

permite el funcionamiento de la automatizacion también faltando la alimentacion de red.

El kit se compone de: tarjeta cargador-baterias, 2 baterias de 12V, soporte de fijacion, tornillos y cableados
Las baterias se instalan en la parte superior de la base del motorreductor como mostrado en la Fig.19.
Para el conexionado de las baterias hagase referencia a las instrucciones especificas.

Nota: Una vez instaladas las baterias salen aproximadamente 10mm del perfil superior del riel.
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4) MONTAJES EN PUERTAS BASCULANTES

Las basculantes de contrapesos (fig.15) necesitan el correspondiente brazo art. AU.C25. Las Unicas particularidades para este ultimo montaje son:
e fijar el brazo sobre la arista superior de la puerta.

e aplomar bien dicho brazo.

AU.C25 es un accesorio que permite instalar la automatizacién en puertas basculantes con contrapesos.

Para instalar el brazo AU.C25 proceder como sigue (Fig.15):

- Fijar el brazo al borde superior de la puerta, en posiciéon PERFECTAMENTE Central (ref. A)

- Comprobando que esté PERFECTAMENTE A PLOMO, fijar el brazo en la parte inferior de la puerta (ref. B)

- Si esta presente, quitar del patin de arrastre el brazo curvado suministrado con JM.3/JM.4 (ref. C)

- Ensulugar poner el brazo recto regulable suministrado con AU.C25 (ref. D)

- Utilizando los dos tornillos y los 4 distanciadores incluidos en el suministro, fijar el brazo recto al brazo AU.C25 (ref. E).
- Los agujeros en el brazo recto permiten ajustar la posicién de la puerta con respecto al brazo (ref. F)

- {IMPORTANTE!: con la puerta completamente cerrada la cota X tiene que ser aproximadamente de 2/3 cm.

- Se aconseja quitar el bloque mecanico de cierre (ref. G).

5) CONEXIONES ELECTRICAS

Los cables necesarios para la instalacion de pueden variar en funcion de los accesorios instalados.
Todos los accesorios indicados en el esquema de la figura 12 son opcionales.
No se entrega ningun cable de conexién para los accesorios.

Lista de los cables
Conexion Tipo Longitud maxima y notas
A Alimentacion de red a la central de mando 3x1,5mm? [1]
B Conexion del transmisor fotocélula 2x0,5mm? 20m
C Conexién del receptor fotocélula 4x0,5mm? 20m
D Conexion del selector de llave o teclado digital para el mando desde el 4x0,5mm? 20m
exterior
E Conexién de la ldmpara destellante de sefialamiento 2x1,0mm? 10m
F Conexion de la antena integrada en la ldAmpara destellante RG 58 2]
Notas
La conexion a la alimentacion eléctrica se puede realizar con la clavija proporcionada, conectandola por ejemplo a una toma eléctrica ya
[] predispuesta (fig.13) o si se quita el cable de alimentacidn o bien en el caso de extraccién de la clavija..
Prever un interruptor omnipolar con apertura de los contactos de por lo menos 3mm con proteccion contra las sobrecargas, apto
para cortar la automatizacion de la red eléctrica.
En la central de mando hay una antena que en la mayor parte de los casos vuelve superflua esta conexion. Es posible mejorar la capacidad
[2] . ) .
de la fotocélula receptora conectando la antena incorporada en la lampara destellante o antena externa 433,92MHz.

6)CENTRAL DE MANDO CP.J3-SW
CONEXIONES ELECTRICAS

En la siguiente tabla se describen las conexiones eléctricas representadas en la Fig. 17:

Bornes Funcion Descripcion

L/N/GND Alimentacion Entrada 230Vac 50/60Hz (L-Fase/N-Neutro/GND)

MOT/+ENC- Motor/Codificador Conector rapido para la conexion del motor provisto de Codificador

ANT/SHIELD Antena grc\)lr_}t:aggg zyée;laE Eagfe;z I’:jtgln"rﬂeceptor de radio incorporado

COM LOCALIDAD Comun para todas las entradas de mando.

P.P. Paso-Paso Entrada botén paso-paso (contacto N.O.). A cada impulso P.P. la central ejecuta un comando de
acuerdo con la secuencia: ABRIR>STOP>CERRAR>STOP>ABRIR...

STOP (PARADA) STOP (PARADA) Entrada para botén STOP (contacto N.C.).

PHOT Fotocélula Entrada fotocélula activa solo en fase de cierre (contacto N.C.).

BLINK Intermitente Conexion intermitente 24Vdc 15W max.

+ 24V - 24 Vac/dc Salida para alimentacién accesorios 24Vdc/500mA max.

J6 X.BE Conector rapido para la tarjeta de la interfaz KNX (art X.BE -. Véase el apartado KNX))

M5 LED Conector rapido para la conexion de luz LED adicional opcional (art .)

M6 Cargador de Bateria Conector rapido para la conexién de la tarjeta del cargador de bateria opcional (art CB.SW.)

PROGRAMACION RAPIDA

Mediante el procedimiento descrito a continuacion es posible realizar la programacion de uno o mas transmisores y ejecutar la
AUTOCONFIGURACION de la central.

NOTA: Condiciones preliminares para poder realizar la programacion rapida:
- Receptor con menos de 64 transmisores memorizados.
- Autoconfiguracién no ejecutada nunca.

En el caso de que se cometa un error durante la fase de programacion rdpida es posible quitar la alimentacion de red y reiniciar el procedimiento
inicial.

34



Fases de Programacion Rapida

1 Quitar, sila hubiera, la alimentacion de red, después volver a conectarla.

2 Laluz de cortesia “Luz de servicio” de la central empieza a parpadear.

3 Apretar la tecla oculta del transmisor a memorizar, la luz de cortesia “Luz de servicio” permanece encendida fija.

4 Apretar antes de 5 segundos la tecla que desea asociar al receptor, la luz de cortesia “Luz de servicio” emite algunas intermitencias rapidas como

confirmacion de la recepcioén, después vuelve a parpadear.

Repetir las operaciones en los puntos 3 y 4 para los transmisores a memorizar después hasta un maximo de 64.

Para pasar a la siguiente fase de la autoconfiguracion apretar y mantener apretado el botdn de un transmisor ya memorizado hasta el inicio de la

fase de autoconfiguracion.

7 LosLEDES LD1/2/3 se encienden ciclicamente y se ejecutan automaticamente algunas maniobras calculando pardmetros éptimos de funcionamiento.
Si la operacion de autoconfiguracion se ha realizado correctamente, la puerta se para en posicién de apertura y los LEDES se encienden fijamente
durante 5 segundos para confirmar que la AUTOCONFIGURACION de ha realizado correctamente.

El tiempo maximo para programar el primer transmisor es de 60 segundos.

Si es necesario, proceder a la configuracion manual de los Trimmers y de los interruptores de DIP de acuerdo con el tipo de instalacion.

Para omitir la fase de programacion rdpida y proceder a la programacion manual apretar, en cualquier momento, los botones PU1 PU2 durante 1s.

[e2Né)]

TRANSMISORES ARC
IMPORTANTE, LEER DETENIDAMENTE:

El receptor de radio en este producto es compatible tnica y exclusivamente con los transmisores ARC (Advanced Rolling Code) que, gracias a la
codificaciéon de 128 bits, garantizan una seguridad anticopia superior.

FUNCION TRIMMER

Trimmer TCA

Permite ajustar el tiempo de cierre automatico. El ajuste varia desde un minimo de 3 segundos a un maximo de 180.

Con el trimmer TCA completamente rotado en sentido horario, el TCA esta desactivado.

Con TCA activo el LED LD1, con la puerta abierta, comienza a parpadear para indicar el conteo del tiempo TCA en curso.
Trimmer AMP

Ajusta la sensibilidad del sensor amperométrico de deteccion de obstaculos durante la fase de apertura y cierre.

Girar los trimmer en sentido horario (+) para aumentar el par, girar en sentido antihorario (-) para reducir el par.

En caso de deteccion de obstéculos:

- En la fase de apertura para el movimiento.

- En la fase de cierre para y vuelve a abrir la puerta durante unos 3 segundos.

ATENCION:
El trimmer AMP aumenta o reduce el valor que la central ha configurado en los diferentes puntos de la carrera durante la fase de AUTOCONFIGURACION.
Por lo tanto, se debe configurar solo después de un procedimiento de AUTOCONFIGURACION completo y cumpliendo con las normativas vigentes.

FUNCION DEL INTERRUPTOR DE DIP (S1)

DIP 1

El DIP 1 permite:

- Activar/desactivar la preintermitencia

- Activar/desactivar la funcion SASO (parada de la puerta antes del tope de apertura mecanico).

- Activar/desactivar el aprendizaje a distancia de los transmisores

El procedimiento prevé llevar el DIP 1 a ON, realizar las operaciones descritas, a continuacion, volver a la colocarlo en OFF para confirmar la programacion.

Activacion/Desactivacion PREINTERMITENCIA

Después de haber llevado el DIP 1 a ON con la tecla PU2, se activa o desactiva la preintermitencia

El LED LD1 indica el estado de la funcién:

LED LD1 encendido = Preintermitencia activada. El intermitente se activa 3s antes de que arranque el motor.
LED LD1 apagado = Preintermitencia desactivada (por defecto)

ATENCION: Al final de la programacién volver a poner el DIP 1 en OFF.

Activacion/desactivacion Funcion SASO

Después de haber llevado el DIP1 a ON con la tecla PU1, se activa o desactiva la funcion SASO

La funcién SASO prevé la parada de la puerta antes del tope de apertura mecanico (aproximadamente 1 cm), de esta manera se obtiene una parada
gradual y sin vibraciones.

El LED LD2 indica el estado de la funcion:

LED LD2 encendido = SASO activado (por defecto).

LED LD2 apagado = SASO desactivado

ATENCION: Al final de la programacién volver a poner el DIP 1 en OFF.

Activacion/desactivacion Aprendizaje a distancia de los transmisores

Después de haber llevado el DIP1 a ON apretando al mismo tiempo PU1+ PU2 se activa o desactiva el aprendizaje, descrito en el apartado “Aprendizaje
a distancia de un transmisor”.

Nota: Se habilita o deshabilita al mismo tiempo la recepcion de los transmisores duplicados de la serie “AK”.

El LED LDS3 indica el estado de la funcion:

LED LD83 encendido = Aprendizaje a distancia activado (por defecto).

LED LD83 apagado = Aprendizaje a distancia desactivado

ATENCION: Al final de la programacién volver a poner el DIP 1 en OFF.

DIP 2
Ajustar la velocidad de maniobra de APERTURA y CIERRE

Después de haber llevado el DIP2 a ON con la tecla PU1 se selecciona la velocidad CIERRE, indicada por el LED LE3.

LD3 1 parpadeo 50% de la velocidad maxima (por defecto)

LD3 2 parpadeos 75% de la velocidad maxima

LD3 encendido fijamente velocidad maxima

Después de haber llevado el DIP2 a ON con la tecla PU2 se selecciona la velocidad APERTURA, senalada por el LED LD1.
LD1 1 parpadeo 50% de la velocidad maxima

LD1 2 parpadeos 75% de la velocidad maxima (por defecto)

LD1 encendido fijamente velocidad maxima

La velocidad en la fase de ralentizacion no se modifica.
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ATENCION: Al final de la programacion volver a llevar el DIP 2 a OFF, la luz de cortesia comienza a parpadear, dar un comando P.P., se acciona una
maniobra de apertura (o de cierre) durante la cual se actualizan los parametros de funcionamiento. Al final de la maniobra se apaga la luz de cortesia.

DIP 3

Habilita o deshabilita la funcién comunidad.

On: Funcién comunidad habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto durante la fase de apertura o durante la pausa TCA.
Off: Funciéon comunidad deshabilitada (por defecto).

DIP 4

Desactiva la funcion ahorro de energia ESA.

Con la funcién ESA activada, una vez terminada la maniobra de apertura o de cierre, la central se pone en la condicion de maxima eficiencia energética,
reduciendo al minimo la absorcién y quitando la alimentacién de las salidas accesorias.

On: Funcion de ahorro energético ESA desactivada.

Off: Funcion de ahorro de energia ESA activada (por defecto).

TENSADO DE LA CORREA

Para evitar que la correa permanezca en tensién una vez alcanzado el tope mecanico de cierre, se acciona una inversion breve en la direccion de apertura.
Esta inversion, si es necesario, puede ajustarse (0 excluirse), siguiendo este procedimiento:

- Llevar los DIP 1y DIP 2 a ON.

- Con la tecla PU2 se selecciona la duracion de la inversion, indicada por el LED LD1:

LD1 1 parpadeo inversion deshabilitada

LD1 2 parpadeos inversion minima

LD1 3 parpadeos inversion media (por defecto)
LD1 4 parpadeos inversion maxima

ATENCION: Al final de la programacién volver a poner los DIP 1y DIP2 a OFF.
Realizar algunas maniobras de prueba para verificar el correcto funcionamiento.

MODALIDAD HOMBRE PRESENTE

Llevando todos los DIP a ON la central pasa a la modalidad HOMBRE PRESENTE:

La entrada PHOT asume la funcién del Boton CIERRA (conectar botén con contacto N.O.).

La entrada PP asume la funcion del Botén ABRE (conectar botdn con contacto N.O.).

La presién de los botones ABRE/CIERRA debe mantenerse durante toda la maniobra.

La apertura de la entrada STOP para el motor. La presiéon simultanea de ABRE/CIERRA conlleva la parada del motor.

CONFIGURACION DEL RECEPTOR INCORPORADO
(MEMORIZACION MANUAL)

La central esta equipada con un médulo de radio incorporado para la recepcion de mandos a distancia rolling-code ARC, con frecuencia de 433.92MHz.
Para utilizar un mando a distancia antes es necesario aprenderlo. El procedimiento de memorizacién se ilustra a continuacion. El dispositivo es capaz
de memorizar hasta 64 codigos diferentes.

Memorizacion de un botén del transmisor con activacién de la funcion P.P.

- Apretar 1 vez el botén PU2 durante 1s, el LED LD1 emite 1 parpadeo con 1s de pausa.

- Apretar antes de 10s el botdn del transmisor que se desea memorizar con funcién P.P., los 3 LEDES rojos se encienden durante 1s. Después de la
memorizacion el receptor sale automaticamente de la fase de programacion.

Memorizacion de un botén del transmisor con activacion de la funcién Apertura Parcial (10cm)

- Apretar 1 vez el botéon PU2 durante 1s, el LED LD1 emite 1 parpadeo con 1s de pausa.

- Apretar otra vez el botén PU2, el LED LD1 emite 2 parpadeos con 1s de pausa.

- Apretar antes de 10s el botén del transmisor que se desea memorizar con funcién Apertura Parcial, los 3 LEDES rojos se encienden durante 1s.
Después de la memorizacion el receptor sale automaticamente de la fase de programacion.

El cierre TCA no afecta a la funcién de Apertura Parcial.

La apertura parcial solo puede ocurrir si la puerta estd completamente cerrada.

Para salir de la programacién sin memorizar el transmisor, esperar 10s.

Memorizacion de un botén del transmisor con activacion de la funcién Luz de cortesia “Luz de servicio” temporizada

- Apretar 1 vez el botéon PU2 durante 1s, el LED LD1 emite 1 parpadeo con 1s de pausa.

- Apretar otra vez 2 veces el botén PU2, el LED LD1 emite 3 parpadeos con 1s de pausa.

- Apretar antes de 10s el botén del transmisor que se desea memorizar con funcién Luz de cortesia, “Luz de servicio” temporizada, los 3 LEDES rojos
se encienden durante 1s. Después de la memorizacion el receptor sale automaticamente de la fase de programacion.

La luz de cortesia “Luz de servicio” se activa durante 90s cada vez que se aprieta el botén memorizado.

Memorizacion de un boton del transmisor con activacion de la funcion Luz de cortesia “Luz de servicio” biestable

- Apretar 1 vez el botéon PU2 durante 1s, el LED LD1 emite 1 parpadeo con 1s de pausa.

- Apretar otra vez 3 veces el boton PU2, el LED LD1 emite 4 parpadeos con 1s de pausa.

- Apretar antes de 10s el botén del transmisor que se desea memorizar con funciéon Luz de cortesia, “Luz de servicio” biestable, los 3 LEDES rojos se
encienden durante 1s. Después de la memorizacion el receptor sale automaticamente de la fase de programacion.

La luz de cortesia “Luz de servicio” se activa o desactiva cada vez que se aprieta el botén memorizado.

Aprendizaje a distancia de un transmisor

Si se dispone de un transmisor ya memorizado, es posible memorizar los demas sin tener que acceder a la central. La memorizacién a distancia debe

realizarse con la puerta en apertura total, independientemente de la configuracion del TCA. Proceder de la siguiente manera:

1 Apretar el boton oculto del transmisor ya memorizado.

2 Apretar antes de 10s la tecla del transmisor ya memorizado del cual se quiere copiar la funcion. La luz de cortesia “Luz de servicio” parpadea.

3 Apretar antes de 10s la tecla escondida del nuevo transmisor al cual se quiere asociar la funcion.

4 Apretar antes de 10s la tecla del nuevo transmisor al cual se quiere asociar la funcién elegida en el punto 2. La luz de cortesia “Luz de servicio” se
enciende con luz fija.

5 El nuevo transmisor estda memorizado, el receptor sale de la fase de programacion.
Ej.: en el boton 1 del TX “A” se memoriza la funcién P.P. que se quiere atribuir a la tecla 2 del nuevo TX “B”; apretando secuencialmente:
tecla oculta del TX A >> botén 1 del TX A >> tecla oculta del TX B >>botén 2 del TX B.

Eliminacion de todos los transmisores de la memoria

- Mantener apretado el botén PU2 durante 15s, los LEDES LD1/2/3 y la luz de cortesia empiezan a parpadear rapidamente y se apagan con la
eliminacién producida.

- Soltar el botén PU2, la memoria ha sido borrada.
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NOTA:
Por razones de seguridad no es posible memorizar los transmisores durante las fases de apertura/cierre del motor.

INTERFAZ DE COMUNICACION KNX

KNX es hoy dia el estandar mundial, abierto, conforme con las normas europeas e internacionales principales, que permite la gestion automatizada y
descentralizada de los sistemas tecnoldgicos de una amplia gama de estructuras: edificios comerciales, industrias, oficinas, viviendas, locales publicos,
escuelas y otros muchos.

Este producto es compatible con el estandar KNX y se puede conectar a una red KNX mediante el accesorio opcional X.BE.

Para mas informacién remitirse a las instrucciones dadas con X.BE.

RESTABLECIMIENTO TOTAL

El procedimiento indica las condiciones de fabrica de la central.

ATENCION: También se borran todos los transmisores memorizados.

Procedimiento de restablecimiento total:

- Quitar la alimentacion de red

- Apretar y mantener apretados los botones PU1+PU2

- Accionar la alimentacién de red

- Esperar hasta el accension secuencial de los LEDES LD1/LD2/LD3. Ahora se ha completado el restablecimiento total.

DIAGNOSTICO LED

Los LEDES LD1/2/3, en el funcionamiento normal, dan algunas indicaciones:

LD1

Parpadeo lento: Presencia de alimentacion de red, ninguna entrada activa

1 parpadeo con pausa: Entrada STOP activa (contacto abierto)

2 parpadeos con pausa: Entrada fotocélula activa (contacto abierto)

3 parpadeos con pausa: Entrada P.P. activa

4 parpadeos con pausa: Error Codificador

5 parpadeos con pausa: Intervencion sensor amperométrico

Estas indicaciones también son sefialadas por la luz de cortesia al final de la maniobra, durante unos 10 segundos.

LD2

encendido: motor en final de carrera CIERRE

LD3

encendido: motor en final de carrera APERTURA

LD1+LD2+LD3 )

parpadeo simultaneo: Error AUTOCONFIGURACION o error de memorizacion del transmisor (memoria llena).

7) PRUEBA

1 Controle que todos los componentes de al automatizacion estén instalados correctamente, respetando las indicaciones de este manual.
2 Realice pruebas de apertura y cierre y controle que el movimiento de la hoja tenga lugar de modo regular y sin puntos de roce.

3 Controle que todas las conexiones eléctricas se realicen correctamente y con cables conformes con las normativas.

4 Controle el funcionamiento correcto de fotocélulas, transmisores, selectores de llave, dispositivos de desbloqueo manual.

5 Mida la fuerza de impacto segun lo indicado por la norma EN 12445, interviniendo de ser necesario, en el parametro "Regulacion de la fuerza del

motor" (PMO/PMC/PSO/PSC) y repetir medicion.
6 Efectuar el expediente técnico.

8) MANTENIMIENTO

La siguiente tabla sirve para registrar las intervenciones de mantenimiento, mejora o reparacién por parte del técnico especializado.

] o Sello
Fecha _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Descripcion de la intervencion

) o Sello
Fecha _ __ __ _ _ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______
Descripcion de la intervencion

i o Sello
Fecha _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______
Descripcion de la intervencion

) o Sello
Fecha __ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ L ___ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ . __
Descripcion de la intervencion
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AUTOUSTAWIANIE
UWAGA! OPISANA PONIZEJ PROCEDURA AUTOUSTAWIANIA JEST OBOWIAZKOWA!

Podczas fazy AUTOUSTAWIANIA, centralka wykonuje kilka manewréw otwarcia i zamkniecia podczas, ktérych sa ustawianie wymagane
parametry funkcjonowania, miedzy innymi:

- Punkty poczatku i korica biegu.

- Poczatek faz zwalniania.

- Wartosci pary zastosowane podczas przebiegu trasy drzwi.

- Rozpoznanie urzadzenia podtaczonego do wejscia PHOT.

Procedura:

1)

Kiedy centralka jest podfaczona do zasilana, nacisnac i przytrzymac wcisniete przyciski PU1+PU2 az do cyklicznego wiaczenia sie 3
czerwonych DIOD.

2)  Rozpoczyna sie procedura AUTOUSTAWIANIA, wdrozone zostaja komendy zamkniecia i otwarcia.

3) po zakonczeniu procedury, drzwi zatrzymuja sie w pozycji otwartej a DIODY zaczynaja sSwieci¢ na state przez 5 sek. po zatwierdzeniu
poprawnie przeprowadzonego AUTOUSTAWIANIA.

ZMIANA OBSZAROW ZWALNIANIA

Mozna, w trakcie fazy AUTOUSTAWIANIA, ustali¢ obszar zwalniania inny niz obszar ustawiony domysinie przez centralke. Wykonac nizej opisane

czynnosci:

1)  Uruchomié procedure AUTOUSTAWIANIA.

2)  Drzwi rozpoczna wykonywanie manewru zamykania i otwierania ze zmniejszong predkoscia.

3) Nastepnie, rozpocznie sie ZAMYKANIE z normalng predkoscia, w trakcie tego manewru, mozna wybra¢ punkt rozpoczecia zwalniania,
podajac komende P.P. (nadajnik, wejscie P.P., przycisk PU1) w wybranym momencie.

4)  Nastepnie, rozpocznie sie OTWIERANIE z normalna predkoscia, w trakcie tego manewru, mozna wybraé punkt rozpoczecia zwalniania,

podajac komende P.P. (nadajnik, wejscie P.P., przycisk PU1) w wybranym momencie.

OSTRZEZENIA

INFORMACJE OGOLNE

Zabrania sie uzywania produktu do celéw i w sposéb inny niz przewidziane w niniejszym podreczniku. Nieprawidtowe uzywanie moze spowodowac
uszkodzenie produktu i stanowi¢ zagrozenie dla oséb i rzeczy.

Nie bierze sie na siebie zadnej odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie regut dobrej techniki budowlanej przy realizacji bram, a takze w przypadku
odksztatcen, ktére mogtyby powstac¢ w trakcie uzytkowania. Przechowywac niniejszy podrecznik do przysztego uzytku.

INSTRUKCJA INSTALATORA

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest wytacznie dla wykwalifikowanego personelu w celu instalacji | konserwacji bram automatycznych.

Montaz nalezy powierzy¢ osobom o odpowiednich umiejetnosciach (zawodowy monter, zgodnie z wymogami normy EN12635), ktére stosuja sie do
Zasad Technicznych oraz do obowigzujgcych przepiséw. Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomatyzowania.

Instalator zobowigzany jest do udzielenia wszelkich informacji dotyczacych dziatania w trybie automatycznym, recznym i w przypadku zaistnienia
stanu alarmowego automatyzacji i wreczy¢ uzytkownikowi instalacji instrukcje uzytkowania.

UWAGI OGOLNE

Nie mozna pozostawia¢ opakowania w miejscach dostepnych dla dieci, poniewaz moze to by¢ niebezpieczne. Nie pozostawiaé opakowania w
Srodowisku, tylko podzieli¢ na poszczegdlne kategorie odpaddw (n.p. karton, polistyrol) i zlikwidowaé je zgodnie z obowigzujgcymi przepisami miejs-
cowymi. Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujacymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Ten produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych lub umystowych,
lub tez nieposiadajace odpowiedniej wiedzy, z wyjatkiem sytuacji, gdy znajduja sie one pod nadzorem oséb odpowiedzialnych za ich bezpieczerstwo
lub zostaty przez nie poinstruowane na temat uzycia produktu. Zastosowa¢ wszystkie zabezpieczenia (fotokomérki, czute listwy, itp.) niezbedne do
ochrony danego obszaru przed uderzeniem, przygnieceniem, wciagnieciem, przecigciem. Nalezy uwzgledni¢ obowiazujace przepisy i dyrektywy, zasady
techniczne, sposéb eksploatacji, otoczenie montazowe, zasade dziatania urzadzenia oraz sity wytwarzane przez automatyke. Podczas instalacji nalezy
wykorzystaé zabezpieczenia i sterowniki spetniajace wymogi norm EN 12978 i EN12453. Uzywac wytacznie oryginalnych akcesoriéw i czesci zamien-
nych; stosowanie nieoryginalnych czesci powoduje wykluczenie produktu z gwarancji przewidzianej w certyfikacie Gwarancyjnym. Wszystkie czesci,
mechaniczne i elektryczne, wchodzace w sktad mechanizmu musza odpowiada¢ wymogom obowigzujacych przepisoéw i posiadac¢ oznakowanie CE.

BEZPIECZENSTWO ELEKTRYCZNE

Nalezy przewidzie¢ w sieci wytacznik/odtacznik sekcyjny wielobiegunowy, gdzie odlegtos¢ rozwarcia miedzy stykami bedzie réwna lub wigksza 3 mm.
Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczna jest odpowiedni wytacznik dyferencjalny i zabezpieczenie przed przetezeniem.

Niektére typologie instalacji wymagaja podtaczenia skrzydta do uziemienia zgodnego z obowigzujacymi normami bezpieczenstwa. Podczas prac
instalacyjnych, konserwacji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odciaé zasilanie.

Wyjaé réwniez ewentualne baterie zapasowe, jezeli sa. Instalacja elektryczna i tryb funkcjonowania musza by¢ zgodne z obowigzujgcymi normami.
Przewody zasilane réznym napieciem musza by¢ materialnie oddzielone, albo odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja o grubosci co najmniej 1
mm. W poblizu zaciskéw przewody musza by¢ umocowane dodatkowym zaciskiem.

Podczas prac instalacyjnych, konserwacji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odciaé zasilanie.

Przed przywréceniem napigcia nalezy doktadnie sprawdzi¢ wszystkie potaczenia elektryczne. Nieuzywane wejscia N.C. nalezy zmostkowac.

NAKLEJKA OSTRZEGAWCZA
Naklei¢ na brame zataczong naklejke ostrzegawcza.

komponenty sktadowe mogtyby okaza¢ sie szkodliwe dla Srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego, jezeli nie zostatyby prawidtowo usuniegte.
Zuzyte urzadzenie powinno by¢, zatem, dostarczone do odpowiednich osrodkéw zajmujacych sie selektywna zbidrka odpadéw lub do sklepu w chwili
zakupu nowego, réwnowaznego urzadzenia. Nielegalne usuniecie odpaddéw przez uzytkownika powoduje zastosowanie sankcji administracyjnych

A AN

ELIMINACJA | DEMOLOWANIE

Jak wskazuje znajdujacy sie obok symbol, zabrania sie wyrzucania niniejszego wyrobu razem z odpadami gospodarstw domowych, gdyz niektére
]

przewidzianych przez obowiazujace przepisy.

Opisy i ilustracje znajdujace sie w niniejszym podreczniku podane sa wytacznie przyktadowo. Pozostawiajac niezmienione istotne charakterystyki techniczne

produktu,

producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania kazdej zmiany o charakterze technicznym, konstrukcyjnym lub handlowym, bez koniecznosci

modyfikowania niniejszej publikacji.
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1) INFORMACJE OGOLNE

Automatyzm ten zostat opracowany z mysla o zmotoryzowaniu bram sekcyjnych; w celu zastosowania go do bram uchylnych wymagane jest specjalne
ramie zaczepowe (art. AU.C25). Przed przystapieniem do instalacji wykonac¢ nastepujace kontrole:

- odlegto$¢ pomiedzy najwyzszym punktem bramy a sufitem musi wynosi¢ co najmniej 40 mm (rys.2);

- brama musi sie otwiera¢ i zamykac poprzez poziome pocigganie i popychanie gérnej krawedzi (rys.2);

- reczna obstuga bramy musi przebiega¢ w sposéb fagodny i regularny.

Motoreduktor ROMEO do ktérych mozna podtaczac nastepujace szyny::

Mod. Dtugoscé pasek wysoko$¢ maksymalna drzwi N°kawatki Waga
PTC.3 9B 3m 8mm 2.5m 2x1.5m 8,77 kg
PTCI.3 9B 3m 8mm 2.5m 1x3m 6,75 kg
Na ilustracji 1 podano wymiary zewnetrzne.
Dane techniczne ROMEO
Zasilanie sieciowe 230 Vac + 10% 50/60Hz
Zasilanie silnika i Zasilanie centralki sterowania 24Vdc
Maksymalna moc silnika 1,0A
Wyijscie zasilania dodatkowych 24Vdc 500mA max.
Predkos¢ ciagniecia 12 m/min
Sita ciggniecia/pchania 600N
Stopien ochrony IP40
Cyklicznos¢ pracy 15 Cykle/godzina (50°C) | 45 Cykle/godzina (20°C)
Temp. podczas pracy -20°C/+50°C
Max. halas <70dB (A)
Maksymalna wysokos¢ drzwi 2,5m
Odbiornik radio 433,92 MHz wbudowany
Liczba kodéw mozliwych do wprowadzenia 64 rolling-code
Ciezar catkowity silnik 2,4 kg

2) ZAINSTALOWANIE

2.1) SZYNA POJEDYNCZA
W przypadku zastosowania szyny pojedynczej przejs¢ bezposrednio do punktu 2.3. Pas dostarczonych szyn pojedynczych jest prawidtowo naprezony fabrycznie.
2.2) SZYNA Z 2 ELEMENTOW

a) Potozy¢ szyne na ptaszczyznie ptaskiej i rozwinac ja tak, jak wskazano na Rys.3

b) Tak jak wskazano na Rys. 4, uliniowa¢ dwa konce szyn i zamocowac je dwoma tarczami P przy pomocy 8 srub M6X16, nakretek D i podkfadek R.

c) Sprawdzi¢ naciag pasa, zwykle nie jest potrzebne interwencji, jezeli konieczne, wyregulowac przy pomocy nakretki D wskazanej na Rys. 5.
Prawidfowo naciagniety pas utrzymuje swoje potfozenie na catej dfugosci szyny, bez ugiec, ale w kazdym razie ugina sie na lekki nacisk recczny.

2.3) MONTAZ SILNIKA | SZYNY

a) Przesunac wozek napedowy (Rys. 6) az do uliniowania tozyska kota pasowego (punkt S na Rys. 7a) z trzpieniem watu silnika (punkt P na Rys. 7a)
b) Zamocowac tor do obudowy sitownika tak, jak na Rys. 7. Zamocowac przy pomocy 5 $rub D4,8x38 szyne do obudowy sitownika.
Mozna zainstalowac szyne pod katem 90° w odniesieniu do podstawy motoreduktora, jak wskazano na Rysunku 7b.

2.4) MOCOWANIE SILNIKA

a) Zamocowac podpore S do muru (Rys. 8), wytyczy¢ w miejscu srodka bramy dwa punkty zamocowania.

Jako akcesorium opcjonalne dostepny jest specjalny wspornik z mechanizmem do szybkiego przytaczania, nr art.: PTC.AR, do uzycia zamiast
wspornikéw przytaczeniowych dostarczonych z szyna (rys. 8).

b) Przygotowac zaciski mocujace do sufitu przeprowadzajac je przez odpowiednie siedziby na szynie w poblizu sitownika (Rys.12) i zamocowadje
$rubami M i nakretkami D.

c) Postugujac sie drabinka podnies¢ sitownik, wyznaczyé punkty zamocowania zaciskéw mocujacych, wywierci¢ otwory i zamocowac sitownik przy
pomocy $rub i ptytek odpowiednich do materiatu.

d) prowizorycznie umocowac mechaniczne ograniczniki otwierania, na koricu szyny, uzywajac srub K, jak pokazano na Rys.10a. Po zakoriczeniu fazy
regulacji mechanizmu automatycznego, nalezy dokfadniej ustawi¢ ograniczniki i umocowac je definitywnie do szyny za pomoca 2 srub K, wykonujac
dwa otwory, jak pokazano na Rys. 10b.

Uwaga: uwrdci¢ uwage, aby nie przedziurawic¢ ogranicznikdw podczas wiercenia otwordw.

e) Potaczy¢ drazek napedowy A ze $lizgaczem napedowym przy T pomocy trzpien P1 i klamra blokujaca B1, uwazajac, zeby nie zablokowac drazka (Rys.11).
Przymocowac wspornik S do bramy* w taki sposéb, zeby przy bramie zamknietej drazek A znajdowat sie w potozeniu prawie pionowym.

Jezeli konieczne, nalezy skroci¢ drazek napedowy A.
Przymocowac¢ wspornik S do watu napedowego za pomoca trzpienia P2 i klamry blokujacej B2.
“W przypadku bram cigzkich zaleca sie uzywanie zaréwno otwordow gdrnych, jak i przednich.
f)  Wprowadzi¢ linke do dZzwigni odblokowania i klamki, a nastepnie zawigzag, tak, jak szczegétowo wskazane na Rys.11.

3) AKCESORIA (OPCJONALNE)

Zestaw baterii buforowych JM.CB:

pozwala na dziatanie automatyzacji w przypadku braku zasilania sieciowego.

Zestaw sktada sie z: karty tadowarki baterii, 2 batterii 12V, zacisku mocujacego, srub i okablowania.
Baterie nalezy zainstalowac w gornej czesci podstawy sitownika tak, jak na Rys.19.

W celu potaczenia baterii nalezy postepowac tak, jak wskazano w odpowiednich instrukcjach.
Uwaga: Po zainstalowaniu baterie wystaja o okoto 10 mm od gdrnej krawedzi szyny.
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4) MONTOWANIE DO BRAM WAHADLOWYCH

Wahadtowe z przeciwwaga (rys.15): w przypadku bram wahadtowych z przeciwwaga wymagane jest domontowanie specjalnego ramienia art. AU.C25.
Dla zamontowania ramienia nalezy jedynie:
e  przymocowac ramie do gérnego pretu bramy
e ustawi¢ ramie w pozycji pionowej
AU.C25 to dodatkowy osprzet umozliwiajacy zainstalowanie napedu w bramach uchylnych z przeciwwaga.
W celu zainstalowania ramienia AU.C25 postepowac jak ponizej (Rys.15):
- Umocowac ramie do gornej krawedzi bramy, w potozeniu IDEALNIE srodkowym (odn.A)
- Po sprawdzeniu, czy jest ono IDEALNIE PIONOWE, umocowac¢ ramie w dolnej czesci bramy (odn.B)
- Usunac¢ z suwaka przesuwu ksztattowane ramie dostarczone (odn.C)
- W jego miejscu umocowac proste ramie regulowane dostarczone razem z AU.C25 (odn.D)
- Postugujac sie dostarczonymi dwoma srubami i 4 podktadkami dystansowymi umocowac proste ramie do ramienia AU.C25 (odn.E)
- Otwory znajdujace sie na prostym ramieniu umozliwiaja wyregulowanie pozycji bramy w odniesieniu do ramiona (odn.F)
- UWAGA WAZNE! przy catkowicie zamknietej bramie nastawa X powinna wynosi¢ okoto 2/3 cm.
- Zaleca sie usuniecie mechanicznej blokady zamykania (odn.G).

5) POLACZENIA ELEKTRYCZNE

llo$¢ przewodow potrzebnych do instalacji moze ulec zmianie w zaleznosci od zainstalowanych akcesoridw.
Wszystkie akcesoria przedstawione na Rys.12 sa opcjonalne.

Zestaw nie zawiera zadnych kabli.

Wykaz kabli.
Potaczenia Rodzaj Max dtugosé i uwagi
A Zasilanie centrali sterujacej 3x1,5mm? [1]
B Podtaczenie fotokomorki nadawczej 2x0,5mm? 20m
C Podtaczenie fotokomorki odbiorczej 4x0,5mm? 20m
D Podtaczenie wyt. lub klawiatura cyfrowa Kluczykowego 4x0,5mm? 20m
E Podtaczenie lampy ostrzegawczej 2x1,0mm? 10m
F Podtaczenie anteny wbudowanej w lampie RG 58 [2]
Note
[1] | IDostarczony w zestawie kabel zasilajgcy z wtyczkg moze by¢ podtaczony do gniazda elektrycznego (Fig.13) lub w przypadku wyjecia wtyczki
2] Centrala przypadlfc’)w jest w wiekszosci wbudowany odbiornik, ktéry ma wystarczajacy. zwiekszamy wydajnos¢ odbiornika przez wbudowanej
lampie podtaczenie czy antena zewnetrzna 433,92MHz.

6) CENTRALKA STEROWNICZA CP.J3-SW
PODLACZENIA ELEKTRYCZNE
W ponizszej tabeli opisano podtaczenia elektryczne przedstawione na Rys. 17:

Zaciski Funkcja Opis

L/N/GND Zasilanie Wejscie 230Vac 50/60Hz (L-Faza/N-Neutro/GND)
MOT/+ENC- Silnik/Koder Szybkoztaczka do podtaczenia silnika zaopatrzona w koder
ANT/OSEONA Antena Podtaczenie anteny z wbudowana karta odbiorcza

ANT: Sygnat/OSEONA: Ekran

COM WSPOLNY Wspdlny dla wszystkich wej$¢ sterowania.

Wejscie przycisku skok-skok (styk N.O.). Z kazdym impulsem P.P. Centralka wykonuje sterowanie

P.P. Przesuw krokowy zgodnie z sekwencja: OTWIERA>STOP>ZAMYKA>STOP>OTWIERA...

STOP STOP Wejscie przycisku STOP (zestyk normalnie zamkniety).

PHOT Fotokomorka Wejscie fotokomorki aktywnej tylko w fazie zamykania (styk N.C.).

BLINK Migacz Podtaczenie migajace 24Vdc 15W max.

+ 24V - 24 Vac/dc Wyjscie zasilania osprzetu 24 Vdc/500 mA max.

J6 X.BE Szybkoztaczka karty interfejsu KNX (art. X.BE - Patrz rozdziat KNX))

M5 DIODA Szybkoztaczka podtaczenia DIODY opcjonalnej (art._ )

M6 tadowanie akumulatora Szybkoztaczka do podtaczania karty tadowania akumulatora opcjonalnie (art.CB.SW)

SZYBKIE PROGRAMOWANIE

Za pomoca ponizej opisanej procedury mozna zaprogramowac jeden lub wiecej nadajnikéw i przeprowadzi¢ automatyczne nastawienie centralki.

UWAGA: Wstepne warunki przeprowadzenia szybkiego programowania:

- Odbiornik z mniej niz 64 zapisanymi nadajnikami.

- Brak wykonania kiedykolwiek funkcji Autoset

W razie popetnienia jakiegokolwiek btedu w fazie szybkiego programowania, mozna odfaczyc zasilanie sieciowe i ponownie uruchomic procedure

poczatkowa.

Fazy szybkiego programowania

1 Odfaczy¢ zasilanie sieciowe, a nastepnie podtaczy¢ napiecie sieciowe.

2 Dodatkowe swiatetko “Service Light” centralki zacznie migac.

3 Nacisna¢ ukryty klawisz nadajnika do zapisania, dodatkowe $wiatetko ,Service Light” bedzie $wiecic¢ sie na state.

4 W ciggu 5 sek nacisna¢ klawisz wybrany do skojarzenia z odbiornikiem, dodatkowe $wiatetko “Service Light” mignie szybko kilka razy,
potwierdzajac tym samym odbidr, a nastepnie zacznie migac.

5 Powtérzy¢ czynnosci z punktéw 3 i 4 w przypadku kolejnych nadajnikéw do zapisania do 64 maksymalnie.
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6 Aby przej$¢ do kolejnej fazy AUTOUSTAWIANIA, nacisnac i przytrzymac wcisniety klawisz nadajnika juz zapisanego, az do uruchomienia fazy
AUTOUSTAWIANIA.

7 DIODY LD1/2/3 zapala sie cyklicznie i automatycznie zostang wykonane pewne manewry, obliczajgc optymalne parametry dziatania. Jesli procedura
autoustawiania przebiegnie pomysinie, drzwi zatrzymuja sie w pozycji otwartej a DIODY zaczna Swieci¢ na state przez 5 sek. potwierdzajac
poprawny przebieg AUTOUSTAWIANIA.

Maksymalny czas na zaprogramowanie pierwszego pilota wynosi 60 sekund.

W razie koniecznosci przystapi¢ do recznego skonfigurowania Trymera i DIP-SWITCH w zaleznosci od typu instalacji.

Aby pominac faze szybkiego programowania i przystapic do recznego programowania, nacisnac na 1 sek. w jakimkolwiek momencie przyciski PU1 i

PU2.

NADAJNIKI ARC
WAZNE! PRZECZYTAJ UWAZNIE PONIZSZA INSTRUKCJE:

Odbiornik radiowy znajdujacy sie w produkcie jest kompatybilny wytacznie z nadajnikami ARC (Advanced Rolling Code), ktére, dzigki kodowaniu 128
bitowemu, gwarantuja wyzsze zabezpieczenie przed kopiowaniem.

FUNKCJA TRYMERA

Trymer TCA

Umozliwia ustawienie czasu automatycznego zamykania. Regulacja zmienia si¢ od minimalnego czasu 3 sek. do maksymalnego czasu 180 sek. Obrdciwszy
trymer TCA catkowicie w prawo, TCA jest wylgczony.

Jesli TCA jest aktywny, DIODA LD1, przy otwartych drzwiach, zaczyna szybko miga¢ i wskazywac biezace odliczanie czasu TCA.

Trymer AMP

Reguluje czuto$¢ czujnika amperometrycznego wykrywania przeszkody w fazie otwierania i zamykania.

Obrécic¢ trymery w prawo (+) aby zwiekszy¢ pare, obréci¢ w lewo (-) aby zmniejszy¢ pare.

W razie wykrycia przeszkody:

- W fazie otwierania zatrzymuje ruch.

- W fazie zamykania zatrzymuje i ponownie otwiera skrzydfo na okotfo 3 sek.

UWAGA:
Trymer AMP podwyzsza lub zmniejsza wartos¢, jaka centralka ustawita w réznych punktach biegu w fazie AUTOUSTAWIANIA.
Jest on ustawiany dopiero po petnej procedurze AUTOUSTAWIANIA i zgodnie z obowigzujgcymi standardami.

FUNKCJA DIP-SWITCH (S1)

DIP 1

DIP 1 umozliwia:

- Wiacza/wytacza migotanie wstepne

- Wiacza/wytacza funkcje SASO (zatrzymywanie skrzydta przed mechanicznym zatrzymaniem otwierania).

- Wiacza/wytacza zdalng nauke nadajnikéw

Procedura przewiduje ustawienie DIP1 w pozycji ON, wykonanie opisanych czynnosci i ustawienie w pozycji OFF w celu zatwierdzenia programowania.

Wiaczanie/wytaczanie MIGOTANIA WSTEPNEGO

Po ustawieniu DIP1 w pozycji ON, za pomoca klawisza PU2 wtacza sie lub wytacza migotanie wstepne.
DIODA LD1 sygnalizuje stan funkcji:

DIODA LD1 wtaczona = migotanie wstepne aktywne. Miganie wiacza sie 3 sek. przed uruchomieniem silnika.
DIODA LD1 zgaszona = migotanie wstepne nieaktywne (domysine)

UWAGA: Po zakonczeniu programowania ustawic¢ DIP 1 w trybie OFF.

Wiaczanie/wytaczanie funkcji SASO

Po ustawieniu DIP1 w pozycji ON, za pomoca klawisza PU1 wigcza sig lub wytacza funkcje SASO.

Funkcja SASO zatrzymuje skrzydfo przed mechanicznym zatrzymaniem otwierania (okoto 1 cm), w ten sposob uzyskuje sie stopniowe zatrzymywanie
bez drgan.

DIODA LD2 sygnalizuje stan funkciji:

DIODA LD2 wigczona = SASO aktywne (domysine)

DIODA LD2 zgaszona = SASO nieaktywne

UWAGA: Po zakonczeniu programowania ustawi¢ DIP 1 w trybie OFF.

Wiaczanie/wytaczanie zdalnej nauki nadajnikow

Po ustawieniu DIP1 w pozycji ON, naciskajac rownoczesnie PU1 + PU2, wiagcza sie lub wytacza zdalng nauke, opisana w paragrafie ,Zdalna nauka
nadajnika”. Wazne: Wiacza sie lub wytacza odbiér zdublowanych nadajnikéw  serii ,,AK”.

DIODA LD83 sygnalizuje stan funkciji:

DIODA LD3 wiaczona = Zdalna nauka aktywna (domysine)

DIODA LD3 zgaszona = Zdalna nauka nieaktywna

UWAGA: Po zakonczeniu programowania ustawi¢ DIP 1 w trybie OFF.

DIP 2
Ustawia predko$¢ manewrowg OTWIERANIA i ZAMYKANIA.

Po ustawieniu DIP2 w pozycji ON, za pomoca klawisza PU1 wybiera sie predko$¢ ZAMYKANIA, sygnalizowana przez DIODE LD3.

LD3 1 migniecie 50% predkosci maksymalnej (Domysinie)
LD3 2 migniecia 75% predkosci maksymalnej
LD3 swieci na state predkos¢ maksymalna

Po ustawieniu DIP2 w pozycji ON, za pomoca klawisza PU2 wybiera sie predko$¢ OTWIERANIA, sygnalizowang przez DIODE LD1.

LD1 1 migniecie 50% predkosci maksymalnej
LD1 2 migniecia 75 % predkosci maksymalnej (Domysinie)
LD1 Swieci na state predkos¢ maksymalna

Predkos¢ w fazie zwalniania nie jest modyfikowana.

UWAGA: Po zakoriczeniu programowania, ustawi¢ DIP2 w pozycji OFF, pomocnicze $wiatetko zacznie miga¢, poda¢ komende P.P., rozpoczyna sie
otwieranie (lub zamykanie) w trakcie ktérego aktualizowane sg parametry dziatania, po zakofczeniu manewru, pomocnicze $wiatetko gasnie.
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DIP 3

Wiacza lub wytacza funkcje blokowa.

On: Funkcja blokowa aktywna.

Impuls P.P. lub nadajnika nie dziata podczas fazy otwierania lub podczas przerwy TCA.
Off: Funkcja blokowa nieaktywna (domysinie).

DIP 4

Whytacza funkcje oszczedzania energii ESA.

Jesli funkcja ESA jest aktywna, po zakonczeniu otwierania lub zamykania, centralka ustawia sie w warunkach maksymalnego oszczedzania energii,
zmniejszajgc do minimum pobér energii i wytaczajac wyjscia urzadzerh pomocniczych.

On: Funkcja oszczedzania energii ESA nieaktywna.

Off: Funkcja oszczedzania energii ESA aktywna (domysinie)

NAPREZANIE PASA

Aby unikna¢ naprezenia pasa po mechanicznym zatrzymaniu zamykania, podana jest komenda krétkiej inwersji w kierunku otwierania. Ta inwersja, w
razie koniecznosci, moze by¢ wyregulowana (lub odtaczona) wedtug nastepujacej procedury:

- Ustawi¢ DIP 1 i DIP 2 w pozyciji ON.

- Klawiszem PU2 wybra¢ czas trwania inwersji, sygnalizowany przez DIODE LD1:

LD1 1 migniecie inwersja wytaczona

LD1 2 migniecia inwersja minimalna

LD1 3 migniecia inwersja $rednia (Domysina)
LD1 4 migniecia inwersja maksymalna

UWAGA: Po zakoriczeniu programowania ustawi¢ DIP 1 i DIP2 w trybie OFF.
Przeprowadzi¢ kilka manewréw prébnych, aby sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania.

TRYB DEAD MAN [ CZUWAKA]

Ustawiajac wszystkie DIP w trybie ON, centralka przechodzi w tryb DEAD MAN [CZUWAKA]

Wejscie PHOT przejmuje funkcje Przycisku ZAMKNIETEGO (potfaczy¢ przycisk ze stykiem N.O.)

Wejscie PP przejmuje funkcje Przycisku OTWARTEGO (potaczy¢ przycisk ze stykiem N.O.)

Wecisnigcie przyciskow OTWARTY/ZAMKNIETY musi trwac przez caty czas wykonywania manewru.

Otwarcie wejscia STOP zatrzymuie silnik. Rdwnoczesne wcisniecie OTWORZ/ZAMKNIJ wigze sie z zatrzymaniem silnika.

KONFIGUROWANIE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA
(ZAPISYWANIE RECZNE)

Centralka jest wyposazona w wbudowany modut radiowy do odbierania zdalnych polecen rolling-code ARC z czestotliwoscig 433.92MHz.
Aby uzy¢ zdalnej komendy, nalezy aktywowac ja, procedura zapisywania jest przedstawiona ponizej, urzadzenie jest w stanie zapisa¢ do 64 réznych kodéw.

Zapisywanie przycisku nadajnika z aktywowaniem funkcji P.P.

- Nacisna¢ 1 raz przycisk PU2 przez 1sek. DIODA LD1 wyemituje 1 migniecie z 1 sek.przerwa.

- Naciskajac w ciggu 10sek. przycisk nadajnika, do zapisania z funkcjg P.P., 3 czerwone DIODY zapalg sie na okoto 1 sek., po zapisaniu, odbiornik
automatycznie opuszcza faze programowania.

Zapisywanie przycisku nadajnika z aktywowaniem funkcji Czesciowego Otwierania (10 cm)

- Nacisna¢ 1 raz przycisk PU2 przez 1sek. DIODA LD1 wyemituje 1 migniecie z 1 sek.przerwa.

- Nacisng¢ ponownie przycisk PU2, DIODA LD1 wyemituje 2 migniecia z 1 sek.przerwa

- Naciskajac w ciggu 10sek. przycisk nadajnika, do zapisania z funkcja Czgsciowego Otwierania, 3 czerwone DIODY zapalg sie na okoto 1 sek., po
zapisaniu, odbiornik automatycznie opuszcza faze programowania.

Zamkniecie TCA nie ma wptywu na funkcje Czesciowego Otwierania.

Czesciowe Otwieranie odbywa sie tylko wtedy, gdy skrzydto jest catkowicie zamkniete.

Aby wyjs¢ z programowania, bez zapisywania nadajnika, nalezy poczekac¢ 10 sek.

Zapisywanie przycisku nadajnika z aktywowaniem funkcji dodatkowego opéznionego swiatetka ,,Service Light”

- Nacisna¢ 1 raz przycisk PU2 przez 1sek. DIODA LD1 wyemituje 1 migniecie z 1 sek.przerwa.

- Nacisna¢ ponownie 2 razy przycisk PU2, DIODA LD1 wyemituje 3 migniecia z 1 sek.przerwa

- Naciskajgc w ciggu 10sek. przycisk nadajnika, do zapisania z funkcjg dodatkowego bistabilnego swiatetka ,,Service Light”, 3 czerwone DIODY zapala
sie na okoto 1 sek., po zapisaniu, odbiornik automatycznie opuszcza faze programowania.

Dodatkowe sSwiatetko ,,Service Light” zapala sie na 90 sek. przy kazdym nacisnieciu zapisanego klawisza.

Zapisywanie przycisku nadajnika z aktywowaniem dodatkowego bistabilnego swiatetka ,,Service Light”

- Nacisna¢ 1 raz przycisk PU2 przez 1sek. DIODA LD1 wyemituje 1 migniecie z 1 sek.przerwa.

- Nacisna¢ ponownie 3 razy przycisk PU2, DIODA LD1 wyemituje 4 migniecia z 1 sek.przerwa

- Naciskajgc w ciagu 10sek. przycisk nadajnika, do zapisania z funkcja dodatkowego bistabilnego $wiatetka ,,Service Light”, 3 czerwone DIODY zapala
sie na okoto 1 sek., po zapisaniu, odbiornik automatycznie opuszcza faze programowania.

Dodatkowe Swiatetko ,,Service Light” zapala sie lub gasnie przy kazdym nacisnieciu zapisanego przycisku.

Zdalna organizacja nadajnika

Majac do dyspozyciji juz zapisany nadajnik, mozna réwniez zapisa¢ inne bez wtaczania centralki. Zdalne zapisywanie musi by¢ wykonane z otwartym

skrzydtem, niezaleznie od ustawienn TCA. Wykona¢ nizej opisane czynnosci:

1 Wcisnac¢ ukryty klawisz juz zapisanego nadajnika.

2 Naciskac¢ przez okoto 10sek. klawisz juz zapisanego nadajnika, ktérego funkcje chce sie skopiowac. Dodatkowe Swiatetka ,Service Light” zacznie
migac.

3 Naciskac przez okoto 10sek. ukryty klawisz nowego nadajnika, do ktérego chce sie przypisac funkcje.

4 Naciska¢ przez okoto 10sek. ukryty klawisz nowego nadajnika, do ktérego chce sig przypisa¢ funkcje wybrana w punkcie 2. Dodatkowe Swiatetka
»Service Light” bedzie $wieci¢ na state.

5 Nowy nadajnik jest zapisany, nadajnik odbierajacy wychodzi z fazy programowania.

Przyktad: na przycisku 1 TX ,A” jest zapisana funkcja P.P., ktéra chce sie przypisa¢ do klawisza 2 nowego TX ,,B”; nacisna¢ kolejno:

ukryty klawisz TX A >> przycisk 1 TX A >> ukryty klawisz TX B >>przycisk 2 TX B.

Usuwanie wszystkich nadajnikéw z pamieci

- Przytrzymac wecisnigty przycisk PU2 przez 15sek, DIODY LD1/2/3 oraz dodatkowe Swiatetka zaczna mruga¢ szybko i zgasna po zakoriczeniu
usuwania.

- Zwolnic¢ przycisk PU2, pamiec zostata usunigta.

UWAGA:

Ze wzgleddw bezpieczenstwa, nie mozna zapisa¢ nadajnikow podczas fazy otwierania/zamykania silnika.
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INTERFEJS KOMUNIKACJI KNX

KNX jest obecnie swiatowym standardem, otwartym i zgodnym z gtéwnymi europejskimi i miedzynarodowymi standardami, ktéry umozliwia automatyczne
i zdecentralizowanie zarzadzanie réznymi liniami technologicznymi wszelkiego rodzaju konstrukcji: budynkami handlowymi, przemystowymi, biurami,
mieszkaniami, lokalami uzytecznosci publicznej, szkotami i innymi.

Produkt jest kompatybilny z norma KNX i moze by¢ podtaczony do sieci KNX za pomoca opcjonalnego urzadzenia X.BE.

Wiecej informaciji znajduje sie w dostarczonej z X.BE instrukcji.

CALKOWITY RESET

Procedura zawiera fabryczne warunki centralki.

UWAGA: Usuwane sg réwniez wszystkie zapisane nadajniki.

Procedura catkowitego resetowania:

- Odtfaczy¢ zasilanie sieciowe

- Nacisnac i przytrzymac wcisniete przyciski PU1 + PU2

- Podtaczy¢ zasilanie sieciowe

- Poczekaj na sekwencyjne wtaczenie DIOD LD1/LD2/LD83, teraz resetowanie jest zakonczone.

DIAGNOSTYKA LEDOWA

IDIODY LEDOWE LD1/2/3 w normalnym funkcjonowaniu daja pewne wskazowki:

LD1

Wolne miganie: Obecnos¢ zasilania sieciowego, brak aktywnego wejscia

1 migniecie z przerwa: Wejscie STOP aktywne (styk otwarty)

2 migniecia z przerwa. Wejscie Fotokomodrka aktywne (styk otwarty)

3 migniecia z przerwa. Wejscie P.P. aktywne

4 migniecia z przerwa. Btad kodera

5 mignie¢ z przerwa. Ingerencja czujnika amperometrycznego

Powyzsze sygnaly sa réwniez sygnalizowane przez inne $wiatetka, przez okoto 10 sek. po zakonczeniu pracy.
LD2

dostep: silnik w wytaczniku kraricowym ZAMKNIECIE

LD3

dostep: silnik w wytaczniku kraricowym OTWARCIE

LD1+LD2+LD3

réwnoczesne miganie: Btad USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO lub btad zapisywania nadajnika (przepetniona pamigc)

16) KONTROLA

Sprawdz czy wszystkie elementy automatyki zamontowane sa poprawnie, zgodnie z ta instrukcja.

Sprawdz czy podczas otwierania i zamykania nie ma zadnych oporéw ruchu.

Sprawdz czy wszystkie potaczenia wykonane sa poprawnie, czy uzyte do tego przewody spetniaja obowiazujace normy.

Sprawdz poprawnos¢ dziatania fotokomorek, pilotéw, przetacznika kluczowego, mechanizmu odblokowujacego.

Zmierz site uderzenia zgodnie z zaleceniem normy EN 12445, w razie potrzeby postepuj zgodnie z rozdziatem "Regulacja momentu obrotowego
(PMO/PMC/PSO/PSC i Powtdérz pomiar)”.

6  Opracowac dokumentacje techniczna.

17) KONSERWACJA

Nizej zamieszczona tabela stuzy do odnotowywania prac konserwacyjnych, ulepszen lub napraw wykonanych przez wyspecjalizowanego technika.

O ON =

Pieczatka
Data _ _______________ o _____ Podpis technika _ _ _ _ ______________________
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ ____________ Podpis technika _ _ _ _ _ _____________________
Opis czynnosci

Pieczatka
Data_ ___________ Podpis technika _ _
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ ________________ . ____ Podpis technika _ _ _ _ _ _____________________
Opis czynnosci
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Istruzioni per I'utilizzatore

Hapb4HuK Ha noTpebuTens

Handbuch ftir den Verbraucher

Manuel d’instructions pour I'utilisateur
Manual de instrucciones para el usuario
Instrukcja obstugi dla uzytkownika

Tirare verso il basso per poter eseguire la manovra manuale.
M3pbpnaiite Hapony, 3a Aa U3BBLPLIMTE PbYHaTa onepauus.

Nach unten ziehen, um den manuellen Vorgang vornehmen zu kénnen.
Tirer vers le bas pour pouvoir exécuter la manceuvre manuelle.
Tirar hacia abajo para poder efectuar la maniobra manual.
Pociagna¢ do dotu w celu dokonania manewru recznego.

Spingeeeripristinare il funzionamento automatico.
HatucHeTe, 3a Aa HynupaTe aBTOMaTUYHUA PEXUM Ha paboTa.
Driicken, um den automatischen Betrieb wieder herzustellen.

Poussez pour rétablir le foncti iq
Empujar para restablecer el funcionamiento automatico.
Popchnaé w celu przywrécenia dziatania automatycznego.

ITALIANO

Norme di sicurezza
e Non sostare nella zona di movimento della porta.
¢ Non lasciare che i bambini giochino con i comandi o in prossimita delle ante.
¢ |n caso di anomalie di funzionamento non tentare di riparare il guasto ma
avvertire un tecnico specializzato.

Manovra manuale dall’interno
Per sbloccare I'automazione e procedere alla manovra manuale & sufficiente
tirare il pomello P verso il basso. Per tornare al funzionamento automatico
spingere la levetta L e dare un impulso di apertura o chiusura all’automazione.
Se I'automazione si trova ad un’altezza da terra tale che la leva L non possa
essere raggiunta agevolmente, utilizzare un altro cordino con pomello.

Manutenzione
e Controllare periodicamente I'efficienza dello shlocco manuale di emergenza.
e Astenersi assolutamente dal tentativo di effettuare riparazioni, potreste incor-
rere in incidenti; per queste operazioni contattare un tecnico specializzato.
o |'attuatore non richiede manutenzioni ordinarie, tuttavia & necessario verificare
periodicamente I'efficienza dei dispositivi di sicurezza e le altre parti dell'im-
pianto che potrebbero creare pericoli in seguito ad usura.

Smaltimento
Qualora il prodotto venga posto fuori servizio, € necessario seguire le dispo-
sizioni legislative in vigore al momento per quanto riguarda lo smaltimento
differenziato ed il riciclaggio dei vari componenti (metalli, plastiche, cavi elettrici,
ecc.); & consigliabile contattare il vostro installatore o0 una ditta specializzata
ed abilitata allo scopo.
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BBJIFTAPCKU

MNpaBuna 3a 6e3onacHocT

® He cToiTe B obnacTtTa Ha ABWXEeHWe Ha BpaTaTa

o He ocTaBsanTte Aeua fa urpadart ¢ ynpasnsasalimsa 610K 1 B 6rimsoct A0 BpaTaTa

o AKO Bb3HUKHAT Hewn3npaBHOCTU Npu paGOTa, He ce onuTBaiiTe Aa OTCTpaHuTe
HEM3NpaBHOCTTA, a ce 0baaeTe Ha KBaNUULMPaH TEXHUK.

PbyHO ynpaBneHue oTBbTpe

3a aa OCBOGO,CII/ITG aBTOMaTU4yHaTa cuctema n ga aaneMCTBaTe PBYHO BpaTaTa,

ApbNHETe Kon4yeTo P Hagony. 3a Aa ce BbpHeTe KbM aBTOMaTu4Ha pa60Ta,

HaTUCHeTe nocTa L 1 u3npateTe KOHTPONEH CUrHan 3a OTBapsiHe UNK 3aTBapsiHe

KbM aBTOMaTuU4yHaTa CUCTEMa.

Ako BUCOYMHATA, Ha KOATO € MOHTUPaHa cucTtemarta, npaBu HUBOTO L TpyaHoO

[OCTUXMMO, 13Mon3BaiiTe Apyr kaben ¢ konye.

Mopppbxka

® ExemeceyHO npoBepsiBaiTe 4O6POTO PYHKLMOHMPaHE Ha aBapUHOTO PbYHO
ocBoboxaaBaHe.

L4 3a,Cl'bJ'I)KI/ITeJ'IHO € [1a He Ce n3BbpLUBa N3BbHPEAHA NoAAPBXKA TN PEMOHT,
TbI KaTo MoraT Aa 6baaTt npuunHeHn aBsapuu. Tean onepaumy Tpsibea fa ce
13BBPLUBAT CaMO OT KBaNMMLMpPaH nepcoHarn.

L4 OnepaTopr He U3nCKBa NogapbXxkKa, HO e HeOGXO,ClI/IMO nepuoauyHo ga
nposepsaBa fanv npegnasHuTe yCTpOVICTBa N OPYruTe KOMMOHEHTU Ha
cucrtemMarta 3a aBTomaTtmayma paﬁOTﬂT npaBuUnHo. 13HOCBaHETO Ha HSAKOU
KOMMOHEHTN MOXe Aa NPUYMHM ONacHOCTU.

U3xBbpnsiHe Ha oTNagbLUm

Ako npofykTbT TpsibBa fa 6bae AeMOHTUpaH, Tol TpsibBa fa 6bae U3XBbprEH

CbrnacHo ,D,eVICTBaLLLVITe pasnope,q6m OTHOCHO pasfenHoTo WU3XBbpridHe Ha

oTnagbLun n peunknmpaHeTo Ha KOMMNOHEHTU (MeTaJ'IVI, nnactMacwu,

enekTpuyeckn kabenu u gp.). 3a Tasu onepauusi e MpPenopbYUTenHoO Aa ce

OﬁaJJMTe Ha BalUnAa UHCTanaTtop unu cneunann3mpaHa KomnaHus.



DEUTSCH

Sicherheitsvorschriften
o Nicht im Offnungsbereich verweilen.
e Kinder nicht mit den Steuerungen oder in der Néhe des Tores spielen lassen.
e Bei Funktionsausfallen nicht versuchen, den Schaden selber zu beheben,
sondern den Techniker rufen.

Manuelle Betatigung von Innen
Um die Automatik zu entsichern und sie von Hand zu steuern, geniigt es den
Kugelgriff P nach unten zu ziehen. Um den automatischen Betrieb wieder herzu-
stellen, den Hebel L driicken und den Impuls zum Offnen oder SchlieBen geben.
Falls die automatische Vorrichtung zu hoch installiert ist und vom Boden nicht
leicht erreicht werden kann, eine Schnur mit Kugelgriff verwenden.

Wartung

e Monatliche Kontrolle der manuellen Notentriegelung

e Es ist absolut untersagt, selbststidndig Sonderwartung oder Reparaturen
vorzunehmen, da Unfélle die Folge sein kdnnen; wenden Sie sich an den
Techniker.

e Der Antrieb braucht keine ordentliche Unterhaltung aber es ist periodisch
notwendig die Leistungsféhigkeit der Sicherheitsvorrichtungen und die
andere Teile des Anlages zu priifen. Sie konnten durch Abnutzung Gefaht
hervorbringen.

Entsorgung
Wird das Gerat auBer Betrieb gesetzt, miissen die giiltigen Gesetzesvorschriften
zur differenzierten Entsorgung und Wiederverwendung der Einzelkomponen-
ten, wie Metall, Plastik, Elektrokabel, usw., beachtet werden. Rufen Sie Ihren
Installateur oder eine Entsorgungsfirma.

FRANGAIS

Normes de sécurité
e Ne pas stationner dans la zone de mouvement de la porte.
o Ne laissez pas les enfants jouer avec les commandes ou & proximité de la porte.
e En cas d’anomalies de fonctionnement, n’essayez pas de réparer la panne
mais contactez un technicien spécialisé.

Manceuvre manuelle de Pintérieur
Pour débloquer I'automatisme et passer a la manceuvre manuelle il suffit de tirer
la poigné P vers le bas. Pour revenir au fonctionnement automatique poussez le
levier L et donner une impulsion d’ouverture ou de fermeture a I'automatisme.
Si 'automatisme se trouve a une hauteur du sol telle que le levier L ne peut
pas étre atteint facilement, servez-vous d’un autre cordon muni d’un gland.

Maintenance
e Controler tous les mois le bon état du déverrouillage manuel d’urgence.
¢ Ne tenter aucune réparation ou intervention qui pourrait s’avérer dangereuse.
Contactez impérativement un technicien spécialisé pour ce type d’opération.
e |’operateur ne demande pas d’entretien particulier mais il faut vérifier
périodiquement I'efficacité des dispositifs de sécurité ainsi que les autres
points de I'installation qui pourraient créer des risques dii a 'usure.
Démolition
Au cas ou le produit serait mis hors service, il estimpératif de se conformer aux
lois en vigueur pour ce qui concerne I’élimination différenciée et le recyclage
des différents composants (métaux, matiéres plastiques cables électriques,
etc...) contactez votre installateur ou une firme spécialisée autorisée a cet effet.

ESPANOL

Normas de seguridad
e No pararse en la zona de movimiento de la puerta.
e No dejar que los nifios jueguen con los mando o en proximidad de la puerta.
¢ En caso de anomalias de funcionamiento no intentar reparar la averia sino
que avisar a un técnico espe-cializado.

Maniobra manual desde el interior

Para deshloquear la automatizacion y proceder a la maniobra manual basta
tirar de la empufiadura P hacia abajo. Para volver al funcionamiento automa-
tico se debe empujar la palanca L y dar un impulso de apertura o cierre a la
automatizacion.

Si la automatizacion se encuentra a una altura con respecto al suelo tal
que no se logre alcanzar facilmente la palanca L, utilizar otro cordelillo con
empufadura.

Mantenimiento
e Controlar periodicamente la eficiencia del desbloqueo manual de emergencia.
¢ Abstenerse absolutamente de intentar efectuar reparaciones, podrén incurrir
en accidentes; para estas operaciones contactar con un técnico especializado.
e El operador no requiere mantenimiento habitual, no obstante es necesario
verificar periddicamente la eficiencia de los dispositivos de seguridad y
las otras partes de la instalacion que pudiesen crear peligros a causa del
desgaste.
Eliminacion
Cada vez que el producto esté fuera de servicio, es necesario seguir las
disposiciones legislativas en vigor en ese momento en cuanto concierne a
la eliminacion de suciedad y al reciclaje de varios componentes (metales,
plasticos, cables eléctricos, etc.), es aconsejable contactar con su instalador
0 con una empresa especializada y habilitada para tal fin.

POLSKY

Normy bezpieczenstwa
¢ Nie przestawac w obszarze przemieszczania bramy.
o Nie dopuszczac aby dzieci bawity sig sterownikami lub w poblizu skrzydet bramy.
o W przypadku niewfasciwego funkcjonowania nie prébowaé samemu doko-
nywania naprawy, tylko zwrdcic¢ si¢ do wykwalifikowanego technika.

Manewr reczny od wewnatrz
W celu odblokowania urzadzenia automatycznego w trybie manewru recznego
wystarczy pociggng¢ uchwyt kulisty P do dotu. W celu powrotu do dziatania
automatycznego nalezy popchng¢ dzwignie L i da¢ impuls automatycznego
otwarcia lub zamknigcia.
Jezeli automatyzm znajduije sig na takiej wysokosci od ziemi, ktéra uniemozliwia
dosiegniecie dZzwigienki L, nalezy uzy¢ drugiej linki (pretu) z gatka.
Konserwacja
e Sprawdzac okresowo sprawnos¢ dziatania obstugiwanego recznie odblo-
kowujgcego mechanizmu bezpieczenstwa.
¢ Nie dokonywa¢ samodzielnych napraw, poniewaz grozi to wypadkiem;
zwrécic sig do wykwalifikowanego technika.
¢ Sitownik nie wymaga konserwacji, wystarczy okresowo sprawdzi¢ spraw-
nos¢ dziatania mechanizmow bezpieczenstwa oraz niektorych elementow
instalacji mogacych stanowic zagrozenie z racji na ich stan zuzycia.

Demolowanie
W przypadku gdy produkt nie nadaje sig juz do uzytku konieczne staje sig
przekazanie go, zgodnie z obowigzujgcymi w danym momencie normami, do
zroznicowanego demolowania i odzyskiwania niektorych elementéw (metale,
plastyk, przewody elekiryczne itp.); zaleca sig skontaktowac z instalatorem
urzadzenia lub firma specjalistyczng, autoryzowang do tego rodzaju prac.
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Note

ROMEO
968601835
968601418

9686682

9688253

968601836

Ref.
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EU Certificato di Conformita (DOC)

Nome del produttore: Automatismi CAB

Indirizzo: Via della Tecnica, 10 (Z.1.)

Codice postale e Citta: 36010 - Velo d'Astico (VI) - Iltalia
Telefon +39 0445 741215

E-mail: info@automatismicab.com

Dichiara che il documento & rilasciato sotto la propria responsabilita e appartiene al seguente prodotto:
Modello/Tipo: ROMEO

Tipo di prodotto: Attuatore elettromeccanico 24Vdc per porte sezionali e basculanti

Il prodotto sopraindicato risulta conforme alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

Direttiva 2014/53/EU
Direttiva 2011/65/EU
Direttiva 2006/42/CE

Sono state applicate le norme armonizzate e le specifiche tecniche descritte di seguito:
ETSI EN 300 220-1 V3.1.1
ETSI EN 300 220-2 V3.1.1
ETSI EN 301 489-1 V2.1.1
ETSI EN 301 489-3 V2.1.1
EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012
EN 13241-1:2003
EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (se applicabile)

Organismo notificato (se applicabile):

Ulteriori informazioni:

Firmato per conto di:

Velo d'Astico, 10/07/2020 Luigi Beninca, Responsabile legale

EAT) o

Déclaration CE de conformité (DOC)

Nom du producteur : Automatismi CAB

Adresse: Via della Tecnica, 10 (Z.1.)

Ville et code postal: 36010 - Velo d'Astico (VI) - Italia
Téléphone: +39 0445 741215

E-mai info@automatismicab.com

Nous déclarons que le document est délivré sous notre propre responsabilité et qu'il appartient au produit suivant:
Modéle/Type: ROMEO

Type de produi

Actionneur électromécanique 24Vdc pour portes sectionnelles et basculantes

Le produit mentionné ci-dessus est conforme aux dispositions établies par les directives suivantes:

Directive 2014/53/EU
Directive 2011/65/EU
Directive 2006/42/CE

Les normes harmonisées et les spécifications techniques décrites ci-dessous ont été appliquées:

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 V2.1.1

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3: 2011

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015

50581:2012

EN 13241-1:2003

EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (si applicable)

Organisme nolifié (le cas échéant):

Plus d'informations:

Signé pour et au nom de:
Velo d'Astico, 10/07/2020 Luigi Beninca, Responsabile legale

tcx/-J’ e S

EU Jeknapauus 3a cbotBetcTBUe (DOC)

Wme Ha npousBoauTens: Automatismi CAB

Appec: Via della Tecnica, 10 (Z.1.)
MouweHcku koA v rpaa: 36010 - Velo d'Astico (V) - Italia
Tenedon: +39 0445 741215

E-mail agpec: info@automatismicab.com

Texnapupane, te DOC € U3aieH Ha HaLIa eAMHCTBEHa OTFOBOPHOCT W NPUHAZNEXM KbM CriefiHIs NPOaYKT:

Mogen/MpoaykT:  ROMEO

Tun: ENeKTpOMeXaHyeH 3aBIKBaLL, MexaH3bu 24VdC 3a CeKUUMOHHN W HaKNaHALLY Ce BpaTu
MpeameTsT Ha onucaH no-rope, & & cvo Ha Cbio3a sa
OupekTuBa 2014/53/EU
OupekTusa 2011/65/EU
DupekTuaa 2006/42/CE

TpUnOEHN Ca CReAHNTE XBPMOHU3NDAHH CTAHAAPTH W TEXHUMECKN CrieundmKaLI:
ETSI EN 300 220-1 V3.1.1
ETSI EN 300 220-2 V3.1.1
ETSI EN 301 489-1 V2.1.1
ETSI EN 301 489-3 V2.1.1
EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012
EN 13241-1:2003
EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (as applicable)

HoTUULMpaH Oprak (KbASTO @ NpUnoxuMO):

[lomunHuTenHa uHpopmaLs:

Moanvcaro 3a u oT UMETo Ha:
Velo d'Astico, 10/07/2020 Luigi Beninca, Responsabile legale

ATy e

Declaraciéon CE de conformidad (DOC)

Nombre del productor: Automatismi CAB

Direccién: Via della Tecnica, 10 (Z.1.)
Ciudad y cédigo postal: 36010 - Velo d'Astico (VI) - Italia
Teléfono: +39 0445 741215

E-mail: info@automatismicab.com

Declara que el documento ha sido emitido bajo la propia responsabilidad y pertenece al siguiente producto:
Modelo/Tipo: ROMEO

Tipo de producto: Motorreductor electromecénico 24Vdc para puertas seccionales y basculantes

El producto indicado arriba cumple con las disposiciones establecidas por las siguientes directivas:
Directiva 2014/53/EU
Directiva 2011/65/EU
Directiva 2006/42/CE

Han sido aplicadas las normas ylas i técnicas que se describen a
ETSI EN 300 220-1V3.1.1
ETSI EN 300 220-2 V3.1.1
ETSI EN 301 489-1V2.1.1
ETSI EN 301 489-3 V2.1.1
EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012
EN 13241-1:2003
EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (si es aplicable)

Organismo notificado (en su caso):

Mas informacion:

Firmado en nombre de:
Velo d'Astico, 10/07/2020 Luigi Beninca, Responsabile legale

EAT) o



AUTOMATISMI CAB Srl - Via della Tecnica, 10 (z.i.) - 36010 Velo d’Astico (VI) (Italia) - Tel. 0445 741215 - Fax 0445 742094
info@automatismicab.com - www.automatismicab.com





