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ATTENZIONE
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HALTEN SIE DIE HANDE WEG
PRECAUCION
PIEZAS PELIGROSAS EN MOVIMIENTO
MANTENGA LAS MANOS LEJOS
MISE EN GARDE
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Posa della piastra di fondazione VE.PS (opzionale)

MoHTupaHe Ha hyHaameHTHa nnoda VE.PS (no us6op)

Montage der Fundamentplatte VE.PS (option)

Mise en place de la plaque de fondation VE.PS (optionnel)

D Posicionamiento de la placa de alimentacion VE.PS (opcional)
Utozenie ptyty fundamentowej VE.PS (opcjonalma)
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Schema menu di programmazione - Juarpama Ha MeHIo
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programmation
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Premere il tasto (-) / HatucHete 6yToH (-) / Die Taste (-) driicken
Appuyez sur la touche (-) / Presionar la tecla (-) / Wcisna¢ przycisk (-)

Premere il tasto (+) / HaTtucHeTe 6yToH (+) / Die Taste (+) driicken
Appuyez sur la touche (+) / Presionar la tecla (+) / Wcisna¢ przycisk (+)

Premere il tasto (PG) / HaTtucHeTe 6yToH (PG) / Die Taste (PG) driicken
Appuyez sur la touche (PG) / Presionar la tecla (PG )/ Wcisnac przycisk (PG)

Premere simultaneamente (+) e (-) / HaTucHeTe egHOBpemMeHHO
GyToHUTE(+) U (-) / Gleichzeitig (+) und (-) driicken / Presser simultanément
(+) et (-) Presionar simultdneamente (+) y (-) / Naciska¢ jednoczesnie (+) i (-)

Selezionare il valore desiderato con i pulsanti (+) e (-)
YBenu4yete/HamarneTe CTOMHOCTTa ¢ ByToHuTe (+) 1 (-)
Mit den Tasten (+) und (-) kann man eingerichtete Werte andern
Régler la valeur désirée avec les touches (+) et (-)

Establecer con las teclas (+) y (-) el valor deseado

Nastawia przyciskami (+) i (-) obrang warto$

Selezionare il pulsante del trasmettitore da associare alla funzione

HatucHeTe 6yToHa Ha npepasarens, KOWTO e NpeABMAEH 3a PyHKUMATa
Taste des Sendegerats driicken, dem diese Funktion zugeteilt werden soll.
Appuyer sur la touche du transmetteur qu’e I'on désire affecter a cette fonction.
Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcion.

Wcisnac przycisk nadajnika, ktory zamierza sig skojarzy¢ z ta funkcja.
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ITA AVVERTENZE

INFORMAZIONI GENERALI

E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi o con modalita non previste nel presente manuale. Usi non corretti possono essere causa di danni
al prodotto e mettere in pericolo persone e cose.

Si declina ogni responsabilita dall’inosservanza della buona tecnica nella costruzione dei cancelli, nonché dalle deformazioni che potrebbero
verificarsi durante I'uso. Conservare questo manuale per futuri utilizzi.

G

INFORMAZIONI PER L'INSTALLATORE

Questo manuale & destinato esclusivamente a personale qualificato per I'installazione e la manutenzione di aperture automatiche.
L’installazione deve essere effettuata da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osservanza della Buona
Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.

L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’automazione, e consegnare
all’utilizzatore dell’impianto le istruzioni d’uso.

AVVERTENZE GENERALI

| materiali dell’imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo.

Non disperdere nell’ambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo le normative locali.
Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

Questo prodotto non e destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte, o con
mancanza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni d’'uso da persone responsabili
della loro sicurezza.

Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere I’area da pericoli di impatto, schiacciamento,
convogliamento, cesoiamento.

Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore, i criteri della Buona Tecnica, I'utilizzo, 'ambiente di installazione, la logica di
funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.

Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara piu coperto da garanzia.
Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono I'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e presentano marcatura CE.

SICUREZZA ELETTRICA

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o superiore a 3 mm.
Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati*.

Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle vigenti norme di sicurezza.
Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I’alimentazione prima di accedere alle parti elettriche.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti.

L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in accordo con le normative vigenti. | conduttori alimentati con tensioni
diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere adeguatamente isolati con isolamento supplementare di almeno 1 mm.
| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita dei morsetti. Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di
dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati devono essere ponticellati.

*Disgiuntore da 16A

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo compongono potrebbero
risultare nocive per 'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente.

L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al rivenditore al mo-
mento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente.

Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni amministrative previste dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative.
Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto il fabbricante si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costrut-
tivo o commerciale senza impegnarsi ad aggiornare la presente pubblicazione.
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INSTALLAZIONE RAPIDA

1. Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Installazione

“INST” EEEE inSE |

2. Entrare nel menu INST

3. Verificare che il parametro BOOM sia corretto: 5 per DIVA.5. | inSE booll 5 |

4. Impostare la posizione della barriera nel menu POS, di default € impostata

come barriera RIGHT.
Se si desidera invertire il senso della barriere consultare il paragrafo "PRE-

DISPOSIZIONE BARRIERA DESTRA/SINISTRA. _ —_—

Una volta configurata la posizione della barriera da menu POS la centrale

entra automaticamente nel menu AUTOSET [6]. RIGHT LEFT

5. Entrare nel menu AUTO, confermare con PG.
] ¥ . 1X] . e
6. Viene visualizzato il messaggio UNLK, sbloccare la barriera e muovere O Alita -6 Atika He9— Linl H I

manualmente I'asta fino a portarla in posizione di apertura, sul display si
visualizza WAIT.

n ] )
7. Dopo alcuni secondi viene visualizzato il messaggio LOCK, ribloccare la WA ik H LocH |
barriera

8. La centrale porta lentamente |'asta in posizione di chiusura.
9. Vengono eseguite automaticamente due manovre complete di apertura

e chiusura, a velocita ridotta e normale, al termine la procedura di autoset | clab |—| aPEn |_| claS |_| oPEn |_| oH |
e terminata.
SLOW STANDARD

10. Selezionare nei menu PAR e LOG i parametri e le logiche di funzionamento
richieste in base alla tipologia di installazione.

IMPORTANTE: Dopo ogni variazione dei parametri FSTS, FSTC, SLDO,
SLDC, TSMO, TSMC, la barriera esegue una manovra di apertura e chiusura
completa per acquisire i nuovi valori di corrente e coppia, sul display compare
il messaggio "PRG".

Ripetere la procedura di autoset dopo ogni intervento di manutenzione.



1) DESCRIZIONE

Barriera stradale per passaggi fino a 3m dotata di centrale incorporata CP.DIVA e di sblocco rapido esterno per la movimentazione manuale.

E' dotata di motore 24V Brushless che garantisce migliori prestazioni in termini di coppia e velocita di apertura e una vita maggiore del motore, rispetto
alle barriere con motore tradizionale.

E’ possibile la sincronizzazione di 2 motori per comandare due barriere contrapposte, in questo caso € necessario utilizzare la scheda di sincronizzazione SIS
(opzionale), collegare tra di loro le due centrali come indicato in figura 16 e configurare le centrali come indicato nel paragrafo "Sincronizzazione di due barriere
contrapposte".

E' inoltre possibile I'alimentazione di emergenza tramite il semplice collegamento di due batterie 12V 2,1Ah (art. DA.BT2), come indicato in Fig.14, oppure
la barriera puo funzionare in completa assenza di rete utilizzando I'accessorio KSUN (pannelo fotovoltaico con batterie tampone).

Ogni utilizzo diverso da quello indicato nelle presenti istruzioni non € consentito ed invalida la garanzia del costruttore.

Vi ricordiamo che registrandovi sul sito www.beninca.com avrete accesso a tutta la documentazione tecnica aggiornata per tutti prodotti e gli accessori
ed alla guida per compilazione del fascicolo tecnico e dei documenti previsti dall'allegato V della Direttiva Macchine, obbligatorio ai sensi delle normative
vigenti in materia.

IMPORTANTE: se la barriera viene utilizzata anche per passaggio pedonale € indispensabile verificare le forze di impatto misurate secondo quanto
indicato dalla norma EN12445 (vedi limiti previsti da norma EN 12453).

Nel caso il passaggio sia esclusivamente veicolare & indispensabile prevedere |I'apposita segnaletica di divieto pedonale.

2) DIMENSIONI

Nella figura 1 sono indicate i principali ingombri della barriera DIVA.5

Dimensioni di ingombro espresse in mm.

La lunghezza dell'asta pud variare da un minimo di 1.6m ad un massimo di 3,0 m.

Poiché circa 25cm sono necessari al fissaggio dell'asta sulla barriera ne risulta un passaggio utile variabile da 1,35m a 2,75m come evidenziato in Fig.1
Sulla barriera sono previste delle predisposizioni per accessori opzionali (fotocellule, selettori, ecc), applicare le apposite mascherine di copertura
fornite in dotazione (Rif. A).

DATI TECNICI DIVA.5 Note
Alimentazione 115 0 230 Vac 50/60Hz *  Per le peculiari caratteristiche dei motori BRUSHLESS, i valori
Alimentazione motore 24Vdc BRUSHLESS 3PH di coppia indicati non sono confrontabili con quelli dei motori
Assorbimento massimo da rete 1,5 A (230Vac) - 3A (115Vac) standard
Assorbimento in stand-by 90 mA (230Vac) - 180 mA (115 Vac) ** Viene indicata la velocita della fase non rallentata, la velocita
Coppia 110 Nm* della fase rallentata e quindi la velocita totale della manovra
Tempo di apertura 2,55** dipende dalla configurazione dei parametri della centrale.
Intermittenza di lavoro Uso Continuo a 40°C *** | valori MCBF sono da considerare esclusivamente per una
Grado di protezione IP 44 (centrale IP54) barriera correttamente installata e soggetta al piano di manu-
Temp. funzionamento -20°C / +50°C tenzione indicato dal produttore.
Rumorosita <70 dB
Lubrificazione oLIO
Peso 55kg
MCBF 5.000.000 di cicli***
3) TRASMETTITORI ARC

IMPORTANTE, LEGGERE CON ATTENZIONE:

Il ricevitore radio presente in questo prodotto € compatibile esclusivamente con i trasmettitori ARC (Advanced Rolling Code) i quali, grazie alla codifica
a 128 bit, garantiscono una superiore sicurezza anticopiatura.

4) INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTO DELLA COPERTURA LED (FIG.2)

La copertura LED, per esigenze di trasporto, viene inserita all'interno della colonna della barriera.

Per installare la copertura procedere come segue:

1 Togliere la fascetta di blocco che assicura la portina frontale, quindi estrarre la copertura LED

2 Posizionare le due guide di fissaggio nelle apposite sedi, come evidenziato in Fig. 2 -A e fissare le 4 viti autofilettanti fornite in dotazione.

3 Collegare i fili NERO-ROSSO al morsetto BLINK (NERO +/ ROSSO -) come indicato in Fig.. 2-B, utilizzando la guaina passacavo prevista nella
centrale. E' possible cambiare il colore della luce LED collegando il filo BLU o VERDE al posto del ROSSO.

5 Chiudere la copertura (Fig.2-C), la serratura per la chiave personalizzata € protetta da un apposita chiusura a scorrimento (Fig.2-D).

5) PREDISPOSIZIONE BARRIERA DESTRA-SINISTRA

La barriere DIVA.5 viene normalmente fornita nella versione destra (Fig. 3 rif A: DIVA.5 RIGHT).

Si definisce convenzionalmente destra una barriera che, vista frontalmente dal lato della portina di apertura, chiude il passaggio abbassando |'asta verso

destra.

E' comunque possibile con poche semplici operazioni, modificare una barriera destra per ottenere una barriera sinistra (Fig. 3 rif B: DIVA.5 LEFT).

Nel caso si renda necessario invertire il senso di apertura, procedere come segue, in caso contrario passare al paragrafo successivo:

e scaricare completamente la molla, svitandola, e sganciarla dalla leva di ancoraggio "L" (Fig.4)

e sbloccare il motoriduttore (vedi "Manovra manuale") in modo da rendere libero il movimento della leva di aggancio L.

e aseconda della lunghezza dell'asta e degli accessori utilizzati, scegliere il punto di aggancio corretto, come indicato nel paragrafo Posizionamento
della molla e accessori utilizzabili.

e agganciare la molla nella nuova posizione, in Fig. 4 sono evidenziate le differenze tra una barriera destra e una barriera sinistra.

ATTENZIONE: L'INVERSIONE DEL SENSO DI APERTURA COMPORTA LA MODIFICA DEL MENU POS, COME INDICATO NEL PARAGRAFO
PROGRAMMAZIONE CENTRALE.

6) MANOVRA MANUALE DI EMERGENZA

In caso di assenza di alimentazione di rete o in caso di guasto, € possibile sbloccare |'asta e manovrarla manualmente (Fig.5)

e Inserire la chiave personalizzata nella leva di sblocco e ruotarla in senso orario.

¢ Ruotare la leva di sblocco in senso antiorario fino a sbloccare I'asta, in modo da renderla manovrabile manualmente.

e Per ripristinare il funzionamento automatico, ruotare la leva in senso orario fino al blocco della stessa, ripristinando la posizione iniziale.
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7) POSA DELLA PIASTRA DI FONDAZIONE OPZIONALE VE.PS

Dopo aver predisposto il passaggio dei cavi (alimentazione di rete, accessori, ecc), posizionare la piastra di fondazione facendo riferimento alle quote
indicate in Fig.6).

In dotazione con la piastra VE.PS sono fornite delle staffe a cementare (rif.A) da fissare alla piastra di fondazione mediante 4 dadi (B) e relative rondelle (C).
Verificare che la piastra di fondazione sia perfettamente a livello (rif F), quindi fissare la barriera per mezzo dei dadi D e relative rondelle E.

Note: la particolare forma delle asole sul fondo della cassa della barriera consentono piccoli aggiustamenti della posizione.

Si consiglia di lasciare circa 30mm di barra filettata fuori dalla piastra di fondazione, un valore eccessivo potrebbe andare ad interferire con il fissaggio
della molla, un valore inferiore non consente un buon fissaggio delle viti.

8) POSIZIONAMENTO DELLA MOLLA E ACCESSORI UTILIZZABILI

In base alla lunghezza dell'asta ed al tipo di accessori installati, prima di procedere al tensionamento della molla, & necessario scegliere il corretto punto
di aggancio della molla stessa alla leva.
Il punto di aggancio corretto, ("A", "B" e "C"), deve essere scelto nella tabella 1 in base alla lunghezza dell'asta ed al tipo di accessori che si intendono installare.

DIVA.5
TAB.1
Lunghezza asta (m)
Accessori applicati 3 3,5 4 5
EVA5.A C C B A
EVA5.A + VE.RAST C B B A
EVA5.A + VE.AM C C B A
EVA5.A + VE.RAST + VE.AM C B B A
EVA5.A + SC.RES C B B A
EVA5.A + SC.RES + VE.AM C B B A
Legenda —
EVA5.A Asta con gomma inferiore e copertura per luci superiori.
VE.RAST Rastrelliera in alluminio.
VE.AM Appoggio mobile per asta. —
SC.RES Bordo sensibile di sicurezza in gomma conduttiva (8K2).
Attenzione:
L'installazione della VE.RAST esclude I'impiego della SC.RES e viceversa.
L'installazione del kit luci EVA.L non influenza il bilanciamento dell'asta

9) FISSAGGIO DELL'ASTA

Eventuali accessori per |'asta (profili di protezione, luci, bordo sensibile, rastrelliera, ecc.) vanno installati prima di fissare I'asta, consultate le istruzioni
specifiche. Successivamente fissare |'asta alla piastra P utilizzando la staffa S e le 6 viti con relative rondelle, utilizzando anche la piastrina T.
Applicare il carter di copertura in plastica C.

10) BILANCIAMENTO ASTA

Per un buon funzionamento della barriera &€ fondamentale che I’asta sia opportunamente equilibrata dalla forza contrapposta dalla molla di bilanciamento.
Per verificare cid agire come segue, facendo riferimento alla Fig.9:
e Controllare che la molla sia agganciata nel punto corretto alla leva (vedere tabella 1).
e Sbloccare meccanicamente la barriera tramite la chiave di sblocco.
e | 'asta correttamente bilanciata deve restare ferma in qualsiasi punto venga posizionata:
- se tende ad aprire diminuire la tensione della molla
- se tende a chiudere aumentare la tensione della molla
La tensione della molla pud essere regolata, avvitando (rotazione antioraria) o svitando (rotazione oraria) manualmente la molla stessa. Una volta
regolata la tensione della molla, bloccarla portando il dado "D" in battuta sul tappo T.

11) PARAMETRI DI CONFIGURAZIONE DEL MOVIMENTO ASTA
La centrale CP.DIVA consente il completo controllo del movimento dell'asta.

In fase di apertura (Fig.10):

e All'avvio della manovra di apertura |'asta si porta alla velocita di manovra standard, impostata dal parametro FSTO. Il tempo di accelerazione é re-
golato dal parametro TACC.

e La barriera si apre alla velocita standard fino ad incontrare il punto impostato dal parametro TSMO, quindi inizia la fase di decelerazione impostata
dal parametro TDEC che porta I'asta ad effettuare la fase di rallentamento impostata dal parametro SLDO, al termine della fase SLDO la barriera si
arresta in apertura.

In fase di chiusura (Fig.11):

e All'avvio della manovra di chiusura I'asta si porta alla velocita di manovra standard, impostata dal parametro FSTC. Il tempo di accelerazione ¢ re-
golato dal parametro TACC.

e |a barriera si chiude alla velocita standard fino ad incontrare il punto impostato dal parametro TSMC, quindi inizia la fase di decelerazione impostata
dal parametro TDEC che porta I'asta ad effettuare la fase di rallentamento impostata dal parametro SLDC, al termine della fase SLDC la barriera si
arresta in chiusura.

Nota: per esigenze di rappresentazione grafica, le fasi TACC e TDEC occupano una parte importante della manovra, nella realta, specie con valori bassi,
le fasi TACC e TDEC non sono percepibili.

12) REGOLAZIONE FERMI MECCANICI

Il movimento inerziale dell'asta successivo all'arresto del motore viene bloccato utilizzando i fermi meccanici regolabili. Facendo riferimento alla Fig.12:
e Sbloccare la barriera in modo da poter manovrare manualmente |'asta

e Allentare il dado G di blocco

e Avvitare/svitare il fermo meccanico fino ad ottenere la posizione di intervento desiderata

e Fissare il dado di blocco
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13) SCHEMA IMPIANTO ELETTRICO
La Fig. 13 riporta un esempio di installazione della barriera con alcuni dei principali accessori.

LEGENDA

Centrale elettronica di comando CP.DIVA

Fotocellula ricevitore FTC.S

Fotocellula trasmettitore FTC.S

Batterie di emergenza installabili all'interno della scatola centrale di comando DA.BT2
Scheda lampeggiante EVA.LAMP

Bordo sensibile di sicurezza in gomma conduttiva (8K2)

Scheda elettronica di interfaccia bordi sensibili SC.EN

. Lampeggianti LADY.L

Per l'installazione ed il collegamento dei vari accessori consultare le istruzioni specifiche.

14) CENTRALE DI COMANDO CP.DIVA
14.1) COLLEGAMENTI ELETTRICI

Nella seguente tabella sono descritti i collegamenti elettrici rappresentati in Fig. 14:

PNOO A LN

Morsetti Funzione Descrizione

Morsetto per la selezione dell'alimentazione di rete.
115/230Vac Selezione Alimentazione | Ponticellare nel caso di alimentazione 115Vac
Non ponticellare nel caso di alimentazione 230Vac

L/N/GND Alimentazione di rete Ingresso alimentazione di rete, prima di alimentare verificare morsettiera M2

BATT +/- Batterie di emergenza Ingresso per batterie di emergenza 24V. Utilizzare due batterie DA.BT2.

AUX 1 Uscita ausiliaria AUX 1 XE]():(I;a con contatto N.O. (contatto pulito libero da tensione) configurabile dalla logica di funzionamento
24V 24 Vdc Uscita alimentazione accessori 24Vdc 500 mA max.

U-vV-w Motore 24V Collegamento al motore 24V Brushless

J2 Encoder Motore Connettore rapido collegamento Encoder Motore.

S.I.S. Sincronismo Connettore rapido per scheda SIS di sincronizzazione barriere contrapposte.

BAR Non Utilizzato Non Utilizzato

BLINK LUCI LED gzﬁ;tlgfri\éclil: tp;:m%lfg;n;ﬁ?ﬁ)\ﬂ%lﬂ(luce Led della copertura LED (Nero+/Rosso-).

AUX 2 Uscita ausiliaria AUX 2 Uscita con contatto N.O. (24Vdc 800mA max) configurabile dalla logica di funzionamento AUX2

COM Comune Ingressi Comune per finecorsa e tutti gli ingressi di comando.

SWO Non Utilizzato Non Utilizzato

SWC Non Utilizzato Non Utilizzato

STOP STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.).

PHOT Fotocellula Ingresso fotocellula attiva in apertura e chiusura (contatto N.C.).

OPEN Apre Ingresso pulsante apre (contatto N.O.), € possibile collegare un temporizzatore per aperture a fasce orarie.
CLOSE Chiude Ingresso pulsante chiude (contatto N.O.) .

P.P Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.) .

Collegamento antenna scheda radioricevitore integrato (ANT-segnale/SHIELD-schermo).

ANT-SHIELD Antenna Nel caso di utilizzo di antenna ricevente esterna rimuovere il cavo precablato nella morsettiera ANT.

M8 Encoder Posizione Collegamento Encoder Posizione.

Connettore rapido per il collegamento dei seguenti accessori:

DIVA.LED, scheda di controllo delle LUCI LED della copertura e dell'asta.
X.BE, scheda di connessione alla rete KNX

PRO.UP: scheda di connessione

EXP Connettore Espansione

14.2) PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle varie funzionalita della centrale viene effettuata utilizzando il display LCD presente a bordo della centrale ed impostando i valori
desiderati nei menu di programmazione descritti di seguito.

Il menu parametri consente di impostare un valore numerico ad una funzione, in modo analogo ad un trimmer di regolazione.

Il menu logiche consente di attivare o disattivare una funzione, in modo analogo al settaggio di un dip-switch.

14.2.1) PER ACCEDERE ALLA PROGRAMMAZIONE:

1 - Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Installazione “INST”.

2 - Scegliere con il pulsante <+> o <-> il menu che si intende selezionare (Vedi menu pagina 10/11).

3 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra la prima funzione disponibile nel menu.

4 - Scegliere con il pulsante <+> o0 <-> la funzione che si intende modificare.

5 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il valore attualmente impostato per la funzione selezionata.
6 - Selezionare con il pulsante <+> o0 <-> il valore che si intende assegnare alla funzione.

7 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il segnale “PRG” che indica I'avvenuta programmazione.

14.2.2) NOTE SULLA PROGRAMMAZIONE

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata all’interno di un menu funzione consente di tornare al menu superiore senza apportare modifiche.
Mantenere la pressione sul tasto <+> o sul tasto <-> per accelerare I'incremento/decremento dei valori.

Dopo un’attesa di 120s la centrale esce dalla modalita programmazione e spegne il display.

La pressione del pulsante <-> a display spento equivale ad un comando passo-passo.
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All’'accensione della scheda viene visualizzata per circa 5s la versione software. Le logiche ed i parametri preconfigurati di fabbrica tengono conto di
una installazione tipica.

14.3) PARAMETRI, LOGICHE E FUNZIONI SPECIALI

Nelle tabelle di seguito vengono descritte le singole funzioni disponibili nella centrale.

14.3.1) INSTALLAZIONE ( in5k)

MENU

FUNZIONE

MIN-MAX-(Default)

MEMO

booll

Selezionare la lunghezza dell'asta installata sulla barriera.

Valore espresso in metri impostabile da 3m (DIVA.3) o da 5m (DIVA.5)

In base alla lunghezza dell'asta selezionata verranno impostati i valori ottimali dei parametri:
FSTO/FTSC/SLDO/SLDC/TSMO/TSMC//TACC/TDEC.

Po5

Impostare il senso di apertura della barriera (vedi Fig.3)

Il simbolo &--- indica la barriera DESTRA (DX/RIGHT) DEFAULT

Il simbolo ---T indica la barriera SINISTRA (SX/LEFT)

Verificare sempre il verso di apertura della barriera e nel caso modificare il senso di apertura. Ogni
modifica apportata in questo menu comporta automaticamente I'avvio di una procedura AUTOSET.

fodE

Selezionare la modalita di utilizzo della barriera.

norl: Modalita di funzionamento standard, per barriere utilizzate in ambito residenziale/indu-
strialie con normale flusso veicolare.

PRrc: Modalita di funzionamento parcheggio, per barriere utilizzate in sistemi di parcheggio.
In questa modalita, per favorire il transito di un elevato numero di veicoli la centrale imposta
automaticamente una specifica configurazione che prevede:

1) Chiusura rapida attiva (SCL:ON) con tempo ridotto da 3 a 0 secondi.

2) Chiusura automatica attiva (TCA:ON) che con la chiusura rapida attiva comporta, in fase di
apertura, la chiusura immediata della barriera appena I'ingresso PHOT viene liberato.

3) Durante la fase di chiusura l'intervento dell'ingresso PHOT arresta la barriera, appena I'ingresso
PHOT torna libero la barriera riprende la manovra di chiusura.

Norm - Parc
(Norm)

14.3.2) PARAMETRI (PAr)

FUNZIONE

MIN-MAX-(Default)

MEMO

Tempo di chiusura automatica. Attivo solo con logica “TCA”=0ON.

Vedi descrizione parametro AUX1.

": c F" Al termine del tempo impostato la centrale comanda una manovra di chiusura. 80-80-(50)
F St B Regola la velocita di apertura della barriera (velocita standard, prima della fase di rallentamento). 30-80-(50)
F St C Regola la velocita di-chiusura della barriera (velocita standard, prima della fase di rallentamento). 30-80-(50)
5,’_ da Regola la velocita della barriera durante la fase di rallentamento in apertura* (Fig.10). 10-30-(15)
5.’_ oc Regola la velocita della barriera durante la fase di rallentamento in chiusura* (Fig.11). 10-30-(15)
l.: 5”0 Imposta JI punto di inizio della fase di rlellllentamento in apertura (Fig.10). 20-99-(40)

Il valore & espresso in percentuale sull'intera corsa.
] Imposta il punto di inizio della fase di rallentamento in chiusura (Fig.11).
ESNc . . : 20-99-(40)
Il valore € espresso in percentuale sull'intera corsa.

P,'—,'Q Regola la coppia motore applicata alla barriera durante la fase di apertura. (Fig.10 - fase FSTO).* 1-99-(10)

Pnc Regola la coppia motore applicata alla barriera durante la fase di chiusura. (Fig.11 - fase FSTC)* 1-99-(10)

PS Regola la coppia motore applicata alla barriera durante la fase di rallentamento in apertura* 1-09-(10)

o (Fig.10 - fase SLDO).
PS Regola la coppia motore applicata alla barriera durante la fase di rallentamento in chiusura® 1-99-(10)
c (Fig.11- fase SLDC).
I'I H Regola il tempo che la barriera impiega a passare dallo stato di stop (in apertura o chiusura) alla 3-50 (15)
cc velocita impostata dai parametri FSTC/FSTO. Valore espresso in decimi di secondo
Regola il tempo che la barriera impiega a passare dalla velocita impostata dai parametri FSTC/
E dE C FSTO (in apertura o chiusura) alla velocita della fase di rallentamento SLDO/SLDC. Valore espresso 3-30 (20)
in decimi di secondo
_ Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la fase a
5,': Fl,'_: velocita normale*. 0-99-(0%)
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita
Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la fase di
5E Ar rallentamento*. 0-99-(0%)
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita
Tempo di attivazione del contatto luce di cortesia. Valore espresso in secondi. Ad ogni manovra
|': L 5 il contatto viene chiuso per il tempo impostato. 1-240 (60)




Seleziona la modalita di lampeggio delle luci barriera (uscita 24Vdc AUX2 o contatto N.O. dell'u-
scita AUX 1 configurato con logica 2) .

BARRIERA CHIUSA BARRIERA IN APERTURA BARRIERA APERTA BARRIERA IN CHUSURA

"_ bFf,- 0 | 1sec.ON/1se.c OFF | 0,5sec. ON/0,5sec. OFF | 1 sec. ON/1 sec. OFF | 0,5sec. ON/0,5 sec. OFF 0-3-(0)
1 OFF ON ON ON
2 ON 0,5sec. ON / 0,5sec OFF | 1 sec. ON /1 sec. OFF | 0,5sec. ON /0,5 sec. OFF
3 ON 0,5sec. ON/ 0,5sec. OFF ON 0,5 sec. ON /0,5 sec. OFF
Seleziona la modalita di funzionamento dell'uscita ausiliaria 1 (contatto pulito N.O.)
0: Spia barriera aperta, contatto chiuso a barriera aperta, aperto a barriera chiuso, intermittente
durante la manovra (fig. 15, rif.SCA)
1: Secondo canale radio della ricevente incorporata
2: Luce Barriera, per il controllo delle luci LED installate sull'ASTA (art EVA5.A), vedi anche
parametro LBAR.
FiH || 3: Luce di cortesia, la durata della chiusura del contatto & regolabile dal parametro TLS (fig.15 0-6-(0)
rif SERVICE LIGHT)
4: Alimentazione fotocellule verificate, vedi schema di collegamento Fig.15 (rif. PHOTOTEST)
5: Contatto chiuso con barriera aperta
6: Contatto chiuso con barriera chiusa
7: Spia manutenzione. |l contatto si chiude quando viene raggiunto il numero di manovre impostato
nel menu Cicli Manutenzione (maci).
Seleziona la modalita di funzionamento dell'uscita ausiliaria AUX 2 (24Vdc 800mA max.)
0: Spia barriera aperta, contatto chiuso a barriera aperta, aperto a barriera chiuso, intermittente
durante la manovra (fig. 15, rif. SCA)
1: Secondo canale radio della ricevente incorporata
2: Luce Barriera, per il controllo delle luci LED installate sul'ASTA (EVA5.A), vedi anche para-
metro LBAR.
HUHE’ 3: Luce di cortesia, la durata della chiusura del contatto € regolabile dal parametro TLS (fig.15rif 0-6-(2)

SERVICE LIGHT)

4: Alimentazione fotocellule verificate, vedi schema di collegamento Fig.15 (rif. PHOTOTEST)

5: Contatto chiuso con barriera aperta

6: Contatto chiuso con barriera chiusa

7: Spia manutenzione. |l contatto si chiude quando viene raggiunto il numero di manovre impostato
nel menu Cicli Manutenzione (maci).

* ATTENZIONE: UN’ERRATA IMPOSTAZIONE DI QUESTI PARAMETRI PUO RISULTARE PERICOLOSA.
RISPETTARE LE NORMATIVE VIGENTI!

14.3.3) LOGICHE (L ok)

MENU

FUNZIONE

ON-OFF-(DEFAULT)

MEMO

Ech

Abilita o disabilita la chiusura automatica
On: chiusura automatica abilitata
Off: chiusura automatica disabilitata

©ON)

Abilita o disabilita la funzione condominiale.

On: funzione condominiale abilitata. L’impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto durante
la fase di apertura.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione condominiale durante il conteggio TCA.

On: funzione condominiale abilitata. L'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto durante il
conteggio del TCA.

Off: funzione condominiale -disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la chiusura rapida

On: chiusura rapida abilitata. Con barriera aperto o in fase di apertura I'intervento della fotocellula
provoca la chiusura automatica dopo 3 s dopo la completa apertura.

Attiva solo con TCA:ON

Off: chiusura rapida disabilitata.

(OFF)

PP

Seleziona la modalita di funzionamento del ”Pulsante P.P.” e del trasmettitore.
On: Funzionamento: APRE > CHIUDE > APRE >
Off: Funzionamento: APRE > STOP > CHIUDE > STOP >

(OFF)

PrE

Abilita o disabilita il pre-lampeggio.
On: Pre-lampeggio abilitato. Il lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore.
Off: Pre-lampeggio disabilitato.

(OFF)

hEr

Abilita o disabilita la funzione Uomo presente.

On: Funzionamento Uomo Presente.

La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere mantenuta durante tutta la manovra.
L’apertura dell’ingresso STOP arresta il motore. Tutti gli ingressi di sicurezza sono disattivati.
Off: Funzionamento automatico.

(OFF)

-
"
™

pn(

Selezione la modalita di funzionamento del lampeggiante durante il tempo TCA
On: Lampeggiante acceso durante TCA
Off: Lampeggiante spento durante TCA

(OFF)
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Imposta la modalita di funzionamento dell'uscita lampeggiante BLINK

On: L'uscita fornisce tensione in modo intermittente durante la fase di manovra (2 lampeggi al
secondo), da utilizzare con le luci LED della copertura. (ON)
Off: L'uscita fornisce tensione in modo continuo durante la fase di manovra (da utilizzare con
un lampeggiante esterno)

=3
&
P ng

Imposta la modalita di funzionamento del contatto P.P.
On: Con il contatto P.P. chiuso la barriera apre e rimane aperta, non appena il contatto P.P.

)

DPC L riapre, la barriera richiude immediatamente. (OFF)
Off: Normale funzionamento del contatto P.P.
Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull'ingresso PHOTO, attivo sia in chiusura, sia in apertura.

,: S" : On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra. (OFF)

- Vedi Fig.15 - “PHOTO TEST".

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata.
Attiva o disattiva la funzione di “Apertura forzata in assenza di rete” (attivabile solo con batterie
di emergenza collegate e funzionanti).
On: Funzione attiva. In caso di mancanza di alimentazione di rete, la barriera continua funzionare

AoPF (OFF)

finché il valore di tensione delle batterie scende a 23V. Raggiunto questo valore la centrale forza
una manovra di apertura e rimane aperta fino al ripristino della tensione di rete.
Off: Funzione non attiva.

Abilita o disabilita la ricezione dei trasmettitori duplicati della serie "AK".
C ,_,Fh- On: Ricezione trasmettitori AK abilitata. (OFF)
Off: Ricezione trasmettitori AK disabilitata.

Abilita o disabilita I’'apprendimento remoto dei radiotrasmettitori, come indicato nel paragrafo

E e “Apprendimento remoto trasmettitori”. (ON)
ron On: Apprendimento remoto abilitato.
Off: Apprendimento remoto non abilitato.
14.3.4) RADIO (-Ad i)
MENU FUNZIONE

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione passo-passo.
PP Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice e valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aoH
Se il codice non ¢ valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare al secondo canale radio.
BC h Premere .iI tasto Qel trqsmettitore ghe si intepde assegnare a guesta fun;ione.

Se il codice é valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aoH
Se il codice non ¢ valido, viene visualizzato il messaggio Err.

nt H Selezionando questa funzione il display LCD visualizza il numero di trasmettitori attualmente memorizzati nella ricevente.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da cancellare dalla memoria.
cLr Se il codice ¢ valido, viene cancellato e viene visualizzato il messaggio oH
Se il codice non & valido o non & presente in memoria, viene visualizzato il messaggio £rr

Cancella completamente la memoria della ricevente. Viene richiesta conferma dell’operazione.
r t r Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un una nuova pressione di PGM a conferma dell’operazione.
A fine cancellazione viene visualizzato il messaggio OK

14.3.5) NUMERO MANOVRE (n/1An)

Visualizza il numero di cicli completi (apre+chiude) effettuate dall’automazione. La prima pressione del pulsante <PG>, visualizza le prime 4 cifre, la
seconda pressione le ultime 4. Es. <PG> 00 {2 >>> <PG> 3456: effettuati 123.456 cicli.

14.3.6) CICLI MANUTENZIONE (7iAc 1)

Questa funzione consente di attivare la segnalazione di richiesta manutenzione dopo un numero di manovre stabilito dall’installatore. Per attivare e
selezionare il numero di manovre, procedere come segue:

Premere il pulsante <PG>, il display visualizza OFF, che indica che la funzione ¢ disabilitata (valore di default).

Con i pulsanti <+> e <-> selezionare uno dei valori numerici proposti (da OFF a 100). | valori vanno intesi come centinaia di cicli di manovre (ad es.:
il valore 50 sta ad indicare 5000 manovre). Premere il pulsante OK per attivare la funzione. Il display visualizza il messaggio PROG. La richiesta di
manutenzione viene segnalata all’'utente mantenendo il lampeggiante acceso per altri 10s dopo la conclusione della manovra di apertura o chiusura.

14.3.7) RESET (-E5)

RESET della centrale. ATTENZIONE!: Riporta la centrale ai valori di default.

La prima pressione del pulsante <PG> provoca il lampeggio della scritta RES, una ulteriore pressione del pulsante <PG> effettua il reset della centrale.
Nota: Non vengono cancellati i trasmettitori dalla ricevente ne la password di accesso.

Vengono riportati ai valori di default tutte le logiche e tutti i parametri, € pertanto necessario ripetere la procedura di autoset.




14.3.8) AUTOSET (ALita)

Questa funzione permette di impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione, e al termine della procedura, setta dei valori ottimali di
COPPIA (PMO/PMC e PSO/PSC). Per effettuare I'autoset, procedere come segue:

a) Accertarsi che nell’area di manovra non siano presenti ostacoli di nessuna natura, se necessario, transennare I'area in modo da impedire I’accesso
a persone, animali, auto, ecc.

Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non ¢ attiva.

b) Selezionare la funzione AUTO e premere PG.

c) Viene visualizzato il messaggio UNLK, sbloccare la barriera e muovere manualmente |'asta fino a portarla in posizione di apertura, sul display si
visualizza WAIT

d) Dopo alcuni secondi viene visualizzato il messaggio LOCK, ribloccare la barriera.

e) La centrale porta lentamente I'asta in posizione di chiusura

f) Vengono eseguite automaticamente due manovre complete di apertura e chiusura, a velocita ridotta e normale, al termine la procedura di autoset
€ terminata.

Nel caso I'operazione non abbia esito positivo viene visualizzato il messaggio ERR. Ripetere I'operazione dopo aver ricontrollato i cablaggi e I'even-
tuale presenza di ostacoli.

IMPORTANTE: Dopo ogni variazione dei parametri FSTS, FSTC, SLDO, SLDC, TSMO, TSMC, la barriera esegue una manovra di apertura e chiusura
completa per acquisire i nuovi valori di corrente e coppia, sul display compare il messaggio "PRG".

Ripetere la procedura di autoset dopo ogni intervento di manutenzione.

14.3.9) PASSWORD DI ACCESSO (codE)

Consente di inserire un codice di protezione di accesso alla programmazione della centrale.

E’ possibile inserire un codice alfanumerico di quattro caratteri utilizzando i numeri da 0 a 9 e le lettere A-B-C-D-E-F.

Il valore di default & 0000 (quattro zeri) e indica I’'assenza di codice di protezione.

In qualsiasi momento & possibile annullare I’operazione di inserimento del codice, premendo contemporaneamente i tasti + e -. Una volta inserita la
password & possibile operare sulla centrale, entrando ed uscendo dalla programmazione per un tempo di circa 10 minuti, in modo da consentire le
operazioni di regolazione e test delle funzioni.

Sostituendo il codice 0000 con qualsiasi altro codice si abilita la protezione della centrale, impedendo I'accesso a tutti i menu. Se si desidera inserire
un codice di protezione, procedere come segue:

- selezionare il menu Code e premere OK.

- viene visualizzato il codice 0000, anche nel caso sia gia stato inserito in precedenza un codice di protezione.

- con i tasti + e - si pu0 variare il valore del carattere lampeggiante.

- con il tasto OK si conferma il carattere lampeggiante e si passa al successivo.

- dopo aver inserito i 4 caratteri compera un messaggio di conferma “CONF”.

- dopo alcuni secondi viene ri-visualizzato il codice 0000

- & necessario riconfermare il codice di protezione precedentemente inserito, in modo da evitare inserimenti involontari.

Se il codice corrisponde al precedente, viene visualizzato un messaggio di conferma “OK”

La centrale esce automaticamente dalla fase di programmazione, e per accedere nuovamente ai menu sara necessario inserire il codice di protezione
memorizzato.

IMPORTANTE: ANNOTARE il codice di protezione e CONSERVARLO IN LUOGO SICURO per future manutenzioni. Per rimuovere un codice
da una centrale protetta & necessario entrare in programmazione con la password e riportare il codice al valore di default 0000.

IN CASO DI SMARRIMENTO DEL CODICE E NECESSARIO RIVOLGERSI ALL’ASSISTENZA TECNICA AUTORIZZATA, PER IL RESET TOTALE
DELLA CENTRALE.

14.3.10) SINCRONISMO (545)

MENU FUNZIONE
,d Imposta il numero id di sincronismo. E' possibile impostare un valore numerico da 0 a 16.
{ Se impostata con il valore 0 la centrale viene configurata come MASTER, tutti gli altri valori la configurano come SLAVE.

.'_ oc Consente ad una centrale configurata come SLAVE di accettare comandi locali.

14.4) SINCRONIZZAZIONE DI DUE BARRIERE CONTRAPPOSTE

E' possibile gestire un sistema formato da due barriere utilizzando su ogni scheda CP.DIVA |'apposita scheda opzionale di sincronismo SIS, da innestare
nell'apposito connettore come indicato in Fig.16.

Ogni scheda deve essere interconnessa utilizzando 3 fili da 0,5mmg, come indicato in Fig.16.

Una delle due schede deve essere impostata come MASTER (ID=0), I'altra come SLAVE (ID>0).

Tutti i comandi (sia da radiotrasmettitori, sia da ingressi di comando e sicurezze) ricevuti dalla barriera MASTER verranno quindi trasmessi alla barriera
SLAVE, che replichera istantaneamente il comportamento della barriera MASTER.

La logica LOC puo essere settata in due modi:

ON: la barriera SLAVE pu0 accettare un comando locale e di conseguenza puo effettuare una manovra di apertura e/o chiusura senza che ci sia un
effetto sulla barriera MASTER.

OFF: la barriera SLAVE non accetta comandi locali, replichera quindi sempre e comunque lo stato della barriera MASTER.

Una barriera SLAVE con LOC impostato in ON puo ad esempio essere utile nel caso sia occasionalmente necessaria I'apertura parziale di un passaggio
che normalmente viene gestita da due barriere sincronizzate, dato che un pulsante Passo-Passo (o OPEN/CLOSE) collegato alla barriera SLAVE avra
effetto solo su quest'ultima, mentre tutti i comandi alla MASTER saranno replicati dalla SLAVE.

| collegamenti dei dispositivi di sicurezza (fotocellule, bordi sensibili, ecc) possono essere collegati indifferentemente sulla scheda MASTER o SLAVE.

14.5) APPRENDIMENTO REMOTO TRASMETTITORI

Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato nella ricevente € possibile effettuare I'apprendimento radio remoto (senza necessita di accedere alla
centrale).

IMPORTANTE: La procedura deve essere eseguita con asta in posizione di apertura. La logica REM deve essere ON.

Procedere come segue:

1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.

2 Premere, entro 5s, il tasto del trasmettitore gia memorizzato corrispondente al canale da associare al nuovo trasmettitore. Il lampeggiante si accende.
3 Premere entro 10s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore.

4 Premere, entro 5s, il tasto del nuovo trasmettitore da associare al canale scelto al punto 2. Il lampeggiante si spegne.

5 La ricevente memorizza il nuovo trasmettitore ed esce immediatamente dalla programmazione.
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14.6) FUSIBILI

F3 CP.DIVA : T1A - Fusibile di protezione alimentazione accessori.

14.7) BATTERIA DI EMERGENZA

La centrale CP.DIVA dispone di una apposita uscita (BATT) predisposta al collegamento di due batterie 12V 2,1Ah DA.BT2 (opzionali) che consentono il
funzionamento dell'automazione anche nel caso di temporanea assenza dell'alimentazione di rete.
Durante il normale funzionamento di rete la centrale provvede alla ricarica delle batterie (Fig.14).

La corrente di carica massima e di 1A, la corrente di carica media & di 300mA.

14.8) DIAGNOSTICA

SWOpen  SW Close

P.P. OPEN CLOSE

PHOT

STOP
14.9) MESSAGGI DI ERRORE

LED 1 : Presenza alimentazione di rete

LED 2 : Centrale di comando CP.DIVA alimentata correttamente
Ad ogni ingresso & associato un segmento del display che in caso di attivazione si accende, secondo
il seguente schema.
Gli ingressi N.C. sono rappresentati dai segmenti verticali.
Gli ingressi N.O. sono rappresentati dai segmenti orizzontali.
La modalita di lampeggio dei segmenti SW Open (a barriera aperta) e SW Close (a barriera chiusa) indica
la tipologia di finecorsa utilizzato.

1 lampeggio con pausa: Versione con Encoder assoluto (standard)

Di seguito sono elencati alcuni messaggi che vengono visualizzati dal display in caso di anomalie di funzionamento:

Err Errore generico Errore inserimento password, memorizzazione trasmettitori.

Err ! Errore motore Verificare collegamenti motore, motore scollegato o non funzionante, problema su centrale di
comando.

Errcd Errore fotocellule verificare collegamenti, allineamento fotocellula o presenza ostacoli.

Err3d Errore Encoder assoluto Verificare collegamenti Encoder, verificare funzionamento Encoder.

An Intervento sensore amperometrico Verificare presenza ostacoli o attriti.

Ehrlt Intervento sensore termico Surriscaldamento per funzionamento continuo eccessivo, attendere ripristino.

oul Sovraccarico Superamento della potenza massima. Verificare motore o presenza attriti.

Enc Encoder Intervento soglia Encoder.

15) MANUTENZIONE

La seguente tabella serve per registrare gli interventi di manutenzione, miglioramento o riparazione effettuati dal tecnico specializzato.

) ) Timbro
Data_ _ _ _ __ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ___ ___ __________
Descrizione intervento
) ) Timbro
Data_ _ _ _ __ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ___ __________
Descrizione intervento
) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ________
Descrizione intervento
Timbro
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BG NPEAYNPEXOEHUE

OB UHOOPMALIUK

npO,D,yKT'bT He TpﬂﬁBa Aa ce 13nonsea 3a uesnin Uunn no Ha4dnmHu, pasrimyHn oT Te3n, 3a KOUTO € NpeHa3Ha4YeH U KakTo € OnncaHo B TOBa
pPBKOBOACTBO. HenpasBunHOTO n3non3saHe MoXe Aa nospeamn npoAyKTa n Aa npuydnHn HapaHaBaHuAa 1 WeTw. d)MpmaTa He ce c4uTa 3a
OTroBopHa 3a HECHbOTBETCTBUETO C ,q06paTa TEeXHWKa Ha MPON3BOACTBO Ha NopTanu, KakTo 1 3a BCSAKakBo AedopMupaHe, KOeTo Moxe Aa
BBb3HWKHE NO BpeMe Ha yn0Tpe6a. 3anasete ToBa PBKOBOACTBO 3a No-HaTaTblUHA yn0Tpe6a.

PBKOBOACTBO 3A UHCTANUPAHE

ToBa pbKOBOACTBO € creuyanio HanncaHo 3a 13nonaBaHe OT KBanuuLMpaHu MOHTaXHWUUM. MoHTaxbT TpsibBa Aa ce U3BBbPLUBA
oTkBanuduumMpaH nepcoHan (npodecroHaneH MoHTaxHuK, cbrnacHo EN 12635), B cboTBeTCTBME C fobpaTa npakTuka U HacTosILLOTO
PBKOBOACTBO.YBEpeTe ce, Ye KOHCTPYKLUMSTa Ha BpaTaTa e NoAXOoAsLLa 3a aBToMaTusauus. MiHctanatopbsT TpsbBa Aa NnpeaocTaBsm uanata
nHopmaLmsa 3a aBToMaTnyHaTa, pbyHa 1 aBapuiiHa paboTta Ha aBTomMaTn4yHaTa cucTema v Aa nNpeaocTaBn Ha KpawHus noTpebuTen
WHCTPYKUMK 3a ynoTtpeba.

OBLLK NPEAYNPEXAEHUA

OnakoBkaTa TpsbBa Aa ce Abpxu Aaned oT Aela, Tbi KaTo MOXe Aa e onacHa. 3a U3XBbprsiHe, OnakoBkuTe TpsibBa Aa 6baaT pasgeneHu Ha
pasnuyHWTe BUAOBE OTNagbLM (Hanpumep KapToH, MONMUCTUPEH) B CbOTBETCTBME C AelcTBaluMTe npaBuna. He no3sonsBanTte Ha deuata ga
UrpasT ¢ MKCMpaHnTe yCTPOMCTBA 3a ynpaBneHne Ha npoaykTta. [IpbKre ANCTaHUMOHHUTE yNpaBneHust Janey ot geua. To3un NpoaykT He
TpsibBa Aa ce M3nonsea oT nuua (BKMYMTENHO Aeua) ¢ HamarneHa usmndecka, CeTMBHA UMW NCUXMYecka CnocoBHOCT, U KOUTO He ca
3anosHaTu ¢ ToBa 06opyaBaHe, OCBEH ako He ca Nof Haf3opa Ha uUnu ca obyyeHn OT nuua, OTFOBOPHY 3a TsixHaTa 6e3onac-HocT.
lMpunarante BCUMYKM NpeanasHy ycTponcTea (poTokneTkun, npeanasHn Kpauwa n ap.), Heobxoammm 3a nogabpxaHe Ha 3oHaTa 6e3 yaapw,
CMadkBaHe, u3gbpneaHe u cpsisBaHe. CbbnogaBarite gecTBALLMTE CTaHAAPTU 1 ONPEKTUBY, KpUTepunTe 3a gobpa npakTuka,
npegHa3Ha4YeHneTo, MHCTanauvoHHaTa cpeaa, onepaTmMBHaTa orvka Ha cucteMata v CUnuTe, reHepupany oT aBTomaTuanpaHarta cuc-Tema.
MoHTaxbT TpsbBa Aa ce n3BbpLUBa Ype3 YCTponcTBa 3a 6e30nacHOCT 1 ynpasneHue, KoMTo OTroBapsT Ha ctaHaapTute EN 12978 n EN
12453. Vianonasarite camo OpUrMHanHn akcecoapy 1 pe3epBHU YacTu, U3NON3BaHETO Ha HEOPUIMHANHM PEe3epBHN YacTy Le AoBeae A0
HULLOXHOCT Ha rapaHuusiTa, nnaHmpaHa fa nokpue npoaykTute. BUukn MexaHWyHU 1 enekTpuYecky YacTu, KOMTO CbCTaBsAT aBTOMaTw-
3auus, TpsabBa ga OTroBapsAT Ha M3MCKBaHUSTA Ha AencTBalmnTe CTaHAapTK U Aa ca 06o3HaveHu ¢ mapkuposka "CE".

ENEKTPUYECKA BE3OMNMACHOCT

B mMpexara 3a rmaBHOTO enekTpo3axpaHBaHe TpsibBa Aa 6bae ocurypeH euH MHOTOMOIIOCEH KIOY/NMpeKkbCBaYy € oTAaneyvyeH KOHTakKT,
paBeH unu no-ronsam ot 3 MM. YBepeTe ce, Ye npean okabenssaHe e ocUrypeH NoaxoAsLl AudepeHumaneH npekbesay™ 1 3aluta cpeLly
npetoBapBaHe. CbrnacHo gencrealyuTe pasnopeabu 3a 6e30nacHOCT HAKOW BUAOBE MHCTanaums U3MCKBaT CBbP3BaHETO Ha BpaTtaTta Aa e
3a3eMeHo. o Bpeme Ha MOHTaxa, NoAApbXKKaTa U peMOHTa, NPeKkbCHETE 3axpaHBaHETO, Npeay Aa Nony4uTe AOCTLI A0 aKTUBHUTE YacTw.
CobLo Taka nsknovete bydepHute 6aTepum, ako nma Takmsa. EnekrpuyeckaTta uHcTanaums u norvkaTta Ha pabora Tpsbsa ga otroBapsAT
Ha gencTBawuTe pasnopeabu. BxogoseTe, 3axpaHBaHU C pasnunyHu HanpexeHus, TpsibBa Aa 6baaT dusnyecky otaenexHn v Tpsibea aa
6baaT NoaxXoAsALOo N30NMPaHN C AOMbIHWTENHA u3onauns ot MyuH. 1 mm. N3Bogute Tpsabea Aa 6bAaT 3akpeneHu ¢ AOMbIHUTENEH UK-
caTop 6nu1so o knemute. Mo Bpeme Ha MOHTaxa, noaapbXKaTa M peMOHTa, NPeKbCHeTe 3axpaHBaHeTo, Mpean Aa OTBOpWTE kanaka, 3a Aa
nonyyvTe 4OCTbN A0 enekTpuyeckuTe YacTu. MNpeaun aa BKNoYMTE 3axpaHBaHETo, NpoBepeTe BCUYKM BPBb3KU. HensnonaeaHute HopManHo
3atBopeHun (N.C.) BxogoBe TpsibBa fa ce NpeMocTaT.

*16A npekbcBay

N3XBBPIAHE HA OTNAOBLLN

KakTo e nsobpaseHo oT nokasaHus CUMBOJI, € 3abpaHeHo NPOAYKTLT Aa Ce U3XBBbPISA KaTo 0OMKHOBEH rpafckn OTNaabK, Thil KaTo HAKOM
YacTu morat Aa 6baaT BpedHu 3a OKonHaTa cpefa M YOBELLKOTO 3A4paBe, ako ce M3XBbPNST HenpasuiHo. MNopaay ToBa yCTPOMCTBOTO
TpsibBa Aa 6bae n3xBbPNEHO Ha cneumnanty nnatdopmm 3a cbbrpare unu aa 6bae BbpHATO Ha AMCTpUBYTOpa, ako 6bAe 3aKyneHo HOBO
1 nopo6HO TakoBa. He-npaBUMHOTO M3XBBPISIHE Ha YCTPOMCTBOTO Liie AoBeAe A0 rnobu, HanoXeHn Ha noTpebuTens, KakTo e NnpeaBUAEHO
B JencTBallvTe pasnopeadu.

OnucaHusma u yugbhpume 8 mosa pbKosoacmso He ca 3a0b/HKUmeriHu. Makap ye cbwecmeeHuUme xapakmepucmuku Ha npoOmea ocmaesam
HelripoMeHeHU, npouseodumenﬂm CU 3ariassea rnpasomo Oa MPOMEeHA CbWUA Om mexHu4ecKa, KOHCmpyKmueHa usil mbp2oecKa enedHa mouyka, 6e3
HeripemMeHHo Oa akmyarsnusupa moea p'bKOGOOCfnGO.
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BBbP3A MHCTAJIALIUA

1. HatucHeTe 6yToHa <PG>, AucnnesT Le 3acTaHe B MbPBOTO MHCTaNaUMOHHO
meHio "INST". | BEBA inSE |

2. V36epeTe MeHtoTO INST.

3. MNpoBepeTe Aanu cTorMHocTTa Ha napameTbpa BOOM e BsipHa: 5 3a DIVA.S. | inSt booll 3 I

4. Hactpoiite nosuumsita Ha 6apuepara B meHioTo POS, no nogpasbvpaHe e
HacTpoeHa kato AACHA 6apuepa.

Ako xenaeTte aa o6bpHeTe 6apuepute, BmxTe naparpad ,JACHA/JIABA
OPIrAHV3AUNA HA BAPVIEPA".

Cnen kaTo e KOHdurypvpaHa nosvuusita Ha Oapuepata B MeHio POS,
JEste0Z0k0 3a ynpaeneHue asTomaTuyHo 3actasa B MeHio ABTOMATWYHO
HACTPOWBAHE /AUTOSET/, meHto [6].

OACHA JIABA

5. Bnesrte B MeHto AUTO, notebpaete ¢ 6yToH PG. w T | . I o0 | . I 00
6. MNoseaBa ce cbobuieHne UNLK, ocBoboaeTe Gapueparta n pbyHO ° 0 Allto © Alito © bniH I

npuaBmxeTe Bana 4o no3uumsa oTBOpeHo, aucnneat nokassa WAIT.

WA i HLacH]
7. Cnep HAKOIKO CeKyHau ce nosissiea cbobuieHneto LOCK 3a
NOBTOPHO 3akntoyBaHe Ha GapuepaTa.
8. BnokbT 3a ynpasneHve 6aBHO NpyABWXBA Bana 40 NO3uLMs 3aTBOPEHO.
9. M3BbpLUBaT Ce ABe MbMHW MAHEBPU Ha OTBapsiHe 1 3aTBapsiHe, Npu
HamarieHa v npu HopmarHa CKOpPOCT, B Kpasi Ha KOUTO ce Mpu1KnoyBa ; 3
npoLeaypaTa no aBTOMaTUYHO HaCTPONBaHe. | cilo3 oPEn cio3 oPEn oH |
10. B meHoTata PAR n LOG ce n3bupat paboTHUTE napameTpu 1 %r—J %K—J
TNOTNKMTE, KOUTO CE U3NCKBAT CMOPEL TUMa MHCTanauus. BABHO CTAHOAPTHO

BAXHO: Cned scska npomsHa Ha napamempume FSTS, FSTC, SLDO,
SLDC, TSMO, TSMC, 6apuepama u3nbfHsea Mb/iHa MaHespa Ha
omeapsiHe U 3ameapsiHe, 3a 0a rpudobue HosumMe CMOUHOCMU Ha MOK U
8bpmAW, MOMeHM, Ha ducriniesi ce rnokasea cbobweHuemo ,PRG".
lMosmapsitime npouedypama 3a aemomMamuyHO HacmpoligaHe cried 8csKa
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1) ONMUCAHUE

MbTHa B6apuepa 3a npoxoau Ao 3 m ¢ BrpageH 6nok 3a ynpasnexHne CP.DIVA 1 6bp30 BBHLUHO 3aKMioYBaHe 3a PbYHO ABUKEHVE.

O6opyaBaHa e c 24V 6e34eTKOB ABUraTen, KOETO rapaHTupa Han-gobpa paboTa No OTHOLLUEHME Ha BbPTSALLMS MOMEHT U CKOPOCTTa Ha OTBapsiHe U MNo-
ObITbl XXUBOT Ha ABWUraTensi B cpaBHeHWe ¢ 6apvepute ¢ TpPaaULIMOHHWSA ABUraTen.

Bb3MOXHO € CMHXPOHU3UpaHETO Ha 2 ABUraTens 3a ynpasneHue Ha 2 NpoTMBOMONOXHM Baprepw, 3a Aa HanpasuTe ToBa € HEOOXOANMO Aa usnonsgaTe
MoZyrna 3a yrnpaBrieHne Ha cuHxpoHusaumsita SIS (no n3bop). CebpxkeTe eAnH ¢ Apyr ABaTa 6roka 3a ynpasreHue, KakTo e nokasaHo Ha durypa 16, 1 ru
KOHMUryprpaiTe, KakTo e onucaHo B naparpad ,CUHXpOHM3paHe Ha ABe NPOTMBOMONOXHN Gapuepn®. B gonbnHeHVe KbM TOBa € Bb3MOXHO
CBbp3BaHeTO Ha ABe pe3epBHU batepun ¢ 12V 2,1Ah (DA.BT2), kakTo e nokasaHo Ha durypa 14.

Bapuvepata moxe ga pabotu 1 npu abcontoTHa nunca Ha 3axpaHBaHe ¢ nomolyTa Ha akcecoapa KSUN (conapHa cuctema, cbcTaBeHa OT conapeH
naHer, pesepBHu 6aTepumn 1 6ok 3a ynpasneHue).

Bcsiko nsnonseaHe, pa3nnMyHO OT ONMCaHOTO B TOBa PbKOBOACTBO 3a ynoTpeba, He e paspeLLeHo 1 aHynvpa rapaHumnsTa Ha MPOM3BOAUTENS.

Uckame da 8u HarmoMHUM, 4Ye ako ce peaucmpupame Ha calima www.beninca.com, we umame docmbil 00 mexHuyeckama O0KyMeHmauus,
akmyarnu3aupaHa 3a 8cuyku npodykmu Ha Beninca u akcecoapu u pbKko80OCMBO 3a CbCmassiHe Ha mexHu4ecko docue u O0KyMeHmU, u3uckeaHu
cwarnacHo npunoxerue V kbm [Jupekmueama 3a MawuHUmMe, 3a0b/HKUMeEIIHO cbariacHo Oelicmeawume pasnopedbu.

BAXHO: He3aBucumo aanu 6apuepara ce 13nonaea 4opy 3a NpemMyHaBaHe Ha neLluexonum, 3a0bIKUTENHO e Aa ce U3BBbPLUM U3NMUTBAHETO Ha cuna,
KaKTo e MocoyeHo oT eBponelickus ctaHgapT EN12445 (BuxTe orpaHnyeHnaTa cbrnacHo ctaHgapta EN12453).

B cnyyan, ye npoxoAbT € npegHa3HayveH caMo 3a NPeBO3HN CPeACTBa, € HeobXoAMMOo Aa ce NPeABMASAT NOAXOASLLM 3HaUM 3a 3abpaHa 3a neLuexoaum.

2) PASMEPU

Ha dour. 1 ca nokasaHn ocHOBHWUTE pa3mepu Ha 6apuepara DIVA.5.

abaputHuTe pa3mepu ca gageHn B mm. JbmkmHata Ha nbTHaTa 6apuepa Bapupa ot 1,6 m MuHumanHo go 3,0 m makcumanHo.

M3aunckeat ce okosio 25 cm 3a 3akpensaHe Ha NbTHaTa Gapuepa, None3HOTO OTBapsiHe Ha nacaxa Bapwvpa oT 1,35 m go 2.75, nokasaHo e Ha ¢our. 1.

Ha 6apuepara moraTt fa ce MOHTVpaT akcecoapy rno 13bop (poTokneTku, cenektop u Ap.). 3a crnobsiBaHe NpUNoXeTe NPUNOXEHNTE CrieumanHy kanaum (Bux A).

TEXHUYECKN OAHHU DIVA.5 Benexku
3axpaHBaHe 115 unu 230 Vac 50/60Hz ;Hopadu crieyugbuyHuUme XapaKkmepucmuku Ha 6e3yemkosume
gu2amersiu, nocoyeHuUme cmolHoCMuU Ha 8 bPMSU4USI MOMEHM He
SaxpaHBaHe Ha auratens 24vdc BE3HYETKOB 3PH mozam da ce cpasHseam ¢ me3au Ha cmaHOapmHume dsuzamenu
Makc. koHeymauuns ot Mpexara 1.5 A (230Vac) - 3A (115Vac) ** CKopocmma e nocoyeHa 3a He3abaseHa ¢hasa, ckopocmma Ha
KoHcymauus B pexvm Ha roTOBHOCT 90 mA (230Vac) - 180 mA (115 Vac) 3abaseHama (baza u criedosamenHo obwama ckopocm Ha
BbpTaL, MmomeHT 110 Nm* MaHespa 3asucu om KoHghueypauyusima Ha napamempume Ha
Bpeme 3a oTRapsiHe 2,5sec** 6rioxa 3a ynpaeseHue.
o *** CmouHocmume Ha MCBF mpsibea da ce 83emam ripedsud
[MpekbcBaHe Ha paboTtaTta HenpekbcHaTo nsnonssaHe npu 40°C
usKmoyumeriHo 3a bapuepa, npasusiHoO UHcmanupa+a u 3a
HuBo Ha saumTa IP 44 (ueHTpana 3a ynpasnenue IP54) | xoamo ce usnbaHsea nnaH 3a NOAOPBKKA, MOCOYEH Om
PaboTHa Temnepatypa -20°C / +50°C npoudsodumerns.
Lym <70 dB
CwmasBaHe MACIO
Terno 55kg
MCBF 5,000,000 umkbRa***

3) ARC NPEOABATEIN
BAXHO, MOJIA, MPOYETETE BHUMATEJHO:

PagvonpremHuKbT B TO3M NpoaykT e cbBMecTuM uskntoumTenHo ¢ ARC (Advanced Rolling Code) npegaBatenu, konto 6narogapeHuve Ha 128-
BUTOBOTO KOAUPaHe rapaHTUpaT No-B1COKa 3allmTa CpeLLy KonupaHe.

4) UHCTANALUUA N CBBP3BAHE HA LED KATMAKA

Mopaau TpaHcnopTHU Hyxau, LED kanakbT e noctaBeH BbTpe B GapuepHaTa KosoHa.

3a foa MHcTanupare kanaka, NocTbneTe Mo CneaHus HaunH:

1 OrtcrpaHeTe 3akntoyBallaTa neqTa, KOATO 3akpensa npeaHaTa Bpata, cnep koeto ceanete LED kanaka.

2 TMocTtaBeTe ABaTa 3akpensally Bojaya B KOHKPETHOTO OTAENeHVE, KakTo e nogyepTaHo Ha cur. 2 -A 1 3aTerHeTe 4-Te caMOHape3HU BUHTA.

3 Csbpxere YHEPHO-YEPBEHWTE nposogHuum kbm TepmuHana BLINK (UEPEH + / YEPBEH -), kakto e noka3aHo Ha dwur. 2-B, ¢ nomowta Ha
obBuMBKaTa Ha kabenHusl canHuk, nnaHupaHa Ha 6roka 3a ynpaeneHue. LiBeTsT Ha LED cBeTnvHaTa Moxe fa ce NpoMeHM Ype3 CBbp3BaHe Ha
CUHNA nnn BENEHUNA npoBogHuk BMecto YHEPBEHAA.

5 3arBopeTe Kanaka (chur. 2-C), 3aKMioUBaHETO Ha NEePCOHANM3NPAHUS KITIoY € 3aLLMTEHO OT crieLMdUUHO Nb3rallo ce 3aTapsiHe (cur. 2-D).

5) NABA - ASICHA BAPUEPA (cwur. 3/4)

CrangapTHo DIVA.5 ce poctassi kato AsicHa 6apuepa (dpur. 3 A : DIVA.5 OACHA)

O6unkHOBEHO Ce cunTa 3a AscHa Bapuepa, KoATo rnefaHa OTKbM BpaTaTta Ha Wwkada, 3aTBaps NpoxoAa Ypes cnyckaHe Ha rpeaata HagsicHo. B3aMoxHO
e obaye aa ce 06bpHe bapMepHOTO ABWKEHNE U Aa Ce NpeBbpHe AscHaTta bapviepa B nsiBa ¢ NOMOLLTa Ha HAKOMKO necHu onepauwu (cur. 3 B : DIVA.5
NABA). Ako ce nauncksa obpbliaHe Ha nocokaTa Ha OTBapsiHe, NPOABLINKETE MO CreAHUS HauuH. AKO He e HeobXoAMMO, MPeMUHETE KbM CrieaBaLLms
pasgen:

® U3UsNo pasToBapeTe NpyxXuHaTa, kaTo s pas3xnabute 1 oTkaunTe OT aHKepHUs noct ,L* (cur. 4).

® OTKMoYeTe MOTOPHUS pedyKTop (BUXTe ,PbyHO ynpaBneHve"), 4OTONKOBA, Ye NOCTBT 3a 3akadaHe L Aa paboTu Ha npaseH xop.

e crnopeg AbMmKMHaTa Ha pamoTo Ha nbTHaTta BAPUEPA v nsnonssaHuTe akcecoapu, n3bepeTe npaBuiHaTa nosunumsa Ha 3akadaHe, KakTo € MOCOYEHOo B
naparpad ,[Mo3uunoHnpaHe Ha npyxxuHaTa n akcecoapute®.

® 3akayeTe NpyXnHaTa B HOBOTO NonoxeHve. ®ur. 4 nokas3sa pasnuk1Te mexay AsicHata nbTHa bapuepa v nssata.

BHUMAHUE: OBPBLUAHE HA MOCOKATA HA OTBAPAHE NPEAMNONATA MPOMAHA HA MEHIO POS, KAKTO E ONMUCAHO B NAPAIPA®
"MPOrPAMUPAHE HA LIEHTPAIATA 3A YMNPABJIEHUE".

6) PbYHU ABAPUWHW ONEPALINU

B cnyyan Ha npekbCcBaHe Ha eflekTpo3axpaHBaHETO UMK B Cyyaii Ha HEM3NPaBHOCTW B CUCTeMaTta, rpeaaTta Moxe Aa 6bae ocsobodeHa 1 npeMecTeHa Ha pbka

(dowr.5):

* [locTaBeTe NepcoHanM3npaHus Koy B NlocTa 3a 0CcBOOOX/AaBaHe 1 ro 3aBbpTeTe MO NOCOKa Ha YaCOBHMKOBATa CTpernka.

e BaBbpTeTe nocTa 3a ocBoboxAaBaHe 0b6paTHO Ha YacOBHMKOBAaTa CTperka, AokaTo rpegaTta ce ocBoboam 1 Moxe fa ce 0TBaps M 3aTBapsi Ha pbka.

e 3a fga HynupaTe aBToMaTW4HaTa paboTa, 3aBbpTeTe fIocTa No NOCOKa Ha YaCcoBHMKOBaTa CTperika, AoKaTo rpefarta ce ocsoboan. HynupaiiTe
MbpBOHAYanHaTa no3uuus.
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7) UHCTANAUUA HA ®YHOAMEHTHA MJIOYA MO U3BOP VE.PS

Crnep kaTo noaroteute kabenHoTo nonaraHe (3axpaHBaHe OT MpexaTa, akcecoapu 1 Ap.), noctaBeTe ddyHAaMeEHTHaTa nrova, KaTo crnaspate
pasmepuTe, MoCoYeHU Ha ur. 6.

Ckobute, kouTo TpsAGBa Aa 6bAaT LMMEHTMPaHW, ce AOCTaBAT CbC cuctemaTta (Bwx A). Ckobute TpsibBa Aa 6baaT MOHTUpPaHM Ha yHAAMeHTHaTa
nno4a nocpeacteom raviku (B) n cbotBeTHuTe Wwanbu C. MNpoepeTe Aanu dyHAAMEHTHaTa nNnoYa e naeanHo pasHa (Bux F), cnepq Toea dhukcupaiite
nbTHaTa 6apuepa ¢ nomolyta Ha raviku D u cboTBeTHUTE LWainbu E.

3abenexka: cneumanHaTa hopma Ha NpopesunTe B AonHaTa 4YacT Ha 6apuepHus Lwkad, No3BonaBaT hMHO perynmpaHe Ha nosunuuata Ha bapueparta.

MpenopbyBa ce aa octasuTte 30 mm pe36OBaH NpbT U3BBH beH,EI,aMeHTHaTa nrno4a, no-ronamMma obJhHKMHa MOXe ia reHepupa CMyLeHna B Npy>XnHaTta,

no-marlika ObJKUHa He ocurypsasa npaBuUIHOTO chKcmpaHe Ha 6apVIepaTa.

8) MOHTUPAHE HA NMPYXXUHATA U AKCECOAPUTE

Cropen AbIiKvMHATa Ha rpeaaTa U TUna Ha akcecoapuTe, KOUTO e ce MOHTUpaT, Npeay Aa NpoAbikuTe C OMbBAHETO Ha NpyxuHaTa, TpsioBa Ada 6bae
n3bpaHa npaBurHaTa Toyka Ha CBbp3BaHe Ha MpyxuHaTa Ha rnocTa. MNpaBunHaTa Touka Ha cBbp3BaHe, (“A”, “B” 1 “C”), TpsibBa fa ce nsbepe B Tabnuua

1 cnopep AbIkUHATa Ha rpefaTa M Tna Ha akcecoapuTe, KOUTO LLe Ce MOHTUPAT .

DIVA.5
Tabnuua 1
ObIkMHa Ha GapuepaTta (m)
M3rnon3BaHn akcecoapu 3 3,5 4
EVA5.A (o3 C B
EVA5.A + VE.RAST (o3 B B
EVA5.A + VE.AM (oF C B
EVA5.A + VE.RAST + VE.AM Cc B B
EVA5.A + SC.RES Cc B B
EVA5.A + SC.RES + VE.AM C B B
Kon
EVA5.A pena ¢ rymeH npocun oTAONY, Kanak 3a CBETNWHN OTrope
VE.RAST AnymuHueBa pelueTka
VE.AM MopswxHa onopa 3a rpega.
SC.RES PesunctuBeH npegnaseH pbo (8K2).
BHumaHue:
MHcTanupaHeto Ha VE.RAST npeun Ha u3nonseaHeto Ha SC.RES u obpaTHo.
MHcTanupaHeTo Ha komnnekta EVA.L cBeTnuHu He Bnusie BbpXy 6anaHcMpaHeTo Ha LiaHraTa.

9) BAKPENBAHE HA BAIA

Bb3moxHuTe akcecoapu 3a rpegara TPHGBa Aa 6baar WHCTanupaHu Npeamn 3akpensaHeTo Ha rpefarta. BuxTe cboTBeTHUTE NHCTPYKLUN. 3a|<peneTe
rpepaTa KbM nnoyata P, kato nanonssate ckobaTta S u 6-Te BMHTa CbC CbOTBETHUTE LWanbu, kaTo nanonassate nroya T.
[MocTaBeTe nNoABWMXHMSA NnacTmacoB kanak C.

10) BAITAHCUPAHE

3a nobpoTo yHKUMOHUpaHe Ha bapuepaTta e Heobxoammo rpegarta Aa 6bae 6anaHcupaHa ¢ nomolyTa Ha banaHcupallata npyxuHa.

3a ga nposepuTe NpaBunHOTO 6anaHcupaHe, AevicTBanTe No CNegHNs HauvH (BuxTe dur.9):

« [poBepeTe Aanu npyxuHaTta e NpaBUiHO 3aKkayeHa KbM nocta (Buwxkre Tabnuua 1).

* MexaHnyHo ocBoboaeTe Gapreparta npe3 ocBOOOXAaBaLLUS K.

 pepata Ha GapuepaTta, NnpaBunHO banaHcupaHa, TpsibBa Aa oCTaHe HEeMOABWKHA BbB BCAKO MOJIOXKEHNE:

- aKo nUMa TeHOeHUMsA Oa ce 0TBapsd, HaManeTe HanparaHeTo Ha npyxunHata

- aKo nMa TeHOeHUMsa Oa ce 3aTBaps, yBenn4yeTe HanpAaraHeTo Ha npyxXuHata

HanpsraHeTo Ha npyxuHaTa MoXe fa ce perynvpa 4Ypes 3aTsaraHe (BbpTeHe oOpaTHO Ha YacOBHMKOBATa CTpenka) unv pasxnabBaHe (BbpTeHe no
YaCoOBHWKOBAaTa CTpesika) Ha npyxuHaTta Ha pbka. Crieq KaTo HanpsAraHeTo Ha NpyXuHaTa ce perynupa, TS ce 3akroyvsa Ype3 npemMecTBaHe Ha raka
"D" B KOHTaKT C kanayka T.

11) KOHOUTYPUPAHE HA NMAPAMETPUTE HA OABWXEHUWETO HA BAIA

LlenTpanara 3a ynpasneHue CP.DIVA no3sonsBa MbHO ynNpaBneHne Ha ABMXEHNETO Ha Bana.
Mo Bpeme Ha cha3aTa Ha oTBapsHeTo (¢ur.10):

Mpu cTapTupaHe Ha MaHeBpaTa 3aTBapsiHe, BanbT ce NpuaBMXKBa CbC CTaHAapTHa CKOPOCT Ha MaHeBpa, 3agageHa oT napameTb pFaSTO. BpemeTo 3a

yckopsiBaHe ce perynupa ot napametbpa TACC.
BapuvepaTta ce oTBapsi CbC CTaHAapTHa CKOPOCT, KoraTo ToukaTa, 3ajageHa B napametbpa TSMO, ce gocturHe, cnefoBatenHo asarta Ha 3abaBsiHe

3anoyBa, kakTo e 3agafeHo B napameTbpa TDEC, koiiTo npuBexaa Bana B U3nbiHeEHUE Ha hasaTta Ha 3abassiHe, 3ajafeHa oT napametsbpa SLDO. B

kpasi Ha SLDO chasata 6apuepata ce 3abaBsi Npy 0TBAPSHETO.
Mo Bpeme Ha ¢ha3aTa Ha 3aTBapsiHeTO (ur.11):

Mpu cTapTupaHe Ha MaHeBpaTa 3aTBapsiHe, BanbT Cce NpuABMXKBa CbC CTaHAapTHa CKOPOCT Ha MaHeBpa, 3agageHa ot napametbpa FSTC. BpemeTo 3a

yckopsiBaHe ce perynupa ot napametbpa TACC.

Bapuvepata ce 3aTBaps cbC cTaHgapTHa CKOPOCT, KoraTo TovkaTa, 3aaafeHa B napametsvpa TSMC, ce gocturHe, crnefjoBatenHo asarta Ha 3abaBsiHe
3anoyBa, kakTo e 3agafeHo B napameTbpa TDEC, koiiTo npuBexaa Bana B U3nbiHeHUe Ha hasaTta Ha 3abassiHe, 3ajafeHa oT napametbpa SLDC. B

kpas Ha SDLC dpasata 6apuepaTta ce 3abaBs npu 3aTBapsiHETO.

Babenexka: 3a Hyxdume Ha epachudHomo npedcmassHe pasume TACC u TDEC umam saxkHa porsisi 8 MaHespama, 0CObeHO npu HUCKU cmoUuHOCmU,

gazume TACC u TDEC He ce 3abernsaszgam.

12) PEIYJIMPAHE HA MEXAHUYHUTE CINMUPAYKU

Cnep cnupaHe Ha ABuraTens MHepLMOHHOTO ABWKeHWe Ha rpeaata ce brnokmpa bnarogapeHue Ha perynmpyemMn MexaHnyHu cnmpadkn. Bux dur.12:
» OcBobopete HapuepaTa, Taka Ye rpegaTta fa Moxe Aa ce ynpasrnsiBa pb4yHO

» Pasxnabete koHTprankaTta G

» 3aTerHeTe/pa3xnabeTe MexaHn4yHaTa cnupayka, 4OKaTo ce JOCTUrHe KernaHaTta Nno3uums 3a akTuBMpaHe

» 3aTerHeTe KOHTparamnkara.
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13) ENEKTPUYECKA CXEMA

durypa 13 nokassa npuMep 3a MOHTaX Ha MbTHa bapuepa C OCHOBHUTE akcecoapu.

Nerenpa

LlenTpana 3a ynpaenenne CP.DIVA

doTokneTka npuemuuk FTC.S

doTokneTtka npegasaten FTC.S

PesepBHu 6aTepun, koUTo MoraT ja ce MOHTMPAT BbTPe B KOHTEHEpa Ha LieHTpanaTa 3a ynpasneHve DA.BT2
EVA.LAMP nnaTka murawuja cBeTnmHa

Pesnctusen npegnaseH pu6 (8K2)

LleHTpana 3a ynpaBneHue Ha pe3ucTuBeH npeanaseH pvo SC.EN

Mwurawwm ceetnunHn LADY.L

83a 0a uHcmanupame u cebpxxeme pas3nu4yHUMe aKkcecoapu, 8UXMe CbOM8emMHUMe UHCMPYKyuU.

14) CP.DIVA LLIEHTPAIA 3A YNPABJIEHUE
14.1) ENEKTPUYECKA CXEMA

CnepBaliata Tabnuua nokassa enekTpuyecknuTe Bpb3aku Ha cur. 14:

O~NO O WN =

TepmuHanu DyHKUMNA OnucaHue

TepmuHan 3a n3bop Ha MPeXoBO 3axpaHBaHe.
115/230Vac M36op Ha 3axpaHBaHe MocrT 3a 115Vac 3axpaHBaHe.
He npemocTtBanTte 3axpaHBaHeTo 3a 230Vac.

L/N/GND MpexoBo 3axpaHBaHe Bxop 3a mpexoBo 3axpaHBaHe, Npeauv 3axpaHBaHe nposepeTe krnemata M2.

BATT +/- PesepsHa 6atepusi Bxop 3a pesepsHa 6atepus 24V. Manonssante ase 6atepun DA.BT2.

AUX 1 AUX 1 ponbnHnTeneH naxoa Waxop ¢ H.O. KOHTaKT (4MCT KOHTaKT cBOGOAEH OT HanpexeHue) koHdurypupa ce ¢ AUX 1 onepaTuBHa norvika,

24V 24 Vdc M3xopn 3a 3axpaHBaHe 24Vdc / 500 mA makc 3a akcecoapu.

U-V-Ww Oeuraten 24V Bpb3ka c 24V 6e34eTKkOB ABUraTen.

J2 [Buraten eHkogep Bbpsa Bpb3ka 3a cBbp3BaHe Ha eHKOAEpP Ha ABuratens.

S.I.S. CVHXPOHM3BM Bbp3a Bpb3ka 3a cBbp3BaHe Ha SIS kapTa 3a CMHXPOHU3aLMSA Ha NPOTMBOMOOXHW Baprepu.

BAR He ce u3nornssa He ce 13nornssa

BLINK LED caetrunin 24Vdc n3xop 3a cebp3BaHe Ha LED ceetnuHata Ha LED kanaka (4epHo+/4yepBeHo-). KoHdurypupa
ce ypes nornkata MBLK.

AUX 2 AUX 2 gormbnHuteneH naxon| Waxop ¢ H.O. koHTakT (24 Vdc 800mA max) koHdurypupa ce ¢ AUX 2 onepaTuBHa norvika.

COM o6, Bxoz O6Ly 3a KpanHWA NPEBKIIOYBATEN M BCUYKM ypaBnsiBalLy BXOAOBE.

SWO He ce 13nonasa He ce n3nonssa

SWC He ce 13nonasa He ce n3nonssa

STOP cTon Bxog Ha 6yToH CTOI (HopmanHo 3aTBOPEH KOHTAKT)

PHOT doTokneTka BxoabT 3a hoTOKNETKA € aKTMBMPaH Npu OTBapsiHe 1 3aTBapsHe (HOpPMariHO 3aTBOPEH KOHTaKT).

OPEN Otsaps E:Sgpgz J?V)I/'FO:-HBg;;E;[?H (HOpmarnHo OTBOPEH KOHTaKT), MOXe [ja CBbpXeTe TanMmep 3a oTBapsiHe Ha

CLOSE 3aTtBaps Bxop Ha ByToH 3aTBapsi (HOpManHoO OTBOPEH KOHTaKT).

P.P. CTbnKka-no-cTbrka Bxop Ha 6yToH CTbnKa-no-cTbnka (HOpManHO OTBOPEH KOHTaKT).

BrpageHa kapTa 3a aHTeHHa Bpb3ka Ha paauonpueMHuk (ANT-curdian/SHIELD-3awuTa).Ako ce
ANT-SHIELD AHTeHa 13nona3Ba BbHLUHATa aHTeHa Ha NpMeMHUKa, 3BageTe npeaBapuTenHo okabeneHus kaben B
knemHata nnatka ANT.

M8 Mo3numsa Ha eHkogepa prsKa no3nuusa Ha eHkoaepa.

Bbp3a Bpb3ka 3a cBbp3BaHe Ha CrnefHUTe akcecoapu:

DIVA.LED, ynpaBnsBaluia nnatka Ha LED cBeTnvHM Ha kanaka v Ha Bana.
EXP Bpb3ka paswmperus
X.BE, nnaTka 3a cBbp3BaHe kbM Mpexata KNX

PRO.UP: nnatka 3a cBbp3BaHe

14.2) MPOrPAMUPAHE

[MporpamupaHeTo Ha pasnuuHnTe PYHKUMKU Ha LeHTpanaTa 3a ynpasneHue ce n3sbpliBa Ype3 LCD gucnnes Ha ueHTpanaTta 3a ynpasrneHue u
3afjaBaHe Ha >enaHvuTe CTOMHOCTU B MeHoTaTa 3a nporpamMupaHe, onvcanv no-gony. NapameTbpHOTO MeHI0 BM MO3BOMsABA Aa 3afjafeTte uudposa
CTOMHOCT 3a (PYHKLMSI, MO ChLUMSA HAYMH, KaKTO perynupaty TpuMmep. MeHIoTo Ha NorMkuTe BM NO3BOMSIBA Aa akTvBMpaTe Unu feaktuemparte hyHKUmMS,
No CbLLUMSA HAYMH, KaKTO HacTponBaHeTo Ha dip-switch.

14.2.1) AOCTBNBAHE HA NMPOrPAMUPAHETO

1 - HatucHete 6yToH <PG> a ga Bnesete B MbPBOTO MEHIO 3a MHcTanupaHe “INST”.

2 - C 6yTOH <+> unu <-> nsbuparte MeHTO, KOeTo xenaeTe (B1x MeHto Ha cTp. 10-11).

3 - HatucHete 6yToH <PG>, aucnnesT nokassa mbpBaTa HanM4yHa yHKLUUS OT MEHIOTO.

4 - C ByTOH <+> nnu <-> nzbupare pyHKUMATA, KOATO XKenaeTe.

5 - HatucHete 6yToH <PG>, aucnnesiT nokassa TekyllaTa CTOMHOCT 3a nsbpaHaTa pyHKuums.

6 - C 6yTOH <+> nunu <-> nsbupare CTOMHOCTTA, KOSITO XernaeTe Aa AafdeTe Ha pyHKumaTa.

7 - HatucHete 6ytoH <PG>, aucnnear nokasea “PRG”, koeTo nHamumupa, Yye nporpammpaHeTo e npukoymmno.
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14.2.2) BENEXKW NPOrPAMUPAHE

EnHOBpeMeHHOTO HaTuckaHe Ha 6yTOHVITe <+> 1 <-> 0T BbTPE B MEHIOTO C quHKLI,VIVI B/ NO3BOJ1sBa Aa ce BbpHETE B NPegnLLIHOTO MEHIO, 6e3 pna
npaBuTe HUKaKBY NPOMEHN. 36,D,'bp>KaH HaTucHat 6yTOH <+>wunmn <-> 3a ga yckopute yBeJ'IMHaBaHeTO/HaMaHHBaHeTO Ha CTOMHOCTUTE.
33,D,'bp>KaH HaTucHat 6yTOH <+>wunn <-> 3a ga yckopute yBeJ'IVNaBaHeTO/HaMaJ'IHBaHeTO Ha CToMHOCTUTE.
Cnep n3vaksaHe Ha 120 cek., LeHTpanarta 3a ynpasreHne n3nmsa ot pexnma Ha nporpaMmmpaHe n U3krn4esa aucnnes.
KoraTo nnatkata e BkrtoveHa, Bepcusita Ha cod;Tyepa ce nokassa 3a oKoro 5 CEeKyHOu.
MpenBapuTenHo 3agageHuTe Normyeckn beHKLI,VIVI 1 napameTpu ce HacTpomrBaT, kKaTo ce B3eMe NpeABua TUnM4HaTa nHctTanaums.

14.3) NAPAMETPH, NOIrMKN U CNEUUNAITHN ®YHKLIUA

CnepBawute Tabnuum onuceat d)yHKLWIVITe Ha UeHTpanaTta 3a ynpasreHue.

14.3.1) UHCTANALUA ( inSE)

MWH-MAKC-

MEHIO dYHKLUNA (nonpaz6upane) MEMO
M3bupa gbmxkuHaTta Ha rpegata, MOHTMpaHa Ha GapueparTa.
b ] CroliHocT, uspaseHa B meTpu - 3m (DIVA.3) nunun 5m (DIVA.5). 3-5(5)
oo Cnopepn nsbpaHata AbMmKvHa Ha rpefaTta, Le ce HacTpou onTMMariHaTa CTOMHOCT Ha
napametpute: FSTO/FTSC/SLDO/SLDC/TSMO/TSMC//TACC/TDEC.
HacTponBaHe Ha nocokaTa Ha 3aTBapsiHe Ha 6apueparta (Bux cur. 3)
CumBonsT --- nokassa asicHa 6apvepa (R/AACHA) MOOPA3BUPAHE g--- = [IICHA
P = CumBonbT---0 nokassa nsiza 6apuepa (L/JIABA) ---p B
0.3 MoTBBLpAETe NocokaTa Ha OTBapsiHe Ha rpeAaTa u Npu Hyxaa oobpHeTe. Besika = NABA
npomsiHa B Ta3u (yHKUMs aBTOMaTUYHO CTapTMpa Ha HOBa npoueaypa (OACHA)
ABTOMATUYHO HACTPOUBAHE.
M3bupa pexvmMa Ha n3nonssaHe Ha bapueparta
noril: CTaHgapTeH pexum Ha paboTa, 3a Gapuepu, U3non3saHmn B XUNULLHA/MHAYCTpUanHa
cpefa v ¢ HopMarneH Tpaduk.
PRrc: Pexxum Ha napkupaHe, 3a 6apuepu, n3non3saHu B CUCTEMUTE 3a napkupaHe. B To3u
pexum, 3a Aa Hacbp4yu NpeMuHaBaHe Ha ronsim 6pol NpeBo3HM CpeaCcTBa, LieHTpanara 3a
] = ynpaBneHve aBToMaTU4HO 3aAaBa cneundmyHa KoHurypaums, KOSTO BKIOYBa: )
) ‘Ddt 1) AktuBnpaHo 6bp3o 3aTBapsiHe (SCL:ON) c Bpeme HamaneHo ot 3 Ha 0 cekyHau. Norm - Parc (Norm)
2) ABTOMaTu4HOTO 3aTtBapsiHe e aktuBmpaHo (TCA:ON), koeTo ¢ akTuBMpaHo 6bp30 3aTBapsiHe
npeau3BuKBa, No BpeMe Ha asata Ha oTBapsiHe, He3abaBHO 3aTBapsiHe Ha nperpagara,
BeAHara wowm BxoabT PHOT e cBoboaeH.
3) BbB chasaTa Ha 3aTBapsiHe, akTmBMpaHeTo Ha Bxoda Ha PHOTO cnupa 6apuepaTta, BegHara
wom BxoabT PHOTO oTHOBO e cBoGoaeH, GapvuepaTa 3ano4Ba MaHeBpa 3a 3aTBapsiHe.
14.3.2) MAPAMETPMU (PRr)
MWH-MAKC-
MEHIO DYHKUMNA (noapas6upate) MEMO
Bpeme 3a aBTomatuyHo 3aTBapsHe. AkTvBMpaHo camo ¢ norvka “TCA’=ON.
t C H B kpasi Ha 3agafeHOTo BpeMe LieHTpanaTa 3a ynpaBneHvue nsgasa koMaHaa 3a MaHeBpa 3a 30-80-(50)
3aTBapsiHe .
F S}: ,'J Perynupa ckopocTtTa Ha oTBapsiHe Ha bGapuepaTa (cTaHaapTHa CKopocT, npeau asata Ha 3abaBsiHe) 30-80-(50)
F St |Perynupa ckopocTTa Ha 3aTBapsiHe Ha 6apuepara (cTaHgapTHa ckopocT, npeaun dasata Ha 3abassiHe). 30-80-(50)
S.’_ dg Perynupa ckopocTTa Ha 3abaBsiHe Ha bapuepaTta no Bpeme Ha chasata Ha oTBapsiHe* (Fig.10) . 10-30-(15)
SL dc Perynupa ckopocTtTa Ha 3abaBsiHe Ha BapuiepaTa no Bpeme Ha dasaTa Ha 3aTBapsHe* (Fig.11) 10-30-(15)
x] 3apaBa HavanHaTta Touka Ha 3abaBsHeTo Mo Bpeme Ha hasaTa Ha otBapsiHe (cur.10).
ESNo » ; 20-99-(40)
- CTOMHOCTTa ce u3passia B NPOLEHTM OT obLyaTa CTOMHOCT Ha xoaa.
t Sn 3anaBa HavanHata Touka Ha 3abaBsHeTO Mo BpeMe Ha hasaTa Ha 3aTBapsiHe (dur.11). 20-99-(40)
Hc CToWiHOCTTa ce u3passia B NPOLIEHTM OT obLyaTa CTOMHOCT Ha Xoaa.
P,",'D Perynupa ce BbpTALWMAT MOMEHT, NpunaraH Bbpxy bapvepata BbB asa otBapsiHe (dur.10 - FSTO). 1-99-(10)
Pnc Perynupa ce BbpTALWMAT MOMEHT, NpunaraH Bbpxy bapuepaTa BbB hasa 3aTBapsiHe (cur.11 - FSTC).”| 1-99-(10)
PS Perynupa ce BbpTAWMUAT MOMEHT Ha ABUraTens, NpunoXxeH kbM 6aprepata no Bpeme Ha 1-99-(10)
o 3abaBsiHe BbB (pa3ata Ha oTBapsiHe* (dur.10 - SLDO).
PS Perynupa ce BbpTAWMUAT MOMEHT Ha ABUraTens, NpunoxeH kbm 6apreparta no Bpeme Ha 1-99-(10)
c 3abaBsHe BbB (pa3aTa Ha 3aTBapsiHe™ (dour.11 - SLDC).
Perynupa BpemeTo, Heobxoammo Ha GapuepaTa Aa NpemMuHe OT CbCTOsIHWE Ha crivupaHe (npu
t Hc C oTBapsiHe UNu 3aTBapsiHe) 40 CKOPOCTTa, 3ajageHa ot napametpute FSTC / FSTO. 3-50 (15)
CTOMHOCT, n3paseHa B feceTy OT cekyHaaTa.
Perynupa BpemeTo, HeobxoamMmo Ha GapvepaTta Aa NpeMuHe OT CKOPOCTTa, 3afafeHa oT
napametpute FSTC/FSTO (npu oTBapsiHe unu 3aTBapsiHe), 40 CKOpPOCTTa Ha 3abassLuaTa ce
EdEc thasa SLDO / SLDC. 3-30 (20)
CTOMHOCT, U3paseHa B 4eceT OT cekyHaaTa.
Perynupa npara Ha Hameca Ha yCTPOMCTBOTO NPOTUB CMaykBaHe (EHKOAEP) Mo BpeEMe Ha
5E HU HOpMarHarta ckopocT * 0-99-(0%)
0: N3kntoyeHo -1: MMHMManHa YyBCTBUTENHOCT - 99: MakcMManHa YyBCTBUTENHOCT
Perynupa npara Ha Hameca Ha yCTPOMCTBOTO NPOTVB CMayvkBaHe (EHKOAEP) MO BpeMe Ha
SE Hr CKkopocCTTa Ha 3abaBsiHe * 0-99-(0%)

0: U3kntoYeHo -1: MUHMMarHa YyBCTBUTENHOCT - 99: MakcMMarnHa YyBCTBUTENHOCT
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Bpewme 3a akTvBMpaHe Ha cepBu3HaTta namna. CTOMHOCT, u3paseHa B cekyHaun. B HavanoTo Ha

MEHIO

OYHKUMNA

,': ,'_ 5 BCsIKa MaHeBpa KOHTaKTHUTE Ce 3aTBapsAT 3a 3a4afeHOTO BpeMe. 1-240 (60)
BwxTe onucaHneTo Ha napameTbpa AUX1.
N36upa pexvma Ha MuraHe Ha 6apviepHuTe cBeTnuHK (M3xop 24Vdc AUX2 nnm HopmanHo
OTBOpPEH KOHTAKT Ha uaxod AUX 1, KOHMrypupaH ¢ noruka 2).
Hapuepa 3aTBOpeHa [Gapuepa BbB hasa oTBapsHe Oapuepa oTBopeHa bapuvepa BbB hasa 3aTBapsiHe
"_ th,- 0 | 1sec.ON/1se.c OFF | 0,5sec. ON/0,5sec. OFF | 1 sec. ON/1 sec. OFF | 0,5sec. ON /0,5 sec. OFF 0-3-(0)
1 OFF ON ON ON
2 ON 0,5sec. ON / 0,5sec OFF | 1 sec. ON/ 1 sec. OFF | 0,5 sec. ON /0,5 sec. OFF
3 ON 0,5sec. ON / 0,5sec. OFF ON 0,5 sec. ON /0,5 sec. OFF
M3bupa pexmm Ha yHKUMOHUPaHe Ha criomaraTenHus u3xod 1 (HopManHo OTBOPEH KOHTaKT)
0: MNpepynpeautenHa namna 3a oTBopeHa bapuepa, 3aTBOPEH KOHTaKT ¢ OTBOpeHa 6apuepa,
OTBOpPEH CbC 3aTBOpeHa bapuepa, C NpeKkbCcBaHWA No Bpeme Ha MaHespa (dur. 15, SCA)
1: Bropu pagno kaHan Ha BrpageHusi NpuemMHuK
2: CeeTnuHa Ha rpepara, 3a ynpasnenue Ha LED cBeTnuHaTa, nHctanupaHa Ha rpegara
(EVAS5.A), Brx cbLyo napameTbp LBAR.
HUH : 3: CepBu3Ha namna, KOHTAKTbT OCTaBa 3aTBOPEH CbrnacHo napameTsp TLS (cdur.15 0-6-(0)
CEPBU3HA NNAMTIIA)
4: TecT Ha cboTokneTKa, BUX enekTpuyecka cxema Ha ¢ur.15 (POTOTECT)
5: 3aTBOpEH KOHTaKT ¢ OTBOpeHa bapuepa
6: 3aTBOpPEH KOHTAKT CbC 3aTBOpeHa bapuepa
7: MNpepynpeautenHa namna 3a noaapbxXka. KOHTakTbT ce 3aTBaps korato ce AOCTUrHe BposT
Ha MaHeBpuTe, 3aAafeH B MeHoTo bpon umknu Ha nogapbxka (MACI).
M3bupa pexmm Ha yHKUMOHUPpaHe Ha cniomaraTenHus naxod 1 (24Vdce 800 mA max.).
0: MNpepynpeautenHa namna 3a oTBopeHa bapuepa, 3aTBOPEH KOHTaKT ¢ OTBOpeHa 6apuepa,
OTBOpPEH CbC 3aTBOpeHa bapuepa, ¢ NpeKkbcBaHMA No Bpeme Ha MaHespa (dur. 15, SCA)
1: Bropw pagmo kaHan Ha BrpageHusi NpuemMHuK
2: CBeTnuHa Ha rpepara, 3a ynpasnenue Ha LED cBeTnuHaTa, nHctanupaHa Ha rpegara
(EVAS5.A), B cbLyo napameTbp LBAR.
HUHE’ 3: CepBu3Ha namna, KOHTAKTbT OCTaBa 3aTBOPEH CbracHo napameTsp TLS (cdur.15 0-6-(2)
CEPBU3HA NAMTIIA)
4: TecT Ha cboTokneTKa, BUX enekTpuyecka cxema Ha ¢ur.15 (POTOTECT)
5: 3aTBOpEH KOHTAKT ¢ OTBOpeHa bapuepa
6: 3aTBOpPEH KOHTAKT CbC 3aTBOpeHa bapuepa
7: MNpepynpeautenHa namna 3a nogapbxXka. KOHTakTbT ce 3aTBaps Korato ce AOCTUrHe 6posT
Ha MaHeBpuTe, 3aAafeH B MeHoTo bpon umknu Ha nogapbxka (MACI).
* BHUMAHUE: M'PELLHA HACTPOWKA HA TE3U MAPAMETPU MOXE [OA EbE OMACHA.
CMNA3BAMWTE OEWCTBALLMUTE PA3MNOPEOBM!
14.3.3) JIOTUKMU (Lol)
BKIT-W3KTT-

(noapas6upaHe)

MEMO

EcH

AKTI/IBI/Ipa nnn geaktmempa aBTOMaTU4YHOTO 3aTBapsAHe
Bkn: aKTMBMPAHO aBTOMATU4YHO 3aTBapsHe
M3kn: aBTOMaTUYHOTO 3aTBapdHe e geakTueupaHo

(ON)

AKTUBMpPa Unu feaktuempa yHKUMATa eTaxHaTa CobCTBEHOCT.

Bkn: doyHKUMATa eTaxkHaTa cOBCTBEHOCT akTMBUpaHa. IMnynchbT CTbMKa-no-CTbnka unm
UMMYNCbT Ha NpeaBaTensl He BNMSAT Mo BpeMe Ha (ha3aTa Ha oTBapsiHe.

W3kn: dpyHKUMATa eTaxkHaTa cCOBCTBEHOCT AeaKTMBUPaHa.

(OFF)

AKTMBVPa UM AeakTUBMpa yHKUMATa Ha eTaxHaTa cob6CTBEHOCT Mo Bpeme Ha TCA Gposiya.
Bkn: doyHKUMS Ha KOOMepaumsTa e akTuempaHa. MIMnyncbT cTbhka-no-crbrka uim MMmyncbT
Ha nNpedasaTens He BNUAAT no Bpeme Ha TCA 6posiva.

W3kn: dpyHKUMsTa eTaxHaTa CO6CTBEHOCT AeakTBUpaHa.

(OFF)

AKTUBMpa nUnu Aeaktnerpa 6bP30TO 3aTBapsiHe

Bkn: 6bp30T0 3aTBapsiHe e akTuBMpaHo. [Mpy oTBopeHa rpeaa nnu BbB hasa Ha oTBapsiHe,
aKTMBUpaHETO Ha hoToKNeTkaTa NPMYNHSBA aBTOMATUYHO 3aTBapsiHe 3 cekyHaum crnef
MbNHOTO OTBapsiHe Ha nopTaTa. AkTueMpa ce camo ¢ TCA:Bkn

M3kn: 6bp30TO 3aTBapsiHe AeakTUBMPaHO.

(OFF)

M3burpa pexum Ha pyHKLMOHMPaHe Ha ByToH "CTbnka-no-cTbnka” n Ha npeaasaTens.
Bkn: Oencteue: OTBAPA > 3BATBAPA > OTBAPA >
WM3kn: Oenctene: OTBAPA > CTOIM > BATBAPA > CTOI >

(OFF)

AKTMBUpaA UNU feakTMBMpa NpeaBapuUTENHOTO MUraHe.

Bkn: MpegBaputenHo muraHe aktMemupaHo. MuraHeTo ce akTuBupa 3 cek. Npeauv aBuratensT aa
crapTupa.

W3kn: MNpeaBaputenHo MUraHe AeakTuBmMpaHo.

(OFF)

PyHKUMATa onepaTop e pa3pelleHa unv 3abpaHeHa.

Bkn: dyHkumaTa onepatop e paspelueHa.l[lo Bpeme Ha paboTa, 6yToHnte OPEN/CLOSE
TpsibBa Aa ce abpxkaT HatucHatu. OTBapsHeTo Ha Bxoga STOP cnupa gsuratens. Benyku
BXO[oOBe 3a 6e30nacHOCT ca AeaKkTUBUpaHu.

M3kn: ABTomaTnyHa/nonyasToMaTuyHa pyHKUMS

(OFF)

=
U
™

pun

M3bupa pexumma Ha paboTa Ha murawarta namna no spemeTto Ha TCA
Bkn: Murawa namna BkntoyeHa no Bpeme Ha TCA
M3kn: Murawa namna nskntoyeHa no speme Ha TCA

(OFF)
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M3bupa ce paboTHUs pexxmm Ha u3xop 3a muraila ceetnuHa BLINK.

Bkn: MaxogbT ocurypsisa nepvoauyHo HanpeXxeHne no Bpeme Ha as3nte Ha maHeBpa (2
nh:_ H MUraHusi B CeKyHaa), 3a u3nonasaHe 3aefHo ¢ LED cBeTnuHuTE Ha kanaka. (ON)
M3kn: N3xogbT ocurypsiBa HENpeKbCHATO HamnpexeHue no Bpeme Ha pasnTe Ha MaHeBpa (3a
M3non3BaHe C BbHLUHA MUralla namna).

M3bupa ce pexum Ha paboTta Ha P.P. koHTakT.

Bkn: 3aTBopeH S.S. koHTakT, 6apvepaTa ce oTBapsi U ocTaBa OTBOpPeHa, BeHara criefj kato
KOHTaKTBT S.S. ce 0TBOpM OTHOBO, BaprepaTa BegHara ce 3aTBaps OTHOBO.

M3kn: HopmanHa paboTa Ha S.S. koHTakTa

QPC I’_ (OFF)

AKTUBMpa UM aeakTMBMpa npoBepkaTa Ha doTokneTkuTe Ha Bxoga PHOTO, pa3pelleHo kakTo
npw 3aTBapsiHe, Taka v Npu oTBapsiHe.

}: S}: H Bkn: MpoBepkaTa e akTuBMpaHa. Ako npoBepkaTa MMa oTpuuaTeNieH pesynTar, He ce KoMaHaBa (OFF)
maHeBpa. Bux ¢ur.15 - “©OTOTECT”.

W3kn: MposepsiBa POTOKNETKMTE NPU BCSiKa AeakTUBMpaHa MaHeBpa.

AKTUBMpPa nnn geaktmeupa dyHkumusTa MpuHyaMTenHo oTBapsiHe Npy nunca Ha

mMpexa“ (Moxe fa ce akTMBMpa caMo Npu CBbP3aHu 1 paboTeLumn pesepsHu 6atepun).

Bkn: dyHKUMSATa e akTuBupaHa. B cnyyait Ha nunca Ha 3axpaHBaHe, 6bapuepaTa npoabixasa
HDPF [a paboTu, 4oKaTO CTOMHOCTTa Ha HanpeXeHneTo Ha 6aTepunTte naaHe noa 23V. Crep kato (OFF)
ce JOCTUrHe Ta3n CTOMHOCT, LieHTpanara 3a ynpasneHve dopcrpa MaHeBpa 3a oTBapsiHe U
OCTaBa OTBOPEeHa, A0KaTO MPEXOBOTO HanpexeHne 6bae HynMpaHo.

M3kn: yHKUMSITa € geakTvBmnpaHa.

AKTVBUpa UnNu geakTnBupa NnpuemMaHeTo Ha npegasaTenuTe, oyonupanu ot cepusita “‘AK”.
C ,_.Hr Bkn: MpnemaHeTo Ha AK npegasateny e akTusnpaHo. (OFF)
W3kn: MpuemaneTo Ha AK npegasaTenu e geakTMBMpaHo.

AKTMBVPA UMK AeakTUBMpa AMCTaHLUMOHHOTO 0ByyeHne Ha paauonpenasaTenuTe , Kakto e
- En nocoyeHo B naparpada ,OtganedyeHo obyyeHne Ha npeaasaTenu’.

BKn: ANCTAHLUMOHHOTO 06y4YeHue Ha paavonpenasaTenTe akTuBMpaHo.
W3Kkn: AUCTaHLMOHHOTO 0ByYeHune Ha paavonpenasaTenute AeakTuB1paHo.

(ON)

14.3.4) RADIO (-Ad )

MEHIO DYHKLMA

M36upaiiku Ta3n dpyHKUMSA, NpUeMHNKBLT Yaka (PLUSh) koga Ha npepaBaTtens, KonTo Aa 6bae NPUCBOEH Ha PyHKLUMATA CTbMKa-No-
PP cTbnka. HaTucHeTe GyToHa Ha npeaaBaTens, KOMTO TpsioBa Aa 6bae NPUCBOEH Ha Ta3n yHKLUS.

AKo KOObT e BanuaeH, Tow Wwe 6bae 3anaseH B NaMeTTa 1 AUCMNENT e NoKaxe cbobLueHneTo oH.
AKO KOOBT He e BanuaeH, AUCNNENT e NoKaxe CbobLeHNeTo Err.

WN3Bupaiikn Tasun dyHKLMSI, NPUEMHUKLT Yaka (PLSh) koga Ha TpaHcMuTepa, KoWTo Aa 6bae NPUCBOEH Ha BTOPUSA paamo-kaHar.
h HaTucHeTe 6yToHa Ha npefasaTensi, KONTo Tpsibsa aa 6bie NPUCBOEH Ha Tasn YHKLUS.

AKO KOL4bT € BanuaeH, Toi e 6bae 3anaseH B nameTTa U ANUCTNENT e Nokaxe CbobLieHneTo oH.
AKO KOLbT HE € BanuaeH, AMCNEeNT e nokaxe cbobLieHneTo Err.

U
M

AEH C n3bopa Ha Tasn dyHKums LCD ekpaHbT nokassa 6posi Ha npegaeateniTe, 3anaMmeTeHn B MPUEMHMKa.

W36upaiikm Ta3m yHKUMS, NPUEMHUKLT Yaka (PLSh) koga Ha TpaHCcMUTepa, KOUTO Aa 6bae U3TpUT OT NameTTa.
[ !'. r AKo KOOBT € BanvaeH, Ton Wwe 6bae n3Tput oT nameTTa U QUCTNEAT Le Nokaxe CboOLLEeHNeTo oH.
AKO KOObT He e BanuaeH Unu He e B nameTTa, AUCNNEAT e NoKaxe CbobLLeHneTo Err.

[MameTTa Ha NpremHuKa e nsusano n3tpuTa. Mancksa ce NoTBbPXAEHUE Ha onepaumsTa.
r t r M36upaiikn Tasu pyHKUUS, NPUeMHUKBLT Yaka (PLSh) 3a HOBO HaTUckaHe Ha PGM 3a noTBbpXAEeHVE Ha onepauusiTa.
B Kpas Ha nsTprBaHeTo Ha Aucrnnes e ce nokaxe cbobLieHneTo oH.

14.3.5) BPOW LINKIIN (niAn)

MokasBa 6posi Ha LMKNNTE, U3MBIHEHN OT cUcTeMaTa (oTBapsiHe+3aTBapsiHe).
Korato 6yToHbT <PG> e HaTUCHaT eAuH MbT, Ce NokassaT MbpBuTe 4 3Haka, korato GYTOHBLT Ce HaTUCHE OLLe BedHbX, Ce Noka3saT nocregHuTe 4
3Haka. Hanpumep <PG> 0l i@ >>> <PG> 3456: o3HavaBa 123.456 uukbna.

14.3.6) BPOW LIMKNU NOJAPBXKKA (FiRc i)

Ta3sun yHKLMS No3BONSIBA Aia Ce aKTMBMPa MHAMKaLUSTa 3a HeobxoaumMaTa noaapbkka crnes onpefeneH 6poi onepauum, 3agafeHn oT MOHTaXHMKA.
3a pa aktmBupaTte u aa nsbepete 6posi Ha onepauuuTe, ce NpoLeanpa, KakTo creaga:

HaTtucHete 6yToH <PG>, Ha ancnnes ce nanucsa OFF, koeTo nokasea, Ye pyHKUMATa e 3abpaHeHa (noapasbupaHe).

M36epeTe egHo oT nokasaHute yucna (ot OFF go 100), kato nsnonsearte 6yToHUTe <+> 1 <->. CTOMHOCTTA Nokasea 0posi CTOTULM LIMKIK, KOUTO Lie
ce U3MbMHAT (Hanp.: yvicnoTto 50 o3Hayasa 5000 onepauun).

HaTucHeTe OK 3a aa aktuBupate yHkumsiTa. Ha aucnnes ce nsnvcsa cboblyeHneTo Pral.

Korato muraybT mura okono 10 cek . B k pasi Ha on epauysita no oTBapsiHe UNW 3aTBapsiHe, TOBa 03HaYaBa Ye e Heobxoam Ma onepawums No noaapbXKKa.

14.3.7) HYNIUPAHE (-£5)

HYJMMPAHE Ha ynpasnssaLuoTo yctpoucTso. [MPEOYNPEXOEHWE: Bpblua ynpaBnaBaLoTo YCTPOMCTBO KbM CTOMHOCTUTE No nodpasbupaxe.
Korato 6yToHbT <PG> ce HaTUCHe BeOHbX, TEKCTLT rES, 3anoysa ga mura, korato 6yToHbT<PG> ce HaTUCHe OTHOBO, yNpaBIsiBaLLOTO YCTPONUCTBO
ce pectapTtupa. 3abenexka: HUTO KOQOBETE Ha NpefaBaTens, HATO Naponara we 6baaT U3TPUTU OT NPUEMHUKA.

Bcuuky norvikm 1 BCMYKM napaMeTpu ce BpbLiaT KbM CTOMHOCTUTE No nogpasbupaHe, HeobxoamMMo e Aa NoBTopuTe npoleaypaTta 3a aBToMaTU4HO
HacTponBaHe.
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14.3.8) ABTOMATUYHO HACTPOMBAHE (Rito)

®yHKUMATa NO3BONSBA 4@ HAaCTpoUTe paboTHUTE CTOMHOCTM 3a ONTMMariHa aBToMaTu3auus 1 B kpasi Ha npoueaypaTta ce 3agaBaT onTUManHuTe
CTOMHOCTW Ha BbpTAWms momeHT (PMO/PMC n PSO/PSC). 3a aBTOMaTU4HO HOCTPOMBaHE NOCTbMETE KaTo cneasa:

YBepeTe ce, Ye B 30HaTa Ha paboTa HaMa NpensTCTBUS, ako e HeobXxoAuMO, orpageTe panioHa, 3a Aa NPeAoTBpaTUTE AOCTHI Ha XOPa, XKUBOTHMU,
aBTomMob6unu u ap. Mo Bpeme Ha hazaTa Ha aBTOMaTUYHO HACcTpoMBaHe (PYHKUMSATA NPOTUB CMaYKBaHe He € aKTUBHa.

b) U3bepeTe dyHkumss AUTO n HaTucHeTe ByToH PG.

c) MosiBsiBa ce cbobueHne UNLK, ocBoboaeTe Gapueparta 1 npuaBmkeTe Bana Ao No3uums 0TBOPEHO, AucnnesT nokassa WAIT.

d) Cnep HsiKonKo cekyHau ce nosiesia cboblieHre LOCK 3a noBTOpHO 3akroyBaHe Ha GapuepaTa.

e) LlenTpanata 3a ynpasneHue npuasmxsa 6aBHo GaprepaTa 40 No3vums 3aTBOPEHO.

f) [lBe MbnHWM MaHeBpW 3a OTBapsiHe ¥ 3aTBapsiHE Ce M3BBbPBAT aBTOMATWUYHO, NPU HamarneHa y HopMarnHa CKOpoCT, B Kpasi Ha Te3u MaHeBpu
3aBbpLUBA NpoleaypaTa Ha aBTOMaTUYHOTO HacTpPOMBaHe.

Ako onepauusTa HsMa NoNoXUTENEH pesynTaT, ce nokassa cboblieHneTo ERR. [MoBTOpeTe onepauusaTa, cnes kato NpoBepuTe okabensBaHeTo u
Hanu4MeTo Ha NPensTCTBUS.

BAXHO: Cnep Bcsika npomsiHa Ha napameTtpute FSTS, FSTC, SLDO, SLDC, TSMO, TSMC, 6apvepaTta n3nbrHsiBa nbiHa MaHeBpa 3a oTBapsiHe
1 3aTBapsiHe, 3a Aa npuaobre HOBUTE CTOMHOCTU Ha TOKa U BbPTSALLMS MOMEHT, AUCNIENAT nokassa cboblieHneTo “PRG”.

[MoBTapsinTe npouedypaTa 3a aBTOMaTUYHO HACTpPoOViBaHe crnep Beska nogapbxka.

14.3.9) MAPOJIA (codE)

Ts1 no3BonsiBa Aa BbBeeTe KoA 3a 3aluta Ha ocTbna Ao NporpamvpaHeTo Ha 6roka 3a ynpasneHuve.

YeTnpusHakoB 6ykBeHO-LMGPPOB ko4 MOxe Aa 6bae BbBeaeH, kaTo ce uanonaeat uudgpute ot 0 go 9 n byksute A-B-C-D-E-F.

CroviHocTTa no noapastupaHe e 0000 (YeTupu HynM) 1 Nokassa nuncaTa Ha 3aluTeH Ko,

[okaTo BbBEXAATE Kofa, onepaunsTa Moxe Aa 6bAe OTMEHeHa BbB BCEKU eQNH MOMEHT, KaTo HaTucHeTe GyToHWTe + 1 - egHOBpeMeHHo. Cnep
KaTo BbBeAeTe naponaTa, Bb3MOXHO € Ja paboTuTe Bbpxy 6Moka 3a ynpaBneHue, kaTo OCTbNBaTE U U3nu3aTte OT pexuma Ha nporpammpaHe 3a
okono 10 MUHYTW, 3a Aa NO3BONNTE HAaCTPOMKM N TECTOBE Ha pyHKUMMTE.

Ypes 3amecTBaHe Ha koga 0000 ¢ Bceku Apyr koA, ce pa3peluaBa 3alluTarta Ha 6roka 3a ynpasneHue, kato Nno To3u HauYMH ce NpefoTBpaTsBa
OOCTBMbT 0 BCSKO APYro MeHo. Ako TpsabBa Aa BbBeAeTe 3aluTeH Ko, ce npoueanpa no CrieHus HauuH:

-n36epete MeHoTo Code n HaTucHeTe OK.

-nokasea ce koabT 0000, CbLLUO 1 B Criy4an, Ye npeau ToBa € BbBeAEeH KOZ 3a 3aluumTa.

-CTOMHOCTTa Ha MUraLLs CUMBOJT MOXe a Ce NPOMEHMU C ByToHUTE + 1 -.

-HaTucHeTe OK 3a ga noTBbpAUTE MUrallms 3HaK, crief ToBa NOTBbPAETE CreaBaLlus.

-crieq BbBexaaHe Ha 4 3Haka ce nosiBsiBa cbobLyeHne 3a notebpxaeHne "CONF".

-crieq Hakonko cekyHaun koabT 0000 ce nosiBsiBa OTHOBO.

-NpeaVLLHMSAT BbBEAEH KOZ 3a 3awuTa Tpsbsa aa 6bae npenoTBbpAeH, 3a Aa ce n3berHe cryyYanHo BbBeXJaHe Ha TEKCT.

AKO KOOBT CbBMaga C BbBeAEHNs No-paHo KoA, ce nosiBsiBa cbobLueHre 3a noTebpxaeHne “ OK”.

LleHTpanarta 3a ynpaBneHue aBToMaTM4HO 13nmn3a oT pasa Ha nporpamupane. 3a goctbn oTHOBO Ao MEHIO, TpsibBa aa ce BbBeae 3anameTeHns
KO 3as3alumTa.

BAXXHO: OBbPHETE BHUMAHMUE Ha kopa 3a 3awwmTa u ro MA3ETE HA CU'YPHO MACTO 3a cneaBaiwm nogapbXkuy . 3a aa
npemMaxHeTeKkoAa OT 3awWMTeH 610K 3a ynpaBneHue, Brie3te B peXuma Ha nporpaMmmpaHe c naporsarta U Bb3cTaHOBeTe CTOMHOCTTa No
nopapas6bupaHe Hakoaa 0000.

-AKO 3ATYBUTE KOOA, MOJIA CBBPXETE CE C OTOPU3UPAH CEPBU3 3A NMbJIHO PECTAPTUPAHE HA LLEHTPAJIATA 3A
LYAPABNEHUE

14.3.10) CUHXPOHWU3WUPAHE (bL/5)
MENU FUNZIONE

'd 3apaBaHe Ha 6pos cuHxpoHM3aumn. BbamoxHo e Aa ce 3agage 4ucnosa croiHocT ot 0 fo 16. Ako napameTbpbT ID e 0, ueHTpanaTa
! 3a ynpaBrieHue e 3agageHa kato MASTER, Bcuyky octaHany cTomHocTu 3agasaT bapuepara kato SLAVE.

.’_ oc MosBonsBa 6apuepa, 3agageHa kato SLAVE, ga nonyyaBa nokanHu KOMaHau.

14.4) CUHXPOHU3UPAHE HA OBE NMPOTUBOIOJIOXXHUA BAPUEPU

Bb3mMoXHO e fa ce ynpaBnsiBa cuctema, CbCTaBeHa oT ABe bapuepu, kaTo ce usnonsea 3a Bceku CP.DIVA cneumnunyHus HesagbmkuTeneH 6nok 3a
ynpaBeneHuve SIS, kouto TpsibBa ga 6baaT BKIOYEHW B NOAXOAALLMSA ChbeAVHUTEN, KAKTO € NnokasaHo Ha dur. 14.

Bceku SIS mogyn Tpsbea ga 6bae cBbp3aH ¢ Apyrusa nocpeactsom 3 npoBogHuka no 0,5 mm2 Bceku, KakTo e noka3aHo Ha cur. 16.

EavHmaT 6nok 3a ynpaeneHune Tpsbsa Aa 6bae 3aganeH kato MMABEH /MASTER/ (ID = 0), a apyruat kato NMOAYUNHEH /SLAVE/ (ID> 0).

Bewnykm komanam (komanaw, gageHu ot npedasatenu, 6yToHW v npeanasHn yCTponcTea), nonyyveHun ot bapuepata MASTER, ce usnpawat Kbm
bapuepara SLAVE, kosiTo Le Bb3npousseae MomeHTanHo nosegeHneTo Ha MASTER.Jlornkata LOC moxe Aa ce HacTpou Mo ABa HauuHa:

Bkn: 6apueparta SLAVE moxe Aa npueme nokanHa koMaHga v Aa U3nbiiHW MaHeBpa 3a oTBapsiHe / 3aTBapsaHe 6e3 edekT Bbpxy 6apuepata MASTER.
M3kn: 6apreparta SLAVE He npuema HukakBa fokanHa KoMaHaa 1 Taka Lie Bb3rnpousseae usLano noseaeHneto Ha bapuepata MASTER.

SLAVE 6apuepa c nozuka LOC, 3a0adeHa Ha Bk, Mmoxe Oa ce u3snonsea e criyyaul, 4e Heobxo0uMOo Yyacmu4HOmo omeapsiHe Ha npoxoda, Koemo
06UKHOBEHO ce yrpasrisiea om 08e CUHXPOHU3UpaHU bapuepu, mbl kamo komaHOama cmubrika no cmurika (unu OTBOPSHE / BATBAPASHE), nodadeHa
Ha SLAVE 6apuepama, we uma eghekm camo 8bpxy masu rnocriedHa, dokamo 8CuYKU ocmaHasnu komaHou, nodadeHu Ha MASTER 6apuepama, we
6v0am pennukupaHu om SLAVE 6apuepama.Cebp3saHemo Ha npednasHume ycmpolicmea (ghomoknemku, npednasHu prboese u 0p.) Moxe da ce
usebpuwu bes da enuse Ha MASTER unu kem SLAVE ycmpoticmeomo.

14.5) NPEOABATEJIA OTOAJNIEYEHO OBYYEHUE

Ako B NpuemMHvKa Beye e 3anameTeH npefasaTer, € Bb3MOXHO [a Ce U3BBbPLUM AUCTaHUMOHHO paguoy4deHne (6e3 aa e Heobxoamm gocTen Ao 6noka 3a
ynpaBrneHue).

BAXHO: npouenypaTa TpsibBa ga ce u3BbpLUBa ¢ oTBopeHa 6apuepa. llorukata REM TpsioBa aa e Bkn.

MocTbnBa ce kakTo cnepga:

1 Hatucka ce ckputus OyTOH Ha NpefaBaTens, KOUTO Beye e 3anaMeTeH.

2 Hatucka ce 3a 5 cek. ByTOHBT Ha CbOTBETHUS NpefaBaTerl, KOMTO BeYe e 3anaMeTeH, 3a a ce acouuupa ¢ HoBus npeaasaten. Murawata ceetTnuHa
ce BKMoYBa.

3 Hatucka ce 3a 10 cek. ckputusi ByToH Ha HOBUSA NpedasaTern.

4 Hatucka ce 3a 5 cek. ByTOHBT Ha HOBWSA Npedasarern, 3a Aa ce acoummpa KbM kaHana n3bpaH B 1.2. Murawarta cBeTnvmHa nsracsa.

5 MNpreMHUKBT 3anameTsiBa HOBUsI NpefaBaTen 1 BeAHara u3nusa ot nporpaMmmpaHeTo.

14.6) NPEANA3UTENU

F3 CP.DIVA : T4A - lNpeanaseH ByLUIOH 3a 3axpaHBaHe Ha akcecoapu
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14.7) PESEPBHU BATEPUU

BrnokbT 3a ynpaeneHvne CP.DIVA pasnonara ¢ cneunaneH nsxop (BATT), noaroTBeH 3a cBbp3BaHe Ha ABeTe 6atepuus 12V 2,1Ah DA.BT2 (no
enaHue) KouTo AaBaT Bb3MOXHOCT 3a paboTa Ha aBToMaTukaTta 1 B Cryvail Ha BpEMEHHO OTCHCTBME HA MPEXOBOTO 3axpaHBaHe.

Mo Bpeme Ha HopmanHa paboTa Ha MpexaTa 6noKbT 3a ynpasneHue npesapexaa 6atepuute (cdur. 14).

MakcumanHusaT ToK Ha HaToBapBaHe € 1A, cpegHUAT ToK Ha HaToBapBaHe 300mA.

13.8) AUATHOCTUKMHU

LED 1 : Hannune Ha MpexoBo HanpexeHne

LED 2 : UeHTpanaTta 3a ynpasnenune CP.DIVA npaBunHo 3axpaHeHa

KbM Bcekn Bxog e cBbp3aHa nnHus Ha LCD ekpaHa, kosiTo B Criydan Ha akTUBUpaHe Ce BKIOYBa
CbrnacHo cregHaTa guarpama.

HOpMarHO 3aTBOPEH KOHTAKT BXOAOBETE Ca NPeACTaBeHu C BEPTUKANHU JINHUN.

HOpMariHO OTBOPEH KOHTaKT BXOAOBETE Cca NPeACTABEHU C XOPU3OHTANTHU NTIMHUN.

PexnmbT Ha MmuraHe Ha nuHumMTe SW oTBaps (korato 6apueparta e otBopeHa) u SW 3atBaps (korato
Oapuepara e 3aTBOpeHa) Noka3Ba BMAa Ha U3MNOM3BaHUS KpaeH NpeBkoYBaTen.

1 muraHe un naysa: abcontoTeH eHKoaep Bepcus (CTaHAapT)

SWoteaps SW 3atBaps

P.P. OTBOPEHO- 3aTBOPEHO

PHOT cTon

14.9) CbOBLWEHWA 3A NPELLKHU

Hsikon cbobLLeHUs, KOUTO ce NokaseaT B criyyai Ha (pyHKLMOHaNHU aHoManuu, ca n3bpoeHu, No-gony:

Err O6Lwa rpeLuka [peluka npu BbBEXAAHE HA Napona unu 3anameTsiBaHe Ha npeJaBaTens.

Err r TTpoBEpPETE Aalvl KADENNTE Ha ABUTaTENs ca NOBPEAEHW VI HE Ca CBbP3aHu, NPODIEM Ha DOITOKa 3a
rr peluka asuraten ynpagnexve.

Errd Ipeluka doTokneTka MpoBepeTe Bpb3KkMTE, NOAPABHABAHETO HA (DOTOKMETKUTE N HANMUYMETO Ha NPEnATCTBUS.

Err3 peluka abcontoTeH eHkoaep MpoBepeTe Bpb3KkNTE Ha eHkoaepa, MpoBepeTe A0OPOTO PYHKLMOHMPaHe Ha eHkoaepa.

RNP Hameca amnepmeTpuyeH aaTumk [MpoBepeTe HaNMMUMETO Ha NPENATCTBUS UIMN TOYKN Ha TPUEHE.

thrll Hameca TonnuHeH gatymk MperpsiBaHe nopaan TBbpAE UHTEH3MBHA ynoTpeba, n3vakanTe Bb3CTaHOBSIBAHETO.

ouLd [MpeToBapBaHe MpeBuwaBaHe Ha MakcMmanHaTa MOLLHOCT. [poBepeTe ABUraTens v HaNMYNETO Ha TOYKU Ha TPUEHE.

Enc Enkonep MHTepBeHUMA Ha npara Ha eHkoaepa.

15) NOAOPBXKA

Cneppalyarta Tabnuvua ce 13nonsea 3a 3anuceBaHe Ha onepauunTe no nogapbxKKa, paGOTM 3a I'IO,D,OGpﬂBaHe NN PeMOHT, U3BBbPLUBaAHN OT eKcnepT-
NHXEHep.

nedyar
pata_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____________ WHXeHep noanwc _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____
onucaHne Ha onepauuaTa

nevar
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______________ WHXeHep nognuc_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ __ ___
onncaHue Ha onepauuaTa

nedvart
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o __________ WHXeHep noanwe _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____
onnucaHue Ha onepauunaTa

nedvart
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ . _______ WHXeHep noagnwe _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____
onucaHue Ha onepauunaTa

nedvart
parta_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o __________ WHXeHep noagnwe _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____
onucaHue Ha onepauunaTa
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Das Produkt darf nicht fir andere Zwecke oder auf andere Weise verwendet werden, als in der vorliegenden Anleitung beschrieben.

Ein ungeeigneter Gebrauch kann das Produkt beschadigen und eine Gefahr fur Personen und Sachen darstellen.

Wir Ubernehmen keinerlei Haftung fir Schaden, die sich aus einer unsachgerechten Montage der Tore und aus daraus folgenden Verfor-
mungen ergeben kdnnen. Bewahren Sie dieses Handbuch fiir Nachschlagzwecke auf.

G

ERRICHTER GUIDE

Dieses Handbuch ist ausschlieBlich qualifiziertem Personal fiir die Installation und Wartung von automatischen Offnungsvorrichtungen bestimmt.
Die Installation muss von Fachpersonal(professioneller Installateur geméas EN12635) unter Beachtung der Regeln der guten Technik sowie
der geltenden Normen vorgenommen werden. Prifen, dass die Struktur des Tors so ist, dass es automatisiert werden kann. Der Installateur
hat dem Benutzer alle Informationen iber den automatischen, manuellen Betrieb sowie den Not-Betrieb der Automatik zusammen mit der
Bedienungsanleitung zu liefern.

HINWEISE

Das Verpackungsmaterial fern von Kindern halten, da es eine potentielle Gefahr darstellt.

Das Verpackungsmaterial nicht ins Freie werfen, sondern je nach Sorte (z.B. Pappe, Polystyrol) und laut den értlich geltenden Vorschriften
entsorgen. Erlauben Sie es Kindern nicht, mit den Steuervorrichtungen dieses Produkts zu spielen.

Halten Sie die Fernbedienungen von Kindern fern. Dieses Produkt eignet sich nicht fiir den Gebrauch durch Personen (einschlieBlich Kindern)
mit eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder ohne die nétigen Kenntnisse, es sei denn, sie werden von
fur ihre Sicherheit verantwortlichen Personen beaufsichtigt oder angeleitet.

Wenden Sie alle Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sensoren usw.) an, die zum Schutz des Gefahrenbereiches gegen Aufprall, Quetschung,
Erfassung und Abtrennung von GliedmaBen erforderlich sind.

Berticksichtigen Sie die geltenden Normen und Richtlinien, die Regeln der guten Technik, die Einsatzweise, die Installationsumgebung, die
Betriebsweise sowie die vom System entwickelten Kréafte. Die Installation muss unter Verwedung von Sicherheits- und Steuerungsvorrich-
tungen vorgenommen werden, die der Norm EN 12978 und EN 12453 entsprechen.

Verwenden Sie ausschlieBlich Originalzubehér und Originalersatzteile, die Verwendung von nicht originalen Teilen zieht einen Verfall der vom
Garantiezertifikat vorgesehenen Gewahrleistungen nach sich. Alle mechanischen und elektrischen Teile der Automatisierung missen den
Vorgaben der gultigen Normen entsprechen und mit der CE-Kennzeichnung versehen sein.

ELEKTRISCHE SICHERHEIT

Das Stromnetz muss mit einem all poligen Schalter bzw. Trennschalter ausgestattet sein, dessen Kontakte einen Offnungsabstand gleich
oder gréBer als 3 aufweisen. Kontrollieren, ob der elektrischen Anlage ein geeigneter* Differentialschalter und ein Uberspannungsschutz-
schalter vorgeschaltet sind. Einige Installationstypologien verlangen den Anschluss des Flliigels an eine Erdungsanlage laut den geltenden
Sicherheitsnormen. Wahrend der Installation, der Wartung und der Reparatur, die Anlage stromlos machen bevor an den elektrischen Teilen
gearbeitet wird. Klemmen Sie falls vorhanden auch die eventuellen Pufferbatterien ab. Die elektrische Installation und die Betriebslogik missen
den geltenden Vorschriften entsprechen. Die Leiter die mit unterschiedlichen Spannungen gespeist werden, missen physisch getrennt oder
sachgerecht mit einer zusétzlichen Isolierung von mindestens 1 mm isoliert werden. Die Leiter missen in der N&he der Klemmen zusétzlich
befestigt werden. Wahrend der Installation, der Wartung und der Reparatur, die Anlage stromlos machen bevor an den elektrischen Teilen
gearbeitet wird. Alle Anschliisse nochmals priifen, bevor die Zentrale mit Strom versorgt wird. Die nicht verwendeten N.C. Eingdnge missen
Uberbriickt werden.

* Schutzschalter 16A

2

ENTSORGUNG

Das seitlich abgebildete Symbol weiBt darauf hin, dass das Produkt nicht als Hausmiill entsorgt werden darf, da einige Bestandteile fir die
Umwelt und die menschliche Gesundheit gefahrlich sind. Das Gerat muss daher zu einer zugelassenen Entsorgungsstelle gebracht oder
einem Handler beim Kauf eines neuen Geréts zuriickerstattet werden. Eine nicht ordnungsgemaBe Entsorgung ist laut Gesetz strafbar.

Die in diesem Handbuch enthaltenen Beschreibungen und Abbildungen sind nicht verbindlich. Ausgenommen der Haupteigenschaften des Produks,
behélt sich der Hersteller das Recht vor eventuelle technische, konstruktive oder kommerzielle Anderungen vorzunehmen ohne dass er vorliegende
Veréffentlichung auf den letzten Stand bringen muss.
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SCHNELLE INSTALLATION

1. Dricken Sie die Taste <PG>, das Display wechselt zum ersten Menu
Installation “INST” | BEBA inSE |

2. Rufen Sie das Men( INST auf

3. Prifen, dass der Parameter BOOM richtig ist: 5 fiir DIVA.5. | inSE booll 5 |

4. Die Position der Schranke im Menu POS einstellen. StandardmaBig ist sie
auf Schranke RIGHT eingestellt.

Wenn Sie die Richtung der Schranke umkehren mdchten, lesen Sie den = =
Abschnitt “VORBEREITUNG SCHRANKE RECHTS/LINKS”. RIGHT LEFT

Sobald die Position der Schranke tber das Menli POS konfiguriert wurde,
ruft die Steuereinheit automatisch das AUTOSET-Menu auf [6]. — —

5. Rufen Sie das Menl AUTO auf und bestatigen Sie mit PG. w ol | . I T | . I T

6. Die Meldung UNLK wird angezeigt. Entsperren Sie die Schranke und 02O Aito ® Alito (- UnLH I
bewegen Sie die Stange manuell, bis sie sich in der gedffneten Position
befindet. WAIT wird auf dem Display angezeigt.

] ] )
7. Nach einigen Sekunden wird die Meldung LOCK angezeigt. Sperren Sie | WA i H LocH |
die Schranke erneut

8. Das Steuergerat bringt die Stange langsam in die geschlossene Position.

9. Am Ende des Autoset-Vorgangs werden automatisch zwei vollstandige | ciod oPEn cio3 oPEn oH |
Offnungs- und SchlieBmandver bei reduzierter und normaler Geschwindigkeit ( ) \ )
ausgefuhrt. SLOwW STANDARD

10. Wahlen Sie die erforderlichen Parameter und Betriebslogiken in den
Menus PAR und LOG aus, je nach Art der Installation.

WICHTIG: Nach jeder A'nderung der Parameter FSTS, FSTC, SLDO, SLDC,
TSMO, TSMC fiihrt die Schranke ein vollstandiges Offnungs- und Schliess-
mandver durch, um die neuen Strom- und Drehmomentwerte zu erfassen.
Die Meldung “PRG” erscheint auf dem Display.

r
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1 Wiederholen Sie den Autoset-Vorgang nach jedem Wartungsvorgang.
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

9

33



1) BESCHREIBUNG

StraBenschranke fiir Durchgénge bis zu 3m mit integriertem CP.DIVA-Steuergerat und externer Schnellentriegelung fir manuelle Handhabung.

Sie ist mit einem blrstenlosen 24-V-Motor ausgestattet, der im Vergleich zu Schranken mit einem herkémmlichen Motor eine bessere Leistung in Bezug
auf Drehmoment und Offnungsgeschwindigkeit sowie eine lingere Lebensdauer des Motors garantiert.

Es ist ein Synchronbetrieb von 2 Motoren mdéglich, um zwei gegeniiberliegende Schranken zu steuern. In diesem Fall ist die Synchronisationskarte SIS
(Optional) einzusetzen, es missen wie in Abb. 16 die zwei Steuergerédte miteinander verbunden und wie im Absatz ,,Synchronisation von zwei gegen-
Uberliegenden Schranken® entsprechend konfiguriert werden.

Daruber hinaus ist die Notstromversorgung anhand des einfachen Anschlusses zweier Batterien 12V 2,1 Ah (Art. DA.BT2) mdglich - siehe Abb. 14 - oder
die Schranke funktioniert ganz ohne Netzstrom unter Einsatz des Zubehors KSUN (Solarzellen mit Pufferbatterien).

Jeder andere Einsatz als in dieser Anleitung angegeben ist unzuldssig und hebt die Herstellergarantie auf.

Wir méchten Sie daran erinnern, dass Sie durch Ihre Anmeldung auf der Website www.beninca.com Zugang zu allen aktualisierten technischen Unterlagen
der Produkte und Zubehorteile erhalten. Dies schlieBt auch den Leitfaden fir die Ausfillung der technischen Dokumentation und Unterlagen mit ein, die
vom Anhang V der Maschinenrichtlinie vorgesehen und geméaB den einschlégig geltenden Normen bindend sind.

WICHTIG: Wird die Schranke auch als FuBgangerdurchgang benutzt, muss unbedingt die gemessene Aufprallkraft gemas der Norm EN 12445 Uberprift
werden (siehe die gemaB der Norm EN 12453 vorgesehenen Grenzwerte).
Ist es ausschlieBlich ein Fahrzeugdurchgang, sind Schilder fiir das FuBgangerverbot vorzusehen.

2) ABMESSUNGEN

Abbildung 1 zeigt die Hauptabmessungen der Schranke DIVA.5. AuBenmaBe in mm.

Die Schrankenarmlange betragt mindestens 1,6 m und maximal 3,0 m.

Da zur Befestigung des Arms an der Schranke 25 cm benétigt werden, betragt die niitzliche Lange 1,35 m bis 2,75 m, wie in Abb. 1 gezeigt.

Die Schranke ist zudem zur Montage von anderen, auf Wunsch erhéltlichen Zubehdrteilen (Fotozelle, Wahlschalter usw.) vorbereitet. Diese Verbindungs-
stellen werden, falls nicht verwendet, mit den mitgelieferten Abdeckungen (Ref. A) verschlossen.

Maximale Aufnahme aus dem Netzwerk
Aufnahme im Standby

1,5 A (230Vac) - 3A (115Vac)
90 mA (230Vac) - 180 mA (115 Vac)

TECHNISCHE DATEN DIVA.5 Hinweise
Stromversorgung 115 oder 230 Vac 50/60Hz *  Aufgrund der besonderen Eigenschaften der Blirs-
Motorversorgung 24Vdc Biirstenlosen 3PH tenlosen-Motoren sind die angegebenen Drehmo-

mentwerte nicht mit denen der Standardmotoren
vergleichbar

*h

Die Geschwindigkeit der nicht verlangsamten Phase

Drehmoment 110 Nm* ) . . T
ffnungszeit 2,55+ wird angezeigt, die ‘Ges‘chwmdlgke/t der \./er/.ang\‘sam-

T L . i ten Phase und damit die Gesamtgeschwindigkeit des
Arbeitsdiskontinuitat Dauerbetrieb bei 40°C . . ) )

Mandvers hdngen von der Konfiguration der Steuer-

Scht.,ltzgrad IP 44 (Zentrale IP54) geréteparameter ab.
Betriebstemperatur -20°C / +50°C *** Die MCBF-Werte gelten nur fiir eine ordnungsge-
Gerduschpegel <70dB maB installierte Schranke und unterliegen dem vom
Schmierung oL Hersteller angegebenen Wartungsplan.
Gewicht 55kg
MCBF 5.000.000 Zyklen***

3) ARC-FUNKEMPFANGER

WICHTIG, AUFMERKSAM LESEN:
Der Funkempfénger in diesem Produkt ist nur mit ARC-Sendern (Advanced Rolling Code) kompatibel, die dank der 128-Bit-Codierung eine hervorragende
Kopierschutzsicherheit gewahrleisten.

4) INSTALLATION UND ANSCHLUSS DER LED-ABDECKUNG

Die LED-Abdeckung wird fur Transportzwecke in die Sdule der Schranke eingesetzt.

Um die Abdeckung zu installieren, gehen Sie wie folgt vor:

1 Entfernen Sie das Sicherungsband, mit dem die Vordertir befestigt ist, und entfernen Sie dann die LED-Abdeckung

2 Positionieren Sie die beiden Befestigungsfiihrungen in den entsprechenden Sitzen, wie in Abb. 2 -A gezeigt und befestigen Sie die 4 mitgelieferten
Schneidschrauben.

3 SchlieBen Sie die SCHWARZ-ROTEN-Kabel an die BLINK-Klemme (SCHWARZ + / ROT -) an, wie in Abb. 2-B gezeigt, unter Verwendung des in
der Steuereinheit vorgesehenen Kabelmantels. Sie kénnen die Farbe des LED-Lichts dndern, indem Sie das BLAUE oder GRUNE Kabel anstelle
des ROTEN anschlieBen.

5 SchlieBen Sie die Abdeckung (Abb. 2-C). das Schloss fiir den personalisierten Schliissel ist durch einen speziellen Schiebeverschluss (Abb. 2-D)
geschtzt.

5) VORBEREITUNG FUR RECHTS-/LINKSSEITIGE SCHRANKE

Die Barriere DIVA.5 wird normalerweise in der rechtsseitigen Ausfiihrung geliefert (Abb. 3 Bez. A: DIVA.5 RIGHT).

Eine rechtsseitige Schranke ist gewdhnlich eine Schranke, die auf der Seite der Offnungstiir von vorne gesehen den Durchgang schlieBt, indem der

Baum nach rechts gesenkt wird. Es genligen jedoch einige einfache Eingriffe und aus der rechten Schranke wird eine linke (Abb. 3 Bez. B: DIVA.5 LEFT).

Falls die Offnungsrichtung geéndert werden muss, folgendermaBen vorgehen, anderenfalls die Anweisungen des nachfolgenden Paragraphen befolgen.

e Die Feder vollstéandig durch Abschrauben entlasten und aus der Verankerung ,,L“ am Hebel herausnehmen.

e GemaB Abb. 4 die Position der mechanischen Feststellvorrichtungen ,,F1“ und ,,F2“ umkehren. Die entsprechenden Befestigungsstifte lockern, bevor
die Feststellvorrichtungen abgeschraubt werden (siehe Paragraph EINSTELLEN DER MECHANISCHEN FESTSTELLVORRICHTUNGEN)

¢ Den Getriebemotor entsichern (siehe ,Handbetrieb®), so dass der Befestigungshebel L frei bewegt werden kann.

¢ Dierichtige Befestigungsposition je nach Armlange und gewéhltem Zubehdr wéhlen. Siehe Paragraph ,,Position der Feder und verwendbares Zubehor”.

¢ Die Feder an der neuen Position einhaken. Die Abb. 4 zeigt den Unterschied zwischen der rechtsseitigen und linksseitigen Schranke.

ACHTUNG: DIE UMSCHALTUNG DER OFFNUNGSRICHTUNG ANDERT DAS POS-MENU; SIEHE HIERZU DEN ABSATZ UBER DIE PROGRAM-
MIERUNG DES STEUERGERATS.

6) MANUELLE NOTBEDIENUNG

Im Falle eines Stromausfalls oder einer Stérung, kann der Schrankenarm entriegelt und von Hand bewegt werden (abb.5):

¢ Den personalisierten Schliissel in den Entriegelungshebel stecken den Uhrzeigersinn drehen.

e Den Entriegelungshebel in gegen den Uhrzeigersinn drehen bis der Schrankenarm entriegelt und von Hand bewegt werden kann.

¢ Um den automatischen Betrieb wieder einzustellen, den Hebel Uhrzeigersinn drehen, bis er blockiert und die Ausgangsposition wieder erreicht ist.
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7) VERLEGEN DER FUNDAMENTPLATTE VE.PS (OPTION) (ABB.6)

Nachdem die Kabelverlegung vorbereitet worden ist (Stromversorgung, Zubehdr usw.), die Fundamentplatte laut den angegebenen MaBen positionieren
(Abb.6).

Die mitgelieferten Biigel mit den 4 Schrauben (Ref. A) an die Fundamentplatte befestigen und mit mit den Muttern B und den Unterlegscheiben C befestigen.
Sicherstellen, dass die Fundamentplatte einwandfrei ausgerichtet ist (Ref.F) und die Schranke mit den Muttern D und den Unterlegscheiben E befestigen.
Hinweis: Durch die besondere Form der Schlitze auf dem Schrankenkastenboden kann die Position berichtigt werden.

Es empfiehlt sich, etwa 30 mm Gewindestange auBerhalb der Fundamentplatte zu lassen. Ein zu hoher Wert kdnnte mit der Federbefestigung interferieren,
ein geringerer Wert behindert die einwandfreie Schraubenfixierung.

8) POSITION DER FEDER UND DES ZUBEHORS

Je nach Schrankenarmlénge und dem installierten Zubehdr, die Feder an der geeigneten Stelle am Hebel einsetzen und danach spannen.
Die richtige Federposition (,A"“, ,B“ und ,,C“) anhand der Tabelle 1, je nach Armldnge und gewahltem Zubehdr wahlen.

DIVA.5
TAB.1
Stangenlénge (m)
Verwendbares Zubehdr 3 3,5 4 4,5 5
EVA5.A C C B B A
EVA5.A + VE.RAST C B B A A
EVA5.A + VE.AM C C B B A
EVA5.A + VE.RAST + VE.AM C B B A A
EVA5.A + SC.RES C B B A A
EVA5.A + SC.RES + VE.AM (o] B B A A
Legende
EVA5.A Schrankenbaum mit unterem Gummiprofil und Abdeckung fir Oberlichter.
VE.RAST Unterfahrsperre aus Aluminium. =
VE.AM Bewegliche Stangenauflage.
SC.RES Sicherheitskontaktleiste aus leitfahigem Gummi (8K2).
Achtung:
Die Installation der VE.RAST beeintrachtigt den Einsatz der SC.RES und umgekehrt.
Die Installation des Beleuchtungskits EVA.L beeinflusst nicht die Auswuchtung der Stange

9) BEFESTIGUNG DER STANGE

Das gewlinschte Zubehor (Schutzprofile, Leuchten, Naherungsflanke, Abhingung usw.) muss vor der Befestigung des Schrankarms montiert werden.
Siehe entsprechende Anweisungen. Danach wird der Schrankenarm an die Platte P mit dem Bigel S und den 6 Schrauben mit Unterlegscheiben und
dem Plattchen T befestigt. Die beiden Kunststoffabdeckungen C anbringen.

10) AUSWUCHTEN

Fur einen einwandfreien Schrankenbetrieb ist es unerlasslich, dass der Schrankenbaum im Hinblick auf die entgegenwirkende Kraft durch die Balan-
cefeder angemessen ausgewuchtet wird.
Zur Kontrolle folgendermaBen vorgehen (Abb.9):
e Kontrollieren, ob die Feder an der richtigen Stelle am Hebel eingehakt ist (siehe Tabelle 1).
¢ Die Schranke tber den Entriegelungsschliissel mechanisch entriegeln.
¢ Ein richtig ausgewuchteter Schrankenarm muss in jeder Position stillstehen:
- Falls er sich weiter &ffnet, die Spannung der Feder verringern
- Falls er sich weiter schlieBt, die Spannung der Feder erhéhen
Die Spannung der Feder kann durch Festschrauben (drehen gegen den Uhrzeigersinn) oder Lockern (drehen im Uhrzeigersinn) der Feder selbst von
Hand eingestellt werden. Nachdem die Federspannung eingestellt worden ist, die Mutter ,,D“ bis zum Anschlag am Verschluss T festziehen, um die
Feder zu blockieren.

11) PARAMETER ZUR KONFIGURATION DER STANGENBEWEGUNG

Das Steuergerét CP.DIVA ermdglicht die vollstandige Steuerung der Stangenbewegung.

Beim Offnen (Abb. 10):

e Wenn das Offnungsmandver gestartet wird, bewegt sich die Stange mit Standard-Mandévergeschwindigkeit, die durch den Parameter FSTO eingestellt
wird. Die Beschleunigungszeit wird durch den TACC-Parameter geregelt.

¢ Die Schranke 6ffnet mit der Standardgeschwindigkeit, bis sie den durch den TSMO-Parameter festgelegten Punkt erreicht. Dann beginnt die durch den
TDEC-Parameter festgelegte Verzégerungsphase, welche die Stange veranlasst, die durch den SLDO-Parameter festgelegte Verlangsamungsphase
durchzufithren, am Ende des SLDO-Phase stoppt die Schranke beim Offnen.

Beim SchlieBen (Abb. 11):

e Wenn das SchlieBmandver gestartet wird, bewegt sich die Stange mit Standard-Manévergeschwindigkeit, die durch den Parameter FSTC eingestellt
wird. Die Beschleunigungszeit wird durch den TACC-Parameter geregelt.

¢ Die Schranke schlieBt mit der Standardgeschwindigkeit, bis sie den durch den TSMC-Parameter festgelegten Punkt erreicht. Dann beginnt die durch
den TDEC-Parameter festgelegte Verzégerungsphase, welche die Stange veranlasst, die durch den SLDC-Parameter festgelegte Verlangsamungs-
phase durchzufiihren, am Ende des SLDC-Phase stoppt die Schranke beim SchlieBen.

Hinweis: Aus Griinden der grafischen Darstellung nehmen die TACC- und TDEC-Phasen einen wichtigen Teil des Mandvers ein. In der Realitét sind ins-
besondere bei niedrigen Werten die TACC- und TDEC-Phasen nicht wahrnehmbar.

11) EINSTELLEN DER MECHANISCHEN FESTSTELLVORRICHTUNGEN

Die Tragheitsbewegung des Schrankenarms nach dem Anhalten des Motors, wird durch die einstellbaren Feststellvorrichtungen blockiert.
Unter Bezugnahme auf Abb. 12 folgendermaBen vorgehen:

e Die Schranke entriegeln, so dass der Baum von Hand bedient werden kann

e Den Mutter G lockern

¢ Die mechanische Feststellvorrichtung auf-/zuschrauben bis der gewiinschte Ausléseposition erreicht ist

e Den Mutter G blockieren.
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13) SCHALTPLAN

Beispiel zur Installation einer Schranke mit einigen der wichtigsten Zubehdrteilen.
ERLAUTERUNG

Steuereinheit CP.DIVA

Fotozelle Empfénger FTC.S

Fotozelle Sendegerat FTC.S

Notfallbatterien — kdnnen im Inneren der Box der Steuereinheit installiert werden DA.BT2
Karte fur Blinkleuchte EVA.LAMP

Sicherheitskontaktleiste aus leitfahigem Gummi (8K2)

Elektronische Schnittstellenkarte Sicherheitskontaktleiste SC.EN
Blinkleuchten LADY.L

Weitere Informationen zur Installation und zum Anschluss der verschiedenen Zubehérteile, sind in den entsprechenden Anweisungen enthalten.

14) STEUEREINHEIT CP.DIVA
14.1) ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

In der folgenden Tabelle sind die elektrischen Anschllisse wie in Abb. 14 beschrieben:

O~NO U~ WN =2

KLEMMLEISTE M3
Klemmen Funktion Beschreibung

Klemme zur Auswahl der Netzstromversorgung.

115/230Vac Stromversorgung wahlen Bei Stromversorgung 115Vac eine Uberbriickung durchfihren
Bei Stromversorgung 230Vac keine Uberbriickung durchfiihren

L/N/GND Netzversorgung Eingang Netzstromversorgung vor der Versorgung den Klemmenblock M2 priifen

BATT +/- Notbatterien Eingang flr 24V Notbatterien. Verwenden Sie zwei DA.BT2-Batterien.

AUX 1 Hilfsausgang AUX 1 A.usgabe. mit N.O.-Kontakt (spannungsfreier Kontakt) konfigurierbar tber die AUX1-Be-
triebslogik

24V 24 Vdc Ausgang Speisung Zubehdr 24Vac/1A max.

U-V-w Motor 24V Anschluss an den burstenlosen 24-V-Motor

J2 Motordrehgeber Schnellkupplung fiir Motordrehgeberanschluss.

S.I.S. Synchronisation Schnellanschluss fiir SIS-Karte zur Synchronisation gegentberliegender Schranken.

BAR Nicht Verwendet Nicht Verwendet

BLINK LED LICHTER 24-V.DC-.Ausgapg zum Anschlu;s an das LED-Licht der LED-Abdeckung (Schwarz+/Rot-).
Konfigurierbar tiber MBLK-Logik

AUX 2 Hilfsausgang AUX 2 A.usgabe. mit N.O.-Kontakt (Maximal 24Vdc, 800mA), konfigurierbar tiber die AUX2-Be-
triebslogik

COM Gemeinsam Eingange Gemeinsam fur Endschalter und alle Steuereingénge.

SWO Nicht Verwendet Nicht Verwendet

SWC Nicht Verwendet Nicht Verwendet

STOP STOP Eingang STOP-Taste (Kontakt NC).

PHOT Fotozelle Fotozelleneingang beim Offnen und SchlieBen aktiv (Kontakt N.C.).

OPEN Bffnen Eingang Taste Offnen (Kontakt N.O.), ein Zeitgeber zur Offnung in stlindlicher Zeitspanne
kann angeschlossen werden.

CLOSE SchlieBen Eingang Taste SchlieBen (Kontakt N.O.) .

P.P Schritt-Schritt Eingang Taste Schritt-Schritt (Kontakt N.O.) .
Integrierte Antennenverbindung der Funkempféngerplatine (ANT-Signal/SHIELD-Abschir-

3 mung).

ANT-SHIELD Antenne Wenn Sie eine externe Empfangsantenne verwenden, entfernen Sie das in der ANT-Klem-
menleiste vorverdrahtete Kabel.

M8 Positionsgeber Anschluss Positionsgeber
Schnellverbinder fir den Anschluss des folgenden Zubehors:

EXP Erweiterungsanschiuss DIVA.LED, Steuerplatine der LED-LICHTER der Abdeckung und der Stange.

9 X.BE, KNX-Netzwerkverbindungskarte

PRO.UP: Verbindungskarte

14.2) PROGRAMMIERUNG

Die Programmierung der verschiedenen Funktionen der Zentrale erfolgt Uber das LCD Display an Bord der Zentrale indem die gewlinschten Werte im
Programmierungsmenti, wie nachstehend beschrieben eingerichtet werden.

Das Menu Parameter ermdglicht es einer Funktion einen numerischen Wert zuzuordnen, wie es bei einem Trimmer der Fall ist. Das Menu der Logik
ermdglicht es eine Funktion zu aktivieren oder deaktivieren, ahnlich wie bei der Einstellung eines Dip-Schalters.

In den Menis Parameter und Logik kénnen zudem noch andere Sonderfunktionen eingestellt werden, die je nach Modell oder Software-Version unterschiedlich sind.

14.2.1) GEBRAUCH DER PROGRAMMIERUNGSTASTEN

1 - Die Taste <PG> driicken, das Display blendet das erste Men Installierung ,,INST* ein.
2 - Mit der Taste <+> oder <-> das gewiinschte Meni auswahlen (siehe Meni Seite 10/11).
3 - Die Taste <PG> driicken, am Display wird die erste Funktion des Meniis sichtbar.
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4 — Mit der Taste <+> oder <-> die gewlnschte Funktion selektieren.

5 - Die Taste <PG> driicken, am Display wird der derzeitig fur die selektierte Funktion eingestellte Wert sichtbar.
6 — Mit der Taste <+> oder <-> den fiir die Funktion gewlinschten Wert selektieren.

7 - Die Taste <PG> drlicken, am Display wird das Signal “PRG” sichtbar, welches die erfolgte Programmierung anzeigt.

14.2.2) BEMERKUNGEN:

Durch gleichzeitiges Driicken von <+> und <->, innerhalb eines Funktionen-Mendis, wird zum vorherigen Menii zuriickgekehrt, ohne Anderungen durchzufiihren.
Durch gedriickt halten der Taste <+> oder der Taste <-> wird das zunehmende oder abnehmende Ablaufen der Werte beschleunigt.
Nach einer Wartezeit von 120s verlasst die Steuerzentrale den Programmiermodus und das Display schaltet sich aus.

Das Driicken der Taste <-> bei ausgeschaltetem Display entspricht einer Schritt-Schritt Steuerung. Beim Einschalten der Karte wird ca. 5 s lang die
Softwareversion angezeigt. Die im Werk vorkonfigurierten Parameter und Logiken sehen eine typische Installierung vor.

14.3) PARAMETER, LOGIKEN UND SONDERFUNKTIONEN

In den nachstehenden Tabellen sind die einzelnen Funktionen der Steuerung beschrieben.

14.3.1) INSTALLIERUNG (PAr)

0:0ff -1: minimale Empfindlichkeit - 99: maximale Empfindlichkeit

MENU FUNKTION MIN-MAX-(Default) MEMO
Die an der Schranke installierte Baumléange auswahlen.
b ] Wert in Meter, von 3 (DIVA.3) bis 5 m (DIVA.5) einstellbar. 3-5(5)
oo Abhéngig von der gewahlten Stablange werden die optimalen Parameterwerte eingestellt:
FSTO/FTSC/SLDO/SLDC/TSMO/TSMC//TACC/TDEC.
Die Richtung der Schrankenéffnung einstellen (siehe Abb. 3).
Das Zeichen O--- zeigt die Schranke RECHTS (DX/RIGHT) DEFAULT-WERT an. g--- = RIGHT
Pa5 Das Zeichen ---0 zeigt die Schranke LINKS (SX/RIGHT) an. ---0  =LEFT
§tets die Richtung der Schrankenéffnung tiberpriifen; bei Bedarf die Richtung &ndern. Jede (RIGHT)
Anderung in diesem Menii schaltet automatisch eine AUTOSET-Prozedur ein.
Wahlen Sie die Betriebsart der Schranke.
noril: Standard-Betriebsmodus fur Schranken, die in Wohn-/Industriegegenden mit normalem
Fahrzeugverkehr verwendet werden.
PRrc: Betriebsmodus flr Parkplatze, fur Schranken in Parksystemen. Um in diesem Modus den
Durchgangsverkehr einer groBen Anzahl von Fahrzeugen zu erleichtern, stellt die Steuereinheit Norm - Parc
,'-,'ngE automatisch eine spezifische Konfiguration fest, die Folgendes beinhaltet: (Norm)
1) SchnellschlieBung aktiv (SCL:ON) mit verkirzter Zeit von 3 bis 0 Sekunden. )
2) Automatische SchlieBung aktiv (TCA:ON), die bei aktivierter SchnellschlieBung beim Offnen das
sofortige SchlieBen der Schranke bewirkt, sobald der PHOT-Eingang freigegeben wird.
3) Wahrend der SchlieBphase stoppt der Eingriff des PHOT-Eingangs die Schranke, sobald der
PHOT-Eingang frei wird, nimmt die Schranke das SchlieBmandver wieder auf.
14.3.2) PARAMETER (PRr)
MENU FUNKTION MIN-MAX-(Default) MEMO
t H Zeit fUr automatisches SchlieBen. Aktiv nur mit Logik ,, TCA“=ON. 30-80-(50)
c Wenn die eingestellte Zeit abgelaufen ist, aktiviert die Steuerung einen SchlieBvorgang.
' g Regelt die Offnungsgeschwindigkeit der Schranke (Standard-Geschwindigkeit, vor der Verlang-
FoED sar?wungsphase). 9% ° ( ’ ° 30-80-(50)
F S’: c Regelt die SchlieBgeschwindigkeit der Schranke (Standard-Geschwindigkeit, vor der Verlangsa- 30-80-(50)
mungsphase).
5,'_ da Regelt die Schrankengeschwindigkeit in der verlangsamten Phase des Offnens* (Abb. 10 -slow Open). 10-30-(15)
5,'_ dc Regelt die Schrankengeschwindigkeitin der verlangsamten Phase des SchlieBens* (Abb. 11 -slow Close). 10-30-(15)
'._ Sn Stellt den Startpunkt in der verlangsamten Phase des Offnens ein (Abb. 10-Start slow Open). Der 20-99-(40)
S0 Wert ist in Prozent ausgedriickt und bezieht sich auf den Gesamthub.
l.: Sn Stellt den Startpunkt in der verlangsamten Phase des SchlieBens ein (Abb. 11-Start slow Close). 20-99-(40)
ne Der Wert ist in Prozent ausgedriickt und bezieht sich auf den Gesamthub.
F’,".'Q Regelt das Motordrehmoment, das beim Offnen auf die Schranke einwirkt.* 1-99-(10)
P,",'c Regelt das Motordrehmoment, das beim SchlieBen auf die Schranke einwirkt.” 1-99-(10)
P 50 Regelt das Motordrehmoment, das beim verlangsamten Offnen auf die Schranke einwirkt* (Abb. 10 - Slow Open). 1-99-(10)
Regelt das Motordrehmoment, das beim verlangsamten SchlieBen auf die Schranke einwirkt* (Abb. 11 - Slow
FIC‘ C 1-99-(10)
== Close).
'._ H Passt die Zeit an, die die Schranke benétigt, um vom Stoppzustand (beim Offnen oder SchlieBen) auf die durch 3-50 (15)
chcc die FSTC/FSTO-Parameter festgelegte Geschwindigkeit iberzugehen. Wert ausgedriickt in Zehntelsekunden
Regelt die Zeit, die die Schranke bendtigt, um von der durch die FSTC/FSTO-Parameter festgelegten Geschwin-
t d E C digkeit (beim Offnen oder SchlieBen) an die Geschwindigkeit der SLDO/SLDC-Verlangsamungsphase zu gelangen. 3-30 (20)
Wert ausgedriickt in Zehntelsekunden
Regelt die Empfindlichkeit der Quetschschutzvorrichtung (Encoder) wahrend der normalen Lauf-
SE HU geschwindigkeit*. 0-99-(0%)
0:0ff -1: minimale Empfindlichkeit - 99: maximale Empfindlichkeit
.:'E H’_ Regelt die Empfindlichkeit der Quetschschutzvorrichtung (Encoder) wéhrend der Verlangsamung®. 0-99-(0%)
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Aktivierungsdauer des Kontakts der Hilfsbeleuchtung. Wert in Sekunden. Bei jeder Bedienung wird

Parameter TLS einstellbar (Abb. 15 Bez. SERVICE LIGHT)

4: Versorgungsspannung Lichtschranken tberprift, siehe Anschlussplan Abb. 15 (Bez. PHOTOTEST)
5: Kontakt bei offener Schranke geschlossen

6: Kontakt bei geschlossener Schranke geschlossen

7: Wartungs-Kontrollleuchte. Der Kontakt schlieBt, sobald die Anzahl Mandver erreicht wird, die
im MenU Wartungszyklen (MACI) eingestellt wurde.

ELS der Kontakt fiir die eingestellte Dauer geschlossen. 1-240 (60)
Siehe Beschreibung Parameter AUX1.
Wahlt den Blinkmodus der Schrankenleuchten (24-VDC-AUX2-Ausgang oder Kontakt N.O. des mit
Logik 2 konfigurierten AUX 1-Ausgangs).
STAB GESCHLOSSEN | STAB IN OFFNUNGSPHASE STAB OFFEN STAB IN SCHLIESSPHASE.
"_bﬂ,- 0 | 1Sek.ON/1se.c OFF | 0,5Sek. ON/0,5Sek. OFF | 1 Sek. ON/1 Sek.OFF | 0,5 Sek. ON/0,5 Sek. OFF 0-3-(0)
1 OFF ON ON ON
2 ON 0,5Sek. ON/0,5sec OFF | 1 Sek. ON/1 Sek. OFF | 0,5 Sek. ON/0,5 Sek. OFF
3 ON 0,5Sek. ON/0,5Sek. OFF ON 0,5 Sek. ON/0,5 Sek. OFF
Wahlt den Betriebsmodus des Zusatzausgangs 1 aus (potentialfreier N.O. Kontakt)
0: Meldeleuchte Schranke offen, Kontakt bei offener Schranke geschlossen, bei geschlossener
Schranke offen, blinkend wahrend der Bewegung (Abb. 15, Bez. SCA)
1: Zweiter Funkkanal des eingebauten Funkempfangers
2: Schrankenlicht, fur die Steuerung der am BAUM eingebauten LED-Lichter (Art. EVA5.A), siehe
auch Parameter LBAR
HUH : 3: Innenleuchte, die SchlieBzeit des Kontakts ist Giber den Parameter TLS einstellbar (Abb. 15 Bez. 0-6-(0)
SERVICE LIGHT)
4: Versorgungsspannung Lichtschranken tberprift, siehe Anschlussplan Abb. 15 (Bez. PHOTOTEST)
5: Kontakt bei offener Schranke geschlossen
6: Kontakt bei geschlossener Schranke geschlossen
7: Wartungs-Kontrollleuchte. Der Kontakt schlieBt, sobald die Anzahl Mandver erreicht wird, die
im MenU Wartungszyklen (MACI) eingestellt wurde.
Die Betriebsart des Hilfsausgangs AUX2 wéhlen (24Vdc 800mamx.)
0: Meldeleuchte Schranke offen, Kontakt bei offener Schranke geschlossen, bei geschlossener
Schranke offen, blinkend wahrend der Bewegung (Abb. 15, Bez. SCA)
1: Zweiter Funkkanal des eingebauten Funkempfangers
2 beschrieben: Schrankenlicht, um die an der STANGE (EVA5.A) installierten LED-Leuchten zu
F“_:HE steuern, siehe auch LBAR-Parameter.3: Innenleuchte, die SchlieBzeit des Kontakts ist tber den 0-6-2)

* ACHTUNG: EINE FALSCHE EINSTELLUNG DIESER PARAMETER KANN GEFAHRLICH SEIN. DIE GELTENDEN NORMEN EINHALTEN!

14.3.3) LOGIKEN (Lof)

MENU

FUNKTION

MEMO

Ech

Aktiviert oder deaktiviert das automatische SchlieBen
On: Automatisches SchlieBen aktiviert
Off: Automatisches SchlieBen deaktiviert

(ON)

Aktiviert oder deaktiviert die Mehrbenutzerfunktion.

On: Mehrbenutzerfunktion deaktiviert. Der Impuls ,,Schrittschaltung” oder des Senders hat wahrend
des Offnens keine Auswirkung.

Off: Mehrbenutzerfunktion aktiviert.

(OFF)

Aktiviert oder deaktiviert die Funktion Wohngemeinschaft wahrend der Zeit TCA.

On: Mehrbenutzerfunktion deaktiviert. Der Impuls ,,Schrittschaltung® oder des Senders hat wéhrend
des Offnens keine der Zeit TCA.

Off: Mehrbenutzerfunktion aktiviert.

(OFF)

Aktiviert oder deaktiviert das schnelle SchlieBen

On: Schnelles SchlieBen aktiviert. Bei offenem Tor oder wahrend des Offnens verursacht das Aus-
|6sen der Photozelle nach 3 s ein automatisches SchlieBen. Aktiv nur bei TCA:ON

Off: Schnelles SchlieBen deaktiviert

(OFF)

Selektiert den Funktionsmodus "Taste Schrittschaltung” und des Senders.
On: Funktion: OFFNEN > SCHLIESSEN > OFFNEN >
Off: Funktion: OFFNEN > STOPP > SCHLIESSEN > STOPP >

(OFF)

Aktiviert oder deaktiviert das Vorwarnblinken.

On: Vorwarnblinken aktiviert.

Die Blinkleuchte schaltet sich 3s vor Anlaufen des Motors ein.
Off: Vorwarnblinken deaktiviert.

(OFF)

hEr

Freischaltung oder Ausschaltung der Funktion Person vorhanden.

On: Arbeitsweise der Funktionen Person vorhanden.

Der Druck auf die Knopfe Offnen/SchlieBen muss wihrend des gesamten Vorgangs beibehalten
werden. Die 6ffnung des Einganges STOPP halt den Motor an. Alle Sicherheitseingédnge sind
ausgeschaltet.

Off: Automatik-/Halbautomatikbetrieb.

(OFF)

=
U
™

pun

Selektiert den Funktionsmodus der Blinkleuchte wahrend der Zeit TCA
Off: Blinkleuchte ausgeschaltet wahrend TCA
On: Blinkleuchte eingeschaltet wahrend TCA

(OFF)
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Betriebsart des blinkenden BLINK-Ausgangs einstellen

On: Der Ausgang liefert wahrend der Mandverphase intermittierend Spannung (2 x Blinken pro
ML H | Sekunde), die mit den LED-Leuchten der Abdeckung verwendet werden kann. (ON)
Off: Der Ausgang liefert wahrend der Manéverphase kontinuierlich Spannung (zur Verwendung mit
einem externen Blinklicht).

Auswabhl der Betriebsart der P.P.-Kontakts ein.

P ) On: Bei geschlossenem P.P.-Kontakt 6ffnet die Schranke und bleibt offen, sobald der P.P.-Kontakt
orce wieder 6ffnet, schlieBt die Schranke sofort wieder.
Off: Normaler Betrieb des P.P.-Kontakts

(OFF)

Aktiviert oder deaktiviert die Uberpriifung der Fotozellen am PHOTO-Eingang, die sowohl beim
SchlieBen als auch beim Offnen aktiv sind.

l: S}: H On: Uberpriifung aktiviert. Wenn die Priifung ein negatives Ergebnis hat, wird kein Manéver befohlen. (OFF)
Siehe Abb.15 - ,PHOTO TEST*.

Off: Uberpriifen der Fotozellen bei jedem deaktiviertem Manéver.

Aktiviert oder deaktiviert die Funktion ,,Erzwungenes Offnen ohne Netz“ (kann nur aktiviert werden,

wenn die Notbatterien angeschlossen sind und funktionieren).

HDPF On: Funktion aktiv. Bei einem Stromausfall arbeitet die Schranke weiter, bis der Batteriespannungs-
wert auf 23 V abfallt. Sobald dieser Wert erreicht ist, erzwingt das Steuergerét ein Offnungsmandver

und bleibt offen, bis die Netzspannung wiederhergestellt ist.

Off: Funktion nicht aktiv.

(OFF)

Aktiviert oder deaktiviert den Empfang von duplizierten Sendern der Serie “AK”.
C ,_.Hr On: Empfang der Sender AK aktiviert. (OFF)
Off: Empfang der Sender AK deaktiviert.

Aktiviert oder deaktiviert die ferngesteuerte Erfassung der Funksender, wie in Abschnitt ,,Fernge-
E ] steuerte Erfassung der Sender“ angegeben.

ren On: Ferngesteuerte Erfassung aktiviert.

Off: Ferngesteuerte Erfassung deaktiviert.

(ON)

14.3.4) RADIO (-Ad)

MENU FUNKTION

Bei Wahl dieser Funktion setzt sich der Empféanger in Wartemodus (PLi5h) eines Sendercodes, der dem Schritt-Betrieb zuzuweisen ist.
PP Driicken der Sendertaste, der fiir die Zuweisung dieser Funktion gedacht ist.

Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und es erscheint die Meldung oH
Wenn der Code nicht giltig ist, erscheint die Meldung Err.

Bei Wahl dieser Funktion setzt sich der Empféanger in Wartemodus (PL5h) eines Sendercodes, der dem zweiten Funkkanal zuzuweisen ist.
E h Driicken der Sendertaste, der fiir die Zuweisung dieser Funktion gedacht ist.

c Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und es erscheint die Meldung aH
Wenn der Code nicht giltig ist, erscheint die Meldung Err.

nt H Wahlt man diese Funktion, blendet das LCD-Display die Anzahl der derzeit im Funkempfénger gespeicherten Sendegeréte ein.

Bei Wahl dieser Funktion setzt sich der Empfanger in Wartemodus (PiSh) eines Sendercodes, der der der Funktion FuBgéangeroffnung zuzuweisen ist.
F.Ed Driicken der Sendertaste, der fiir die Zuweisung dieser Funktion gedacht ist.

Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und es erscheint die Meldung aH
Wenn der Code nicht giltig ist, erscheint die Meldung Err.

Bei Wahl dieser Funktion setzt sich der Empfanger in Wartemodus (PL5h) eines Sendercodes, der aus dem Speicher zu l6schen ist.
[ n'_ r Wenn der Code gliltig ist, wird er geldscht und es erscheint die Meldung aH
Wenn der Code nicht gliltig ist oder wenn er nicht im Speicher vorhanden ist, erscheint die Meldung Err.

L&scht vollstandig den Empféngerspeicher. Es wird eine Bestétigung des Vorgangs abgefragt.
r t r Bei Wahl dieser Funktion setzt sich der Empféanger in Wartemodus (PLi5h) eines neuen Drucks des PGM zur Bestatigung des Vorgangs.
Am Ende des Léschvorgangs wird die Meldzng oH ausgegeben

14.3.5) ZYKLEN (n/1An)

Zeigt die Zahl der von der Automatisierung ausgefiihrten kompletten Zyklen (Offnen+SchlieBen) an.
Beim erstmaligen Driicken der Taste <PG> erscheinen die ersten 4 Ziffern, beim zweiten Driicken die letzten 4. Beispiel <PG> 00 i@ >>> <PG> 3456:
es wurden 123.456 Zyklen ausgefiihrt.

14.3.6) WARTUNGSZYKLEN ('iAc )

Diese Funktion ermdglicht es, nach einer Anzahl von stattgefundenen Mandvern, die vom Installateur festgelegt werden, die erforderliche Wartungren.
Zur Aktivierung und zur Auswahl der Mandéver, gehen Sie wie folgt vor:

Driicken der Taste <PG>, das Display zeigt OFF an, was heiBt, dass die Funktion nicht zur Verfiigung steht (Voreinstellung).

Mit den Tasten <+> und <-> wahlen Sie einen der vorgeschlagenen Werte (von OFF bis 100). Die Werte zeigen das Hundertfache der Man&verdurch-
gange an (z.B.: steht der Wert 50 fir 5000 Mandver).

Driicken der Taste OK, um die Funktion zu aktivieren. Das Display zeigt die Meldung Prali an. Die Wartungsnachfrage wird dem Benutzer durch das
10 Sekunden lange Blinken nach beendeter Offnung- oder SchlieBbewegung gemeldet.

14.3.7) RESET (-£5)

RESET der Steuerzentrale. ACHTUNG!: Bringt die Zentrale auf die Default-Werte zuriick.

Beim erstmaligen Driicken der Taste <PG> blinkt die Schrift £S5, beim weiteren Driicken der Taste <PG> erfolgt das Reset der Steuerzentrale. Anb
merkung: Es werden weder die Sender vom Empfanger noch das Zugangspasswort geldscht. Alle Logikschalter und alle Parameter werden auf ihre
Vorgabewerte gesetzt, daher muss der Autoset-Vorgang wiederholt werden.
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14.3.8) AUTOSET (Aiito)

Mit dieser Funktion kénnen Sie die optimalen Automatisierungsbetriebswerte einstellen und am Ende des Vorgangs die optimalen DREHMOMENT-Werte
(PMO/PMC und PSO/PSC) einstellen. Fiir das Autoset, wie folgt vorgehen:

a) Sicherstellen, dass in dem Aktivitatsbereich keine Hindernisse sind, bei Bedarf den Bereich absperren, damit keine Personen, Tiere, Autos, usw.
darauf Zugang haben.

Wahrend dem Autoset, ist die Funktion des Quetschschutzes nicht aktiv.

b) Die Funktion AUTO auswahlen und PG driicken.

c) Die Meldung UNLK wird angezeigt. Entsperren Sie die Schranke und bewegen Sie die Stange manuell, bis sie sich in der gedffneten Position befin-
det. WAIT wird auf dem Display angezeigt.

d) Nach einigen Sekunden wird die Meldung LOCK angezeigt. Sperren Sie die Schranke erneut

e) Das Steuergerét bringt die Stange langsam in die geschlossene Position.

f) Am Ende des Autoset-Vorgangs werden automatisch zwei vollstandige Offnungs- und SchlieBmanéver bei reduzierter und normaler Geschwindigkeit
ausgeflhrt.

Wenn der Vorgang nicht erfolgreich war, erscheint die Meldung ERR. Den Vorgang wiederholen nachdem die Verkabelung und eventuelle Hindernisse
Uberprift wurden.

WICHTIG: Nach jeder Anderung der Parameter FSTS, FSTC, SLDO, SLDC, TSMO, TSMC fihrt die Schranke ein vollstédndiges Offnungs- und SchlieB3-
mandver durch, um die neuen Strom- und Drehmomentwerte zu erfassen. Die Meldung “PRG” erscheint auf dem Display.

Wiederholen Sie den Autoset-Vorgang nach jedem Wartungsvorgang.

14.3.9) SCHUSSELCODE (cadf)

Gestattet es einen Schiisselcode einzugeben, um den Zugriff auf die Programmierung der Einheit zu schiitzen.

Der Code muss aus vier alphanumerischen Zeichen bestehen (0 bis 9 und/oder A-B-C-D-E-F).

Man kann jederzeit den Vorgang der Code-Eingabe durch das gleichzeitige Driicken der Tasten + und — unterbrechen. Nachdem das Passwort ein-
gegeben worden ist, kann die Programmierung nur noch fir ungefahr 10 Minuten abgerufen werden, um eventuelle Einstellungen vorzunehmen und
Tests durchzuflhren.

Der Default-Wert lautet 0000 (vier Mal Null) und bedeutet, dass kein Schllisselcode eingegeben worden ist.

Wird der Code 0000 durch irgend einen anderen Code ersetzt, so wird der Zugriff auf alle MenUs der Einheit verhindert. Um einen Schliisselcode
einzugeben, folgendermaBen vorgehen:

- Das Meni CODE abrufen und die Taste OK driicken.

- Es wird der Code 0000 auch dann angezeigt, wenn zuvor ein Schlisselcode eingegeben wurde.

- Uber die Tasten + und — kann der Wert des blinkenden Zeichens geandert werden.

- Durch Driicken der Taste OK, wird das blinkende Zeichen bestatigt und es kann das néachste Zeichen eingegeben werden.

- Nachdem alle vier Zeichen eingegeben worden sind, erscheint zur Bestatigung die Meldung “CONF”.

- Nach einigen Sekunden wird der Code 0000 nochmals angezeigt.

- An dieser Stelle muss der soeben neu eingegebene Schliisselcode bestétigt werden, um versehentliche Eingaben zu vermeiden.

Stimmt der Code mit dem zuvor eingegebenen ein, so wird zur Bestétigung die Meldung aH angezeigt.

Die Einheit beendet den Programmierungsvorgang automatisch. Um das MenU erneut abrufen zu kdnnen, ist von nun an die Eingabe des gespeicherten
Schllsselcodes erforderlich.

WICHTIG: Notieren Sie sich den Schliisselcode und BEWAHREN SIE IHN fiir zukiinftige Wartungszwecke AN EINEM SICHEREN Ort auf.
Um einen Code von einer geschiitzten Zentrale zu entfernen, ist es nétig, dass mit dem Passwort in den Programmiermodus gegangen wird
und dort der Code auf den Defaultwert von 0000 gestellt wird.

SOLLTE DER SCHLUSSELCODE VERLOREN GEHEN, WENDEN SIE SICH BITTE AN DIE KUNDENDIENSTSTELLE, DIE EIN RESET DER GE-
SAMTEN EINHEIT VORNEHMEN WIRD.

14.3.10) SYNCHRONISMUS (bLi5)

MENU FUNKTION

.d Stellt die id-Zahl der Synchronisierung ein. Es ist ein Zahlenwert zwischen 0 und 16 einstellbar.
! Bei der Werteinstellung 0 wird die Steuerung als MASTER konfiguriert, alle anderen Werte konfigurieren sie als SLAVE (untergeordnet).

L ac Dadurch kann eine als SLAVE konfigurierte Steuerung lokale Steuerbefehle annehmen.

14.4) SYNCHRONISIERUNG ZWEIER GEGENUBERLIEGENDER SCHRANKEN

Es besteht die Moglichkeit, eine aus zwei Schranken bestehende Anlage zu steuern. Hierzu wird auf jeder Karte CP.DIVA die entsprechende optionale
Synchronisationskarte SIS eingesetzt, die man der Abb. 14 entsprechend in die jeweilige Steckvorrichtung einzufihren hat.

Jede Karte muss gemaB Abb. 16 tber 3 Drahte zu 0,5 gmm verbunden werden.

Eine der beiden Karten ist als MASTER (ID=0), die andere als SLAVE (ID>0) einzustellen.

Alle von der Schranke MASTER erhaltenen Steuerbefehle (sowohl Uber die Funkgeréte als auch Uber die Steuer- und Sicherheitseingénge) werden somit
zur Schranke SLAVE weitergeleitet, die die Ablaufe der Schranke MASTER umgehend nachahmt.

Die Logik LOC ist auf zweierlei Arten einsetzbar:

ON: Die Schranke SLAVE kann einen lokalen Steuerbefehl annehmen und folglich ein Offnen bzw. SchlieBen betatigen, ohne dass sich dies auf die
Schranke MASTER auswirkt.

OFF: Die Schranke SLAVE nimmt keine lokalen Steuerbefehle an; sie wiederholt somit immer den Status der Schranke MASTER.

Eine Schranke SLAVE mit auf ON eingestellter LOC kann zum Beispiel niitzlich sein, wenn gelegentlich nur die teilweise Offnung eines Durchgangs nétig
ist, die gewohnlich durch zwei synchronisierte Schranken gesteuert wird, da eine an die Schranke SLAVE angeschlossene Taste Schrittbetrieb (oder
OPEN/CLOSE) sich nur auf letztere auswirkt, wahrend alle Steuerbefehle an MASTER von SLAVE wiederholt werden.

Die Anschliisse der Sicherheitsvorrichtungen (Lichtschranken, Sicherheitskontaktleisten, usw.) kbnnen an die Karte MASTER oder SLAVE angeschlossen werden.

14.5) FERNUBERNAHME FUNKGERATE

Wenn ein Sender bereits im Empfanger gespeichert ist, kann die Fernlibernahme (ohne auf die Zentrale zuzugreifen) durchgefiihrt werden.

WICHTIG: Der Vorgang ist bei sich 6ffnendem Schrankenbaum durchzufiihren. Die Logik REM muss auf ON sein.

Gehen Sie wie folgt vor:

1 Driicken Sie die versteckte Taste des bereits gespeicherten Senders.

2 Dricken Sie innerhalb von 5s die Taste des bereits gespeicherten Senders, der dem Kanal entspricht, der dem neuen Sender zugewiesen werden soll.
Die Blinkleute geht an.

3 Driicken Sie innerhalb 10s die versteckte Taste des neuen Senders.

4 innerhalb von 5s die Taste des neuen Senders, der dem unter Punkt 2 gewahlten Kanal zugewiesen werden soll. Die Blinkleuchte geht aus.

5 Der Empféanger speichert den neuen Sender und steigt sofort aus dem Programmiermodus aus.
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14.6) SICHERUNGEN
F3 CP.DIVA : T4A - Schutzsicherung fur Zubehdrversorgung.

14.7) NOTSTROMBATTERIE

Das Steuergerat CP.DIVA verflgt Uber einen speziellen Ausgang (BATT) fir den Anschluss von zwei 12V 2.1Ah DA.BT2-Batterien (optional), mit denen
die Automatisierung auch bei einem vorlibergehenden Stromausfall betrieben werden kann.

Waéhrend des normalen Netzbetriebs ladt die Steuereinheit die Batterien auf (Abb. 14).

Der maximale Ladestrom betragt 1A, der durchschnittliche Ladestrom betréagt 300mA.

14.8) DIAGNOSE

LED 1: Netzstrom vorhanden

SW Open P PSW Close OPEN ~CLOSE LED 2: Steuergerat CP.DIVA korrekt mit Strom versorgt

o Jedem Eingang ist ein Displaysegment zugeordnet, das sich bei einer Aktivierung einschaltet und
dabei nachstehendem Schema folgt.
Die senkrechten Segmente stellen die N.C. Eingénge dar.
Die waagrechten Segmente stellen die N.O. Eingange dar.
Der Blinkmodus der Segmente SW Open (bei offener Schranke) und SW Close (bei geschlossener
Schranke) zeigt die Art des eingesetzten Endschalters an.
1 x Blinken mit Pause: Ausflihrung mit Absolut-Encoder (Standard)

PHOT STOP

14.9) FEHLERMELDUNGEN

Im Folgenden werden einige Meldungen aufgelistet, die auf dem Display bei Betriebsstérungen angezeigt werden:

Err Allgemeiner Fehler Fehler Passworteingabe, Speicherung Sendegeréte.
Die Motoranschlisse Uberprifen, Motor nicht angeschlossen oder nicht funktions-
Err i Fehler Motor L
tlichtig, Problem an der Steuerung.
Err Fehler Lichtschranken Anschlisse und Ausrichtung der Lichtschranke Uberprifen oder Hindernisse vor-
handen.
Err3 Fehler Absolut-Encoder Anschlisse des Encoders Uberprifen, seinen Betrieb prifen.
RMP Sensor Kraftabschaltung ausgel6st Das Vorhandensein von Hindernissen oder Reibung prifen.
thrll Temperatursensor ausgeldst Uberhitzung bei iibertriebenem Dauerbetrieb, Riickstellung abwarten.
ould Uberlast Ube_rschreltung der Hoéchstleistung. Motor prifen oder nachsehen, ob Reibungen
vorliegen.
Enc Encoder Empfindlichkeit des Encoders.
14) WARTUNG
In der folgenden Tabelle werden die Wartungseingriffe, Ausbesserungen oder Reparaturen durch Fachpersonal verzeichnet.
Stempel
Datum __ Unterschrift des technikers _ _
Beschreibung des eingriffs
Stempel
Datum __ ___ ___ _ ___ __ __________________ Unterschrift des technikers _ _ _
Beschreibung des eingriffs
Stempel
Datum __ _ Unterschrift des technikers _ _ _ _ _ _ ______________
Beschreibung des eingriffs
Stempel
Datum _______ Unterschrift des technikers _ _ _
Beschreibung des eingriffs

41



INDEX 14.2.2) NOTES. vttt 46
INSTALLATION RAPIDE ...ttt 43 14.3) PARAMETRES, LOGIQUES ET FONCTIONS SPECIALES .. A
1) DESCRIPTION ...ttt 44 14.3.1) INSTALLATION ( H5E ).t 47
2) DIMENSIONS ..ot 44 14.3.2) PARAMETRES (PR ).c.cveesrrneesesnssnesesessnnee 47
3) EMETTEURS ARC .ttt 44 14.3.3) LOGIQUES (£05) vt 48
4) INSTALLATION ET BRANCHEMENT DE LA COUVERTURE LED ... 44 14.3.4) RADIO (FAE) oottt 49
5) PREDISPOSITION BARRIERE DROITE-GAUCHE 44 14.3.5) NOMBRE DE CYCLES (A1) ... 49
6) MANCEUVRE MANUELLE D'URGENCE ...t 44 14.3.6) CYCLES MAINTENANCE (FTAE f).ccvvvvvrcrcrrnnsescsnnnnn 49
7) POSE DE LA PLAQUE D'’ANCRAGE VE.PS (OPTIONELLE) 45 T4.3.7) RESET (FES)ovvterennnnsnsesesnsnsnsesesosnsnsnsosessensnso 49
8) POSITIONNEMENT DU RESSORT ..t 45 14.3.8) AUTOSET (AUED) v 50
9) FIXATION DE LA LISSE .ottt 45 14.3.9) PROTECTION D'ACCES (€0GE) .. 50
10) EQUILIBRAGE ..ttt 45 14.3.10) SYNCHRONISME (bJS) 50
11) PARAMETRES DE CONFIGURATION DU MOUVEMENT DE LA LISSE ... 45 14.4) SYNCHRONISATION DE DEUX BARRIERES OPPOSEES.........ccrvrvrcrrre 50
12) REGLAGE SECURITES MECANIQUES ......ccvrvrrvvcsensrnnnsesesossnnnsns 45 14.5) APPRENTISSAGE ELOIGNE DES EMETTEURS ... 50
13) SCHEMA INSTALLATION ELECTRIQUE ... 45 T4.6) FUSIBLES ... 50
14) CENTRALE DE COMMANDE CPDIVA ......ccevrvrrretesennnnnsesesssnsnses 46 14.7) BATTERIE D'URGENCE ...t 51
14.1) BRANCHEMENTS ELECTRIQUES......crcrrrrvcservrcrnnescssncncnne 46 14.8) DIAGNOSTIC ..ottt 51
14.2) PROGRAMMATION. ... 46 14.9) MESSAGES D'ERREUR ..o 51
14.2.1) POUR ACCEDER A LA PROGRAMMATION: ... 1 15) MAINTENANCE .ottt 51
FRA AVERTISSEMENTS

INFORMATIONS GENERALES

Il est interdit d’utiliser ce produit pour I'utilisation du produit ou avec des finalités ou modalités non prévues par le présent manuel.

Toute autre utilisation pourrait compromettre I'intégrité du produit et présenter un danger pour les personnes ou pour les biens.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas d’utilisation impropre ou d’inobservation de la bonne technique dans la construction des portails,
ainsi que de toute déformation qui pourrait avoir lieu lors de son utilisation. Toujours conserver la notice pour toute autre consultation future.

G

GUIDE INSTALLATEUR

Ce manuel est destiné exclusivement au personnel qualifié pour I'installation et la maintenance des ouvertures automatiques.

Le montage doit étre accoampli par du personnel qualifié (monteur professionnel, conformément a EN12635), dans le respect del la bonne
technigue et des normes en vigueur. Vérifier que la structure du portail est adaptée pour étre équipée d’un automatisme.

L’installateur doit fournir toutes les informations relatives au fonctionnement automatique, au déverrouillage d’urgence de I'automatisme,
et livrer a I'utilisateur les modes d’emploi.

AVERTISSEMENTS GENERAUX

Tenir a I’écart des enfants tous les matériaux d’emballage car ils représentent une source potentielle de danger. Ne pas disperser les matériaux
d’emballage dans I’environnement, mais trier selon les différentes typologies (i.e. carton, polystyréne) et les traiter selon les normes locales.
Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit. Conserver les télécommandes hors de la portée des enfants.
Ce produit n’est pas prévu pour étre utilisé par des personnes (dont les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales
sont limitées, ou ne disposant pas des connaissances adéquates, sauf sous surveillance ou aprés avoir regu les consignes des personnes
responsables de leur sécurité. Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensibles, etc..) nécessaires pour protéger
la zone contre les risques de choc, d’écrasement, d’entrainement ou de cisaillement. Tenir compte des reglements et des directives en
vigueur, des critéres de bonne technique, de I'utilisation, de I’environnement de I'installation, de la logique de fonctionnement du systéme
et des forces développées par I'automatisation. L’installation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de commandes conformes aux
normes EN 12978 et EN 12453. Utiliser exclusivement des accessoires et des piéces de rechange originales, I'utilisation de composants
non originaux comporte I’exclusion du produit des couvertures prévues par le certificat de Garantie.

Toutes la parties, mécaniques et électriques, qui composent I'automation doivent correspondre aux conditions requises des réglementations
en vigueur et reporter le marquage CE.

SECURITE ELECTRIQUE

Prévoir sur le réseau de I'alimentation un interrupteur / sectionneur omnipolaire avec distance d’ouverture des contacts égale ou supérieure
a 3 mm. Vérifier la présence en amont de I'installation électrique d’un interrupteur différentiel et d’'une protection de surcourant adéquats*.
Certains types d’installation requiérent le branchement du vantail a une installation de mise a terre satisfaisant les normes de sécurité e vigueur.
Avant toute intervention, d’installation, réparation et maintien, couper I"alimentation avant d’accéder aux parties électriques. Déconnecter
également les batteries tampon éventuellement présentes. L’installation électrique et la logique de fonctionnement doivent étre conformes aux
normes en vigueur. Les conducteurs alimentés a des tensions différentes doivent étre séparés physiquement ou bien, ils doivent étre isolés
en maniere appropriée avec une gaine supplémentaire d’au moins 1 mm. Les conducteurs doivent étre assurés par une fixation supplémen-
taire a proximité des bornes. Pendant toute intervention d’installation, maintenance et réparation, couper I'alimentation avant de procéder
a toucher les parties électriques. Recontréler toutes les connexions faites avant d’alimenter la logique de commande. Les entrées N.F. non
utilisées doivent étre shuntées.

* Disjoncteur 16A

DEMOLITION

Comme indiqué par le symbole a coté, il est interdit de jeter ce produit dans les ordures ménageres car les parties qui le composent pourraient
nuire a I’environnent et a la santé des hommes, si traitées et évacuées de maniere incorrecte. L’appareillage devra, par conséquent, étre livré
dans les spéciaux point de collecte et de triage, ou bien remis au revendeur lorsqu’on décide d’acheter un appareillage équivalent. L’évacua-
tion abusive du produit de la part de I'usager comporte I’'application de sanctions administratives comme prévu par les normes en vigueur.

Les descriptions et les illustrations présentées dans ce manuel ne sont pas contraignantes. En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles du
produit, le fabricant se réserve le droit d’apporter toute modification a caractére technique, de construction ou commerciale sans s’engager a revoir
la cette publication.
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INSTALLATION RAPIDE

1. Presser la touche <PG> pour afficher le menu Installation “INST” a I’écran.
2. Entrer dans le menu INST.

(6888 inSE |

( ]
3. Contréler que le paraméetre BOOM est correct: 5 pour DIVA.5. | in5k booli E] I
4. Configurer la position de la barriere dans le menu POS, qui, par défaut est
configurée comme barriere RIGHT.
Sivous désirez inverser le sens de la barriére, consulter le paragraphe “PRE-
DISPOSITION BARRIERE DROITE/GAUCHE. a— —
Une fois la position de la barriére configurée dans le menu POS, la centrale RIGHT LEFT
entre automatiqguement dans le menu AUTOSET [6].

5. Entrer dans le menu AUTO, confirmer avec PG.

6. Le message UNLK s’affiche, débloquer la barriére et déplacer manuel-
lement la lisse pour la porter en position d’ouverture; le message WAIT
s’affiche a I’écran.

(DO Rt a e Rlika Fe{ inLH]

7. Aprés quelques secondes, le message LOCK s’affiche, bloquer a nouveau
la barriere.

WA i HLacH]

8. La centrale porte lentement la lisse en position de fermeture.

9. Deux manceuvres complétes d’ouverture et de fermeture a vitesse réduite
et normale sont effectuées aprés lesquelles la procédure d’autoréglage
prend fin.

10. Dans les menus PAR et LOG, sélectionner les paramétres et les logiques
de fonctionnement requis en fonction du type d’installation.

IMPORTANT: Aprés chaque variation des parametres FSTS, FSTC, SLDO,
SLDC, TSMO et TSMC, la barriére effectue une manceuvre d’ouverture et
de fermeture compléte pour acquérir les nouvelles valeurs de courant et de
couple tandis que le message “PRG” s’affiche a I’écran.

Répéter la procédure d’autoréglage apres chaque intervention d’entretien.

lcLoS —aPEn—cLoS oPEn}— oH |
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1) DESCRIPTION

Barriére routiére pour passages jusqu’a 3m équipée de centrale incorporée CP.DIVA et de déblocage rapide pour le déplacement manuel.

Elle est équipée de moteur 24V Brushless qui garantit de meilleures prestations en termes de couple et de vitesse d’ouverture et une durée de vie supé-
rieure du moteur par rapport aux barrieres avec moteur traditionnel.

La synchronisation de 2 moteurs est possible pour commander deux barriéres opposées ; dans ce cas, il faut utiliser la carte de synchronisation SIS (en
option), relier les deux centrales entre elles, comme indiqué a la figure 16, et configurer les centrales comme mentionné au paragraphe « Synchronisation
de deux barriéres opposeées ».

En outre, I'alimentation d’urgence est possible par le biais d’un simple branchement de deux batteries 12V 2,1Ah (art. DA.BT2), comme indiqué a la
Fig.14, la barriére peut aussi fonctionner en I’'absence totale de réseau grace a I'accessoire KSUN (panneau photovoltaique avec batteries tampon).
Toute utilisation différente de celle mentionnée dans les présentes instructions n’est pas autorisée et annule la garantie du fabricant.

Nous tenons a vous rappeler qu’en vous enregistrant sur le site www.beninca.com, vous avez acces a toute la documentation mise a jour pour tous les
produits et les accessoires ainsi qu’au guide pour remplir le fascicule technique et les documents prévus par I’'annexe V de la Directive Machines, obliga-
toire en vertu des Iégislations en vigueur en la matiére.

IMPORTANT : si la barriére est aussi utilisée pour le passage piéton, il est nécessaire de vérifier les forces d’impact, mesurées conformément aux pres-
criptions de la norme EN12445 (voir limites prévues par la norme EN 12453).

S’il y a uniquement le passage de véhicules, il est indispensable d’apposer la signalisation de défense de passage aux piétons.

2) DIMENSIONS

Les principaux encombrements de la barriere DIVA.5. sont indiqués a la figure 1.

Dimensions d’encombrement exprimées en mm.

La longueur de la lisse peut varier d’'un minimum de 1,6 m a un maximum de 3,0 m.

Vu que 25cm environ sont nécessaires pour I’encrage de la lisse sur la barriere | en résulte que le passage utile varie de 1,35m a 2,75m comme illustré
dans la Fig.1

Sur la lisse on a prévu les prédispositions pour les accessoires optionnels (photocellules, sélecteurs, etc.), appliquer les caches de couverture fournies
en dotation (Réf. A).

DONNEES TECHNIQUES DIVA.5 Note
Alimentation 115 ou 230 Vac 50/60Hz *  En vertu des caractéristiques particuliéres des
Alimentation moteur 24Vdc BRUSHLESS 3PH moteurs BRUSHLESS, les valeurs de couple
Absorption maximum de réseau 1,5 A (230Vac) - 3A (115Vac) indiquées ne sont pas comparables a celles des
Absorption en stand-by 90 mA (230Vac) - 180 mA (115 Vac) moteurs standards
Couple 110 Nm* ** La vitesse de la phase non ralentie est indiquée,
Temps d’ouverture 2,55** la vitesse de la phase ralentie et donc la vitesse
Intermittence de travail Emploi Continu a 40°C totale de la manceuvre dépend donc de la confi-
Degré de protection IP 44 (centrale IP54) guration des paramétres de la centrale.
Temp. fonctionnement -20°C / +50°C *** | es valeurs MCBF sont & considérer exclusive-
Bruit <70dB ment pour une barriére installée correctement et
Lubrification HUILE soumise au plan d’entretien indiqué par le pro-
Poids 55 kg ducteur.
MCBF 5.000.000 de cycles***

3) EMETTEURS ARC
IMPORTANT, LIRE ATTENTIVEMENT:

Le récepteur radio présent dans ce produit n’est compatible qu’avec les émetteurs ARC (Advanced Rolling Code) lesquels, grace a la codification a
128 bits garantissent une sécurité autocopiante supérieure.

4) INSTALLATION ET BRANCHEMENT DE LA COUVERTURE LED

A des fins de transport, la couverture LED est insérée a I'intérieur de la colonne de la barriere.

Pour installer la couverture, procéder ainsi:

1 Enlever le collier bloquant qui retient la porte avant puis extraire la couverture LED

2 Positionner les deux guides de fixation dans leur emplacement, comme souligné en Fig. 2 - A puis fixer les 4 vis autoradeuses, fournies en dotation.

3 Brancher les fils NOIR-ROUGE a la borne BLINK (NOIR +/ ROUGE -) comme indiqué en Fig. 2-B en utilisant la gaine passe-cable prévue dans la
centrale. Il est possible de changer la couleur de la lumiére LED en branchant le fil BLEU ou VERT a la place du ROUGE

5 Fermer le couvercle (Fig.2-C); la serrure de la clé personnalisée est protégée par une fermeture coulissante spéciale (Fig.2-D).

5) PREDISPOSITION BARRIERE DROITE-GAUCHE

La barriere DIVA.5 est généralement fournie dans la version droite (Fig. 3 réf A : DIVA.5 RIGHT). Par convention, on entend par barriere droite une barriére

qui, vue de face du c6té de la porte d’ouverture, ferme le passage en abaissant la lisse vers la droite.

Il est en tout cas possible de modifier une barriére droite par quelques opérations simples afin d’obtenir une barriére gauche (Fig. 3 réf B : DIVA.5 LEFT).

En cas de nécessité, pour invertir le sens d’ouverture, procéder comme il suit, au cas contraire, passer au paragraphe suivant:

e décharger complétement le ressort, en le dévissant, et I'accrocher au levier d’accrochage «L»

e en se référant a la Fig. 4, invertir la position des butées mécaniques «F1» et «<F2». Desserrer les respectives vis de sureté avant de dévisser les butées
(voir paragraphe REGLAGE BUTEES MECANIQUES)

e débloquer le motoréducteur (voir «<Manceuvre manuelle «) de maniére a rendre libre le mouvement du levier d’accrochage L.

¢ selon la longueur de la tige et des accessoires utilisés, choisir le point d’ancrage correct, comme indiqué dans le paragraphe Placement du ressort
et des accessoires utilisables.

e accrochez le ressort dans la nouvelle position, dans la Fig. 4 sont mises en évidence les différences entre une barriére droite et une barriére gauche.

ATTENTION : L'INVERSION DU SENS D’OUVERTURE COMPORTE LA MODIFICATION DU MENU POS, COMME INDIQUE AU PARAGRAPHE
RELATIF A LA PROGRAMMATION CENTRALE.

6) MANCEUVRE MANUELLE D’'URGENCE

En cas de panne électrique ou de fonctionnement anormal, on peut bloquer la lisse et la manceuvrer manuellement (fig.5):

* Insérez la clé personnalisée dans le levier de déblocage et tournez-la dans le sens des aiguilles d’une montre.

e Tournez le levier de déblocage dans le sens inverse des aiguilles d’une montre jusqu’a ce que la lisse n’est pas débloquée, de maniere a pouvoir la
manceuvrer manuellement.
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e Pour rétablir le fonctionnement automatique tournez le levier de déblocage dans le sens des aiguilles d’'une montre, jusqu’a ce que la méme ne soit
pas bloquée, rétablissant ainsi la position initiale.

7) POSE DE LA PLAQUE D’ANCRAGE VE.PS (OPTIONELLE)

Aprés avoir prédisposé le passage des cables (alimentation secteur, accessoires, etc.), placez la plaque d’encrage en se référant aux cotes indiquées (Fig.6).
Dans I’équipement sont aussi fournies les brides a cimenter (réf. A) a fixer a la plague d’encrage a I’'aide des écrous B et leurs rondelles C.

Vérifiez que la plaque d’encrage soit parfaitement nivelée (réf. F), donc fixez la barriere a 'aide des écrous D et leurs rondelles E.

Remarques : la forme particuliére des fentes au fond du caisson de la barriére permet de petits ajustements de la position.

On conseille de laisser environ 30 mm de barre filetée hors de la plaque de fondation, une valeur supérieure pourrait interférer avec la fixation du ressort,
une valeur inférieure ne permet pas une bonne fixation des vis.

8) POSITIONNEMENT DU RESSORT ET ACCESSOIRES UTILISABLES

Suivant la longueur de la lisse et le type d’accessoires installés, avant de procéder a la mise sous tension du ressort, il faut choisir le bon point d’accrochage du ressort a la
tige. Le point d’accrochage correct, («A», «B» et «<C»), doit étre choisi dans la table 1 sur la base de lalongueur de la lisse et le type des accessoires que vous désirez installer.

DIVA.5
TAB.1 -
Longueur lisse (m)
Accessoires utilisables 3 3,5 4 4,5 5
EVA5.A (o] (o] B B A
EVA5.A + VE.RAST (o B B A A
EVA5.A + VE.AM Cc (o B B A
EVA5.A + VE.RAST + VE.AM C B B A A
EVA5.A + SC.RES C B B A A
EVA5.A + SC.RES + VE.AM C B B A A
Légende
EVA5.A Lisse avec caoutchouc inférieur et couverture pour éclairages supérieurs.
VE.RAST Filet de lisse en aluminium —
VE.AM Appui mobile pour lisse.
SC.RES Profil sensible de sécurité en caoutchouc conducteur (8K2).
L’installation de la VE.RAST empéche I’emploi de la SC.RES et vice-versa.
L'installation du kit lumiéres EVA.L n’influence pas I'équilibrage de la lisse

9) FIXATION DE LA LISSE

D’éventuels accessoires pour la lisse (profiles de protection, lumiéeres, bord sensible, ratelier etc.) doivent étre installés avant la mise en place de la lisse
en respectant les notices spécifiques. Par la suite fixez la lisse a la plaque P a I'aide de la bride S et des 6 vis avec leurs rondelles, utilisez aussi la platine
T. Appliquez le carter de couverture e plastique C.

10) EQUILIBRAGE

Afin d’assurer le bon fonctionnement de la barriére, il est fondamental que la lisse soit correctement équilibrée par la force opposée au ressort d’équilibrage.
Pour le vérifier procédez comme suit (Fig.9):
e Controlez que le ressort soit accroché sur le point exact de la lisse (voir table 1).
e Débloquez manuellement la barriére a I'aide de la clé de déblocage.
e Lalisse correctement équilibrée doit rester immobile dans n’importe quelle position:
- si elle tend a ouvrir diminuez la tension du ressort
- si elle tend a fermer augmentez la tension du ressort
La tension du ressort peut étre ajustée, en vissant manuellement le ressort méme (avec rotation dans le sens contraire des aiguilles d’une montre)
ou en dévissant (rotation dans le sens des aiguilles d’une montre). Une fois la tension du ressort réglée, bloguez-le en portant I’écrou “D” en butée
sur le bouchon T.

11) PARAMETRES DE CONFIGURATION DU MOUVEMENT DE LA LISSE
La centrale CP.DIVA permet un contréle complet du mouvement de la lisse.

En phase d’ouverture (Fig.10):

e Au départ de la manceuvre d’ouverture, la lisse se porte a la vitesse de manceuvre standard, configurée par le parametre FSTO. Le paramétre TACC
permet de régler le temps d’accélération.

e La barriére s’ouvre a la vitesse standard jusqu’a rencontrer le point configuré par le paramétre TSMO; ensuite, la phase de décélération configurée
par le paramétre TDEC débute et porte la lisse a effectuer la phase de ralentissement configurée par le paramétre SLDO; au terme de la phase SLDO,
la barriére s’arréte en ouverture.

En phase de fermeture (Fig.11):

e Au départ de la manceuvre de fermeture, la lisse se porte a la vitesse de manceuvre standard, configurée par le paramétre FSTC. Le paramétre TACC
permet de régler le temps d’accélération.

e La barriére se ferme a la vitesse standard jusqu’a rencontrer le point configuré par le parametre TSMC; ensuite, la phase de décélération configurée
par le paramétre TDEC commence et porte la lisse a effectuer la phase de ralentissement configurée par le paramétre SLDC; au terme de la phase
SLDC, la barriére s’arréte en fermeture.

Note: pour des exigences de représentation graphique, les phases TACC et TDEC occupent une partie importante de la manceuvre alors que, en réalité,
elles ne sont pas perceptibles, surtout avec des valeurs basses.

12) REGLAGE SECURITES MECANIQUES

Le mouvement inertiel de la lisse qui suit I'arrét du moteur est bloqué a 'aide des sécurités mécaniques ajustables. En se référant a la Fig.12:
e Débloquer la barriére de maniere a pouvoir manoeuvrer la lisse manuellement

e Desserrer I'écrou G de blocage

e Visser/dévisser la sécurité mécanique jusqu’a atteindre la position d’intervention désirée

e Fixer I'écrou de blocage
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13) SCHEMA INSTALLATION ELECTRIQUE

La Fig. 13 représente un exemple d’installation de la barriére avec quelques-uns des accessoires principaux.

LEGENDE:

O~NO U~ WN =2

Centrale de commande CP.DIVA
Photocellule récepteur FTC.S
Photocellule transmetteur FTC.S
Batteries de secours installables dans le boitier de la centrale de commande DA.BT2
Fiche clignotant EVA.LAMP
Profil sensible de sécurité en caoutchouc conducteur (8K2).
Carte électronique d’interface profils sensibles SC.EN
Clignotants LADY.L

Pour I'installation et le branchement des différents accessoires suivre les notices spécifiques.

14) CENTRALE DE COMMANDE CP.DIVA
14.1) BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Le tableau suivant décrit les branchements électriques représentés en Fig. 14:

Bornes Fonction Description
Borne de sélection de I'alimentation de réseau.
115/230Vac Sélection Alimentation Fils de raccord dans le cas d’alimentation 115Vac
Ne pas raccorder dans le cas d’alimentation 230Vac
L/N/GND gg:gtatlon de Entrée alimentation de réseau; contréler bornier M2 avant d’alimenter
BATT +/- Batterie d’urgence Entrée pour batterie d’urgence 24V. Utiliser deux batteries DA.BT2.
AUX 1 Sortie auxiliaire AUX 1 iar)t(l:: avec contact N.O. (contact propre libre de tension) configurable par logique de fonctionnement
24V 24 Vdc Sortie alimentation accessoires 24Vdc 500 mA max.
U-V-w Moteur 24V Branchement au moteur 24V Brushless
J2 Encoder Moteur Connecteur rapide branchement Encodeur Moteur.
S.I.S. Synchronisme Connecteur rapide pour carte SIS de synchronisation barrieres contraires.
BARS Pas utilisé. Pas utilisé.
BLINK LUMIERES LED Som(.a 24Vdc pour br‘anchement a la lumiere Led de la couverture LED (Noir+/Rouge-).
Configurable par logique MBLK
AUX 2 Sortie auxiliaire AUX 2 Sortie avec contact N.O. (24Vdc 800mA max) configurable par logique de fonctionnement AUX2
COM Commune Entrées Commune pour butée et toutes les entrées de commande.
SWO Pas utilisé. Pas utilisé.
SWC Pas utilisé. Pas utilisé.
STOP STOP Entrée touche STOP (contact N.C.).
PHOT S;ILuele photoélec- Entrée photocellule active en ouverture et en fermeture (contact N.C.).
OPEN Ouvre Entrée touch_e ouvre (contact N.O.), il est possible de brancher un temporisateur pour ouvertures a
phases horaires.
CLOSE Ferme Entrée touche ferme (contact N.O.) .
P.P Pas a Pas Entrée bouton pas a pas (contact N.O.) .
3 Branchement antenne carte radiorécepteur intégré (ANT-signal/SHIELD-écran).
ANT-SHIELD Antenne Dans le cas d’utilisation d’antenne réceptrice externe, enlever le cable précablé du bornier ANT.
M8 Encodeur Position Branchement Encodeur Position.
Connecteur rapide pour le branchemerjt des accessoires suivants:
. DIVA.LED, carte de contrdle des LUMIERES LED de la couverture et de la lisse.
EXP Connecteur Expansion ) <
X.BE, carte de connexion au réseau KNX
PRO.UP: carte de connexion

14.2) PROGRAMMATION

La programmation des différentes fonctions de la logique de commande est effectuée en utilisant I’afficheur a cristaux liquides présent sur le tableau de
la logique et en programmant les valeurs désirées dans les menus de programmation décrits ci-apres.

Le menu paramétres permet d’associer une valeur numérique a une fonction, comme pour un trimmer de réglage.

Le menu des logiques permet d’activer ou de désactiver une fonction, comme pour le réglage d’un dip-switch.

14.2.1) POUR ACCEDER A LA PROGRAMMATION:

1 - Appuyer sur le bouton <PG>, I’écran affiche le premier menu Installation « INST ».

2 - Avec le bouton <+> ou <->, choisir le menu que I'on veut sélectionner (Voir menu page 10/11).

3 - Presser la touche <PG>, I'afficheur présente la premiére fonction disponible dans le menu.

4 - Choisir avec la touche <+> ou <-> la fonction que I’'on souhaite sélectionner.

5 - Presser la touche <PG>, 'afficheur montre la valeur actuellement programmeée pour la fonction sélectionnée.
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6 - Choisir avec la touche <+> ou <-> la valeur que I'on souhaite attribuer a la fonction.
7 - Presser la touche <PG>, I'afficheur montre le signal “PRG” qui indique que la programmation a eu lieu.

14.2.2) NOTES

La pression simultanée de <+> et <-> effectuée a I'intérieur d’un menu fonction permet de revenir au menu supérieur sans apporter de modification.
Maintenir la pression sur la touche <+> ou sur la touche <-> pour accélérer I'incrémentation/décrémentation des valeurs.
Apres une attente de 120 s, la logique de commande sort du mode programmation et éteint I’afficheur.
La pression sur la touche <-> avec afficheur éteint signifie un impulsion P.P.

A Iallumage de la fiche, la version logicielle est affichée pendant environ 5 s.

Les logiques et les parametres réglés en usine tiennent compte d’une installation typique.

14.3) PARAMETRES, LOGIQUES ET FONCTIONS SPECIALES

Les tableaux suivants décrivent chaque fonction disponible en centrale.

14.3.1) INSTALLATION ( in5k)

0 : Off -1 : minimum sensibilité - 99 : maximum sensibilité

MENU FONCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
Sélectionner la longueur de la lisse installée sur la barriére.
b ] Valeur exprimée en métres réglable de 3 m (DIVA.3) a 5 m (DIVA.5) 3-5(5)
oo En fonction de la longueur de tige sélectionnée, les valeurs optimales des paramétres seront définies :
FSTO/FTSC/SLDO/SLDC/TSMO/TSMC//TACC/TDEC.
Régler le sens d’ouverture de la barriere (voir Fig.3)
Le symbole I--- indique la barriere DROITE (D/RIGHT) DEFAULT o —RIGHT
F, S Le symbole ---3 indique la barriere GAUCHE (L/LEFT) ‘:'__,, B LEFT
o Toujours vérifier le sens d’ouverture de la barriére et, le cas échéant, modifier le sens - (RI(_EHT)
d’ouverture. Toute modification apportée dans ce menu implique automatiquement le
démarrage d’une procédure AUTOSET [Autoréglage].
Sélectionner le mode d’emploi de la barriere.
nor/l: Mode de fonctionnement standard pour barriéres utilisées dans le domaine résidentiel/
industriel avec flux de véhicules normal.
PRrc: Mode de fonctionnement parking pour barrieres utilisées dans des systemes de parking.
Dans cette modalité, pour favoriser le transit d’un nombre élevé de véhicules, la centrale établit
,'-,'EnjE automatiquement une configuration spécifique qui prévoit: Norm - Parc (Norm)
1) Fermeture rapide active (SCL:ON) avec réduction de temps de 3 a 0 sec.
2) Fermeture automatique active (TCA:ON) qui, avec la fermeture rapide active, comporte la
fermeture immédiate de la barriere des que I’entrée PHOT est libérée.
3) Durant la phase de fermeture, I'intervention de I'entrée PHOT stoppe la barriere mais dés que
I’entrée PHOT redevient libre, cette derniére reprend la manceuvre de fermeture.
14.3.2) PARAMETRES (PFRr)
MENU FONCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
l': H Temps de fermeture automatique. Actif uniquement avec la logique « TCA »=ON. 30-80-(50)
c A la fin de la durée définie, la centrale commande une manoeuvre de fermeture.
F 5.': o Régle la vitesse d’ouverture de la barriere (vitesse standard, avant la phase de ralentissement). 30-80-(50)
F S}: C Régle la vitesse de fermeture de la barriere (vitesse standard, avant la phase de ralentissement). 30-80-(50)
SL dn Régle la vitesse de la barriere lors de la phase de ralentissement a I'ouverture * (Fig.10). 10-30-(15)
5,’_ ,j,: Régle la vitesse de la barriere lors de la phase de ralentissement a la fermeture * (Fig.11). 10-30-(15)
I.Z 5”0 Reégle le point de départ de la phase de ralentissement a I’ouverture (Fig.10). 20-99-(40)
La valeur est exprimée en pourcentage sur la course totale.
I.Z Slrl'l: Reégle le point de départ de la phase de ralentissement a la fermeture (Fig.11). 20-99-(40)
La valeur est exprimée en pourcentage sur la course totale.
F’ﬂn Régle le couple moteur appliqué a la barriére lors de la phase d’ouverture (Fig.10 -FSTO).* 1-99-(10)
Pﬂ,: Régle le couple moteur appliqué a la barriére lors de la phase de fermeture (Fig.11 -FSTC).* 1-99-(10)
PS Reégle le couple moteur appliqué a la barriére lors de la phase de ralentissement a I'ouverture* 1-99-(10)
o (Fig.10 - SLDO).
PS Reégle le couple moteur appliqué a la barriere lors de la phase de ralentissement a la fermeture* 1-99-(10)
c (Fig.11 - SLDC).
t H Regle le temps que la barriere emploie pour passer de I'état de stop (en ouverture ou en fermeture) 3-50 (15)
cc a la vitesse configurée par les paramétres FSTC/FSTO. Valeur exprimée en dixieme de secondes
Reégle le temps que la barriére emploie pour passer de la vitesse configurée par les parametres
t dE C FSTC/FSTO (en ouverture ou en fermeture) a la vitesse de la phase de ralentissement SLDO/ 3-30 (20)
SLDC. Valeur exprimée en dixieme de secondes
Regle le seuil d’intervention du dispositif anti-€crasement (Encodeur) lors de la phase a vitesse
SE HU normale*. 0-99-(0%)

47




SERF

Régle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement (Encodeur) lors de la phase de ralen-
tissement*.
0 : Off -1 : minimum sensibilité - 99 : maximum sensibilité

0-99-(0%)

Temps d’activation du contact éclairage de courtoisie. Valeur exprimée en secondes. A chaque
manoeuvre, le contact est fermé pendant la durée définie.
Voir description paramétre AUX1.

1-240 (60)

LbAr

Sélectionne le mode de clignotement des lumiéres barriere (sortie 24Vdc AUX2 ou contact N.O.
de la sortie AUX 1 configuré avec logique 2).

TIGE FERMEE TIGE EN PHASE D'OUVERTURE TIGE OUVERTE TIGE EN PHASE DE FERMETURE

1sec. ON/1se.c OFF 0,5sec. ON/0,5sec. OFF 1 sec. ON/1 sec. OFF 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF

OFF ON ON ON

ON 0,5sec. ON/0,5sec OFF 1 sec. ON/1 sec. OFF 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF

WIN| = | O

ON 0,5sec. ON/0,5sec. OFF ON 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF

0-3-(0)

Sélectionne le mode de fonctionnement de la sortie auxiliaire 1 (contact sec N.O.)

0: Voyant lumineux barriére ouverte, contact fermé quand la barriere est ouverte, ouvert quand
la barriere est fermée, intermittent lors de la manoeuvre (fig. 15, réf.SCA)

1: Deuxieme canal radio de I'antenne réceptrice incorporée

2: Lumiere Barriere, pour le contréle des lumiéres LED installées sur la LISSE (art. EVA5.A); voir
également parametre LBAR.

3: Eclairage de courtoisie, la durée de la fermeture du contact est réglable par le paramétre TLS
(fig.15 réf. SERVICE LIGHT)

4: Alimentation photocellules vérifiées, voir schéma de raccordement Fig.15 (réf. PHOTOTEST)
5: Contact fermé avec barriere ouverte

6: Contact fermé avec barriere fermée

7 : Voyant d’entretien. Le contact s’arréte une fois le nombre de manceuvres paramétré dans le
menu Cycles d’entretien atteint (MACI).

0-6-(0)

AUHC

Sélectionne le mode de fonctionnement de la sortie auxiliaire AUX 2 (24Vdc 800mamx.)

0: Voyant lumineux barriére ouverte, contact fermé quand la barriére est ouverte, ouvert quand
la barriere est fermée, intermittent lors de la manoeuvre (fig. 15, réf.SCA)

1: Deuxieme canal radio de I'antenne réceptrice incorporée

2: Lumiere Barriere, pour le contréle des lumiéres LED installées sur la LISSE (art. EVA5.A); voir
également parametre LBAR.

3: Eclairage de courtoisie, la durée de la fermeture du contact est réglable par le paramétre TLS
(fig.15 réf. SERVICE LIGHT)

4: Alimentation photocellules vérifiées, voir schéma de raccordement Fig.15 (réf. PHOTOTEST)
5: Contact fermé avec barriere ouverte

6: Contact fermé avec barriere fermée

7 : Voyant d’entretien. Le contact s’arréte une fois le nombre de manceuvres paramétré dans le
menu Cycles d’entretien atteint (MACI).

0-6-(2)

* ATTENTION: UN REGLAGE ERRONE DE CES PARAMETRES PEUT S’AVERER DANGEREUX.
RESPECTEZ LES NORMES EN VIGUEUR!

14.3.3) LOGIQUES (L of)

MENU

FONCTION

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Active ou désactive la fermeture automatique
On: fermeture automatique activée
Off: fermeture automatique désactivée

(ON)

Active ou désactive le fonctionnement collectif

On: fonctionnement collectif activé. L'impulsion P.P. ou de I’émetteur n’a pas d’effet durant la
phase d’ouverture.

Off: fonctionnement collectif désactivé.

(OFF)

Active ou désactive la fonction collectif durant le comptage TCA.

On: fonctionnement collectif désactivé. L’impulsion P.P. ou de I’émetteur n’a pas d’effet durant
le comptage TCA.

Off: fonctionnement collectif désactivé.

(OFF)

(M ]
M
-

Active ou désactive la fermeture rapide.

On: fermeture rapide activée. Avec barriere ouvert ou en phase d’ouverture, I'intervention de la
photocellule provoque la fermeture automatique au bout de 3 s. Active seulement avec TCA: ON.
Off: fermeture rapide désactivée.

(OFF)

PP

Sélectionne le mode de fonctionnement de la “Touche P.P.” et de I'émetteur.
On: Fonctionnement: OUVERTURE > FERMETURE > OUVERTURE >
Off: Fonctionnement: OUVERTURE > STOP > FERMETURE > STOP >

(OFF)

Active ou désactive le préclignotement.
On: Préclignotement activé. Le clignotant s’active 3 s avant le démarrage du moteur.
Off: Préclignotement désactivé.

(OFF)

Active ou désactive la fonction a Action maintenue.

On: Fonctionnement a Action maintenue.

La pression des boutons OUVRIR/FERMER doit étre maintenue durant toute la manceuvre.
L’ouverture de I’entrée STOP arréte le moteur. Toutes les entrées de sécurité sont désactivées.
Off: Fonctionnement automatique /semi-automatique.

(OFF)
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Sélectionne le mode de fonctionnement du clignotant durant le temps TCA.
.’_ t C H On: Clignotant allumé durant TCA (OFF)
Off: Clignotant éteint durant TCA

Configure le mode de fonctionnement de la sortie clignotante BLINK

On: La sortie fournit de la tension de fagon intermittente durant la phase de manceuvre (2 cligno-
nh,’_ H tements par seconde) a utiliser avec les lumieres LED de la couverture. (ON)
Off: La sortie fournit de la tension de fagon continue durant la phase de manceuvre (a utiliser
avec un clignotant extérieur).

Configure le mode de fonctionnement du contact P.P.

On: Si le contact P.P. est fermé, la barriere s’ouvre et reste ouverte mais dés que le contact P.P.
rouvre, la barriére se referme immédiatement.

Off: Normal fonctionnement du contact P.P.

DPCI._ (OFF)

Active ou désactive le controle des photocellules sur I’'entrée PHOTO, active soit en fermeture
qu’en ouverture.

E 5.': H On: Contréle activé. Si le contrdle est négatif, aucune manceuvre ne sera commandée. Voir (OFF)
Fig.15 - “PHOTO TEST".

Off: Controle des photocellules a chaque manceuvre désactivée.

Active ou désactive la fonction d’ “Ouverture forcée en absence de réseau” (activable uniquement
avec batteries d’urgence branchées et fonctionnantes).

On: Fonction active. Dans le cas de manque d’alimentation de réseau, la barriere continue a
HDPF fonctionner tant que la valeur de tension des batteries n’est pas sous 23V. Une fois cette valeur (OFF)
atteinte, la centrale force une manceuvre d’ouverture et reste ouverte jusqu’au rétablissement
du courant.

Off: Fonction non active.

Active ou désactive la réception des émetteurs dupliqués de la série “AK”.
C ,_,Hr On: Réception émetteurs AK activée. (OFF)
Off: Réception émetteurs AK désactivée.

Active ou désactive I'apprentissage a distance des radioémetteurs, comme I'indique le paragraphe

= “Apprentissage a distance des émetteurs”.
r t' ! On: Apprentissage a distance activé. (ON)
Off: Apprentissage a distance non activé.
14.3.4) RADIO (- fAd)
MENU FONCTION
En sélectionnant cette fonction la réceptrice se met en attente (PLi5h) d’'un code émetteur a attribuer a la fonction pas a pas.
PP Presser la touche de I’émetteur que I’'on veut attribuer a cette fonction.

Si le code est valide, il est mémorisé et le message oH s’affiche
Si le code n’est pas valide, le message £rr s’affiche.

En sélectionnant cette fonction la réceptrice se met en attente (PLi5h) d’'un code émetteur a attribuer au second canal radioélectrique.
BC "I Presser la touche de I’émetteur que I'on veut attribuer a cette fonction.

Si le code est valide, il est mémorisé et le message oH s’affiche
Si le code n’est pas valide, le message Err s’affiche.

nt H Si on sélectionne cette fonction, I’écran LCD affiche le nombre de transmetteurs actuellement mémorisés dans I'antenne de réception.

En sélectionnant cette fonction la réceptrice se met en attente (PLiSh) d’'un code émetteur a effacer de la mémoire.
cLr Si le code est valide, il est annulé et le message oH s’affiche.
Si le code n’est pas valide ou ne se trouve pas dans la mémoire, le message Err s’affiche.

Annule complétement la mémoire de la réceptrice. La confirmation de I'opération est requise.
r t r En sélectionnant cette fonction la réceptrice se met en attente (PLi5h) d’'une nouvelle pression de PGM pour confirmer I'opération.
A la fin de I"annulation le message oH s’affiche.

14.3.5) NOMBRE DE CYCLES (nAn) |

Affiche le nombre de cycles complets (ouverture+fermeture effectués par 'automatisme. La premiére pression de la touche <PG> affiche les 4 premiers
chiffres, la deuxieme pression les 4 derniers. Ex. <PG> 00 i2 >>> <PG> 3456: 123.456 cycles effectués.

14.3.6) CYCLES MAINTENANCE (7Ac ) |

Cette fonction permet d’activer la signalisation d’'une demande de maintenance aprés un nombre de manceuvres établi par 'installateur. Pour activer
et sélectionner le nombre de manceuvres, procéder de la fagon suivante:

Presser le bouton <PG>, I’écran visualise OFF, qui indique que la fonction est désactivée (valeur par défaut).

Al'aide des boutons <+> et <-> sélectionner une des valeurs numériques proposées (de OFF a 100). Les valeurs doivent étre considérées comme des centaines
de cycles de manceuvres (par ex.: la valeur 50 indique 5000 manceuvres). Presser le bouton OK pour activer la fonction. L’écran visualise le message Praf.
La demande de maintenance est signalée a I'utilisateur en gardant le clignotant allumé durant encore 10 s apres la conclusion de la manceuvre
d’ouverture ou de fermeture.

14.3.7) RESET (-£5)

Réinitialisation de la logique de commande ATTENTION! Reprogramme la logique de commande avec les valeurs par défaut. La premiére pression
de la touche <PG> provoque le clignotement du mot r£5, une autre pression de la touche <PG> réinitialise la logique de commande. Remarque: Les
émetteurs ne sont pas annulés par la réceptrice ni le mot de passe d’acces. Toutes les logiques et tous les paramétres sont indiqués aux valeurs par
défaut, il est donc nécessaire de répéter la procédure d’autoset.
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14.3.8) AUTOSET (ALita)

Cette fonction permet de configurer de parfaites valeurs de fonctionnement de I'automation puisque au terme de la procédure, le réglage des valeurs
de COUPLE (PMO/PMC et PSO/PSC) est parfait. Pour effectuer le réglage automatique, procéder ainsi:

a) Assurez-vous de I'absence d’obstacles dans la zone de manceuvre des portes. Au besoin, cléturez la zone pour empécher tout accés aux personnes,
aux animaux, aux voitures, etc.

Au cours de la phase de réglage automatique, la fonction anti-écrasement n’est pas active.

b) Sélectionner la fonction AUTO puis presser PG.

¢) Quand le message UNLK s’affiche, débloquer la barriére et déplacer manuellement la lisse jusqu’a la porter en position d’ouverture; I’écran affichera
alors le message WAIT

d) Quand le message LOCK s’affichera aprés quelques secondes, bloquer a nouveau la barriere.

e) La centrale porte lentement la lisse en position de fermeture.

f) Deux manceuvres compléetes d’ouverture et de fermeture a vitesse réduite et normale sont effectuées automatiquement aprés lesquelles la procédure
d’autoréglage prend fin.

Si le résultat de I'opération n’est pas positif, le message ERR s’affiche. Répéter I'opération une fois aprés avoir contrélé a nouveau les cablages et
I’absence d’obstacles.

IMPORTANT: Aprés chaque variation des parameétres FSTS, FSTC, SLDO, SLDC, TSMO et TSMC, la barriere effectue une manceuvre d’ouverture et
de fermeture compléte pour acquérir les nouvelles valeurs de courant et de couple tandis que le message “PRG” s’affiche a I’écran.

-Répéter la procédure d’autoréglage aprés chaque intervention d’entretien.

14.3.9) PROTECTION D’ACCES (cadf)

Permet de saisir un code de protection d’acceés a la programmation de la centrale.

Le systéme permet de saisir un code alphanumérique de quatre caractéres en utilisant des chiffres de 0 a 9 et les lettres A-B-C-D-E-F.

A’ tout moment il est possible d’ annuler I'opération de saisie du code, en appuyant simultanément sur les touches + et -. Une fois le mot d passe
saisi on peut opérer sur la centrale, en entrant et en sortant de la programmation pendant un temps de 10 minutes environ, de maniére a permettre
les opération de réglage et test des fonctions.

La valeur de défaut est 0000 (quatre fois zéro) et indique I’'absence du code de protection. En remplacant le code 0000 avec n’importe quel autre
code on active la protection de la centrale, en empéchant I’'acces a tous les menus. Si I’on désire saisir un code de protection, procéder comme il suit:
- sélectionner le menu Code et appuyer sur OK.

- le systeme affiche le code 0000, méme si un code de protection a été précédemment saisi.

- avec les touches + e — on peut varier la valeur du caractére clignotant.

- avec la touche OK on confirme le caractére clignotant et I'on passe au suivant.

- aprés avoir saisi les 4 caracteres le systéme affichera un message de confirmation “CONF”.

- aprés quelques secondes le code 0000 est affiché a nouveau

- il faut confirmer a nouveau le code de protection précédemment saisi, a fin d’éviter tout saisie involontaire.

Si le code correspond au précédent, le systeme affiche un message de confirmation “aH”

La centrale sort automatiquement de la phase de programmation et pour accéder a nouveau aux menus il faudra saisir le code de protection mémorisé.
IMPORTANT: NOTER le code de protection et le GARDER EN LIEU SUR pour futures opérations d’entretien.

Pour enlever un code d’une armoire protégée, entrer dans la programmation grace a un mot de passe et ramener le code a la valeur par défaut 0000.
EN CAS DE PERTE DU CODE IL FAUT S’ADRESSER A L’ASSISTANCE TECHNIQUE AUTORISEE, POUR LE REDEMARRAGE TOATL DE LA CENTRALE.

14.3.10) SYNCHRONISME (b/5)
MENU FONCTION

,d Configure le nombre id de synchronisme. Il est possible de définir une valeur numérique de 0 a 16.
{ Si la centrale est réglée avec la valeur 0, elle est définie comme MASTER, toutes les autres valeurs la définissent comme SLAVE.

L oc Permet a une centrale définie comme SLAVE d’accepter les commandes locales.

14.4) SYNCHRONISATION DE DEUX BARRIERES OPPOSEES

On peut gérer un systéme formé par deux barriéres en utilisant sur chaque carte CP.DIVA la carte, en option, spécifique de synchronisme SIS, a brancher
dans le connecteur prévu a cet effet, comme indiqué a la Fig.14.

Chaque carte doit étre interconnectée en utilisant 3 fils de 0,5 mmq, comme indiqué a la Fig.16.

Une des deux cartes doit étre configurée comme MASTER (ID=0), I’'autre comme SLAVE (ID>0).

Toutes les commandes (soit des radiotransmetteurs, soit des entrées de commandes et de sécurités) regues par la barriere MASTER seront ensuite
transmises a la barriére SLAVE, qui reproduira instantanément le comportement de la barriere MASTER.

La logique LOC peut étre réglée selon deux modes :

ON : la barriére SLAVE peut accepter une commande locale et, donc, peut effectuer une manoeuvre d’ouverture et/ou de fermeture sans qu’il y ait un
effet sur la barriere MASTER.

OFF : la barriere SLAVE n’accepte pas de commandes locales et reproduira donc toujours et en tous cas I'état de la barriere MASTER.

Une barriére SLAVE avec LOC réglé sur ON peut étre utile, par exemple, si parfois est nécessaire I'ouverture partielle d’un passage, qui normalement est
gérée par deux barriéres synchronisées, vu qu’un bouton Pas & Pas (ou OPEN/CLOSE) raccordé a la barriére SLAVE aura un effet uniquement sur celle-ci,
tandis que toutes les commandes a la barriere MASTER seront répétées par la barriére SLAVE.

Les raccordements des dispositifs de sécurité (photocellules, profils sensibles, etc.) peuvent étre effectués sans distinction sur la carte MASTER ou SLAVE.

14.5) APPRENTISSAGE ELOIGNE DES EMETTEURS

Sil’on dispose d’un émetteur déja mémorisé dans la réceptrice il est possible d’effectuer I'apprentissage radio éloigné (sans besoin d’accéder a I’'armoire).
IMPORTANT : La procédure doit étre exécutée avec la lisse en ouverture. La logique REM doit étre sur ON.

Procéder de la maniére suivante:

1 Presser la touche cachée de I'émetteur déja mémorisé.

2 Presser, dans les 5s, la touche de I'émetteur déja mémorisé correspondant au canal a associer au nouvel émetteur. Le clignotant s’allume.

3 Presser, dans les 10s la touche cachée du nouvel émetteur.

4 Presser, dans les 5s, la touche du nouvel émetteur a associer au canal choisi au point 2. Le clignotant s’éteint.

5 La réceptrice mémorise le nouvel émetteur et sort immédiatement de la programmation.

14.6) FUSIBLES

F3 CP.DIVA : T4A - Fusible de protection alimentation accessoires.
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14.7) BATTERIE D’URGENCE

La centrale CP.DIVA dispose d’une sortie spéciale (BATT) prédisposée au branchement de deux batteries 12V 2,1Ah DA.BT2 (en option) qui permettent
le fonctionnement de I'automation méme dans le cas d’absence temporaire de réseau.

Durant le fonctionnement normal de réseau, la centrale pourvoit a la recharge des batteries (Fig.14).

Le courant de charge maximum est de 1A, celui de charge moyenne est de 300mA.

14.8) DIAGNOSTIC

SWOpen  SW Close LED 1 : Présence alimentation de réseau ‘ )
LED 2 : Centrale de commande CP.DIVA alimentée correctement
P.P. OPEN -CLOSE A . L 9 ; T ;
A chaque entrée, un segment de I’écran est associé, lequel s’allume en cas d’activation, selon le schéma
suivant.
Les entrées N.C. sont représentées par des segments verticaux.
Les entrées N.O. sont représentées par des segments horizontaux.
Le mode de clignotement des segments SW Open (quand la barriere est ouverte) et SW Close (quand
la barriere est fermée) indique le type de fins de course utilisés.
1 clignotement avec pause : Version avec Encodeur absolu (standard)

PHOT STOP

14.9) MESSAGES D’ERREUR

Ci-apres certains messages qui sont visualisés par I'écran en cas d’anomalies de fonctionnement:

Err Erreur générique Erreur saisie du mot de passe, mémorisation des transmetteurs.

Vérifier les raccordements moteur, moteur débranché ou qui ne fonctionne pas,
Err i Erreur moteur .

probléme de la centrale de commande.
Errd Erreur photocellules vérifier les raccordements, I'alignement de la photocellule ou la présence d’obstacles.
Err3d Erreur Encodeur absolu Veérifier les raccordements de I’Encodeur, contrdler le fonctionnement de I'encodeur.
RNP Intervention de capteur ampérométrique Veérifier la présence d’obstacles ou de frottements.
thrll Intervention du capteur thermique Surchauffe pour fonctionnement continu excessive, attendre le rétablissement.

, Dépassement de la puissance maximale. Vérifier le moteur ou la présence de frot-

oulLd Surcharge

tements.
Enc Encodeur Intervention du seuil Encodeur.

15) MAINTENANCE

Le tableau suivant sert a enregistrer les interventions de maintenance, d'amélioration ou de réparation effectuées par le technicien spécialisé.

. . Tampon
Date _ _ _ _ _ _ _ _ Signature du technicien _ __
Description de l'intervention

) » Tampon
Date . ___________ Signature du technicien _ _
Description de l'intervention

. . Tampon
Date _ _ _ _ _ _ _ o _____ Signature du technicien _ _ _ _ _ _________________
Description de l'intervention

. . Tampon
Date _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ Signature du technicien _ _ _ _ _ _ _ _ ______________
Description de l'intervention
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ESP ADVERTENCIAS

INFORMACION GENERAL

Esta prohibido utilizar el producto para finalidades o con modalidades no previstas en el presente manual. Usos incorrectos pueden causar
danos al producto y poner en peligro personas y cosas.

Se rehusa cualquier responsabilidad en caso de incumplimiento de la buena técnica en la construccion de las cancelas, asi como en cuanto
a las deformaciones que pudieran producirse durante el uso. Guardar este manual para futuras consultas.

GUIA DEL INSTALADOR

Este manual esta destinado exclusivamente a personal cualificado para la instalacion y el mantenimiento de aperturas automaticas.

La instalacién debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional, conforme a EN12635), en cumplimiento del la Buena
Técnica y de las normas vigentes. Controle que la estructura de la puerta sea adecuada para su automatizacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al funcionamiento automatico, manual y de emergencia de la automatiza-
cién y entregar al usuario del equipo las instrucciones de uso.

ADVERTENCIAS GENERALES

Los elementos del embalaje no se deben dejar al alcance de los nifios ya que son potenciales fuentes de peligro.

No tirar al medio ambiente los elementos del embalaje, sino que se deben separar segun los varios tipos (por ej. cartén, poliestireno) y
evacuarlos de conformidad con las normas locales. No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando del producto.
Mantener los mandos a distancia fuera del alcance de los nifios.

Este producto no esta destinado al uso por parte de nifios ni de personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas,
o carentes de los conocimientos necesarios, salvo bajo las instrucciones y la vigilancia de una persona que se haga responsable de su
seguridad. Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.) necesarios para proteger el area de peligros de
impacto, aplastamiento, arrastre, corte. Tener en cuenta las normativas y nlas directivas vigentes, los criterios de la Buena Técnica, el uso,
el entorno de instalacion, la I6gica de funcionamiento del sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion.

La instalacion se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos conformes a la EN 12978 y EN12453.

Usar exclusivamente accesorios y repuestos originales, el uso de componentes no originales implica la exclusién del producto de las coberturas
previstas por el certificado de Garantia.

Todas las partes, mecanicas y eléctricas, que componen la automatizacion deben cumplir con los requisitos de las normativas vigentes y que
se muestran en la marca CE.

SEGURIDAD ELECTRICA

Prever en la red de alimentacion un interruptor/cortacircuitos omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o mayor que 3 mm.
Comprobar que entre el aparato y la red eléctrica general haya un interruptor diferencial y una proteccién contra sobrecorriente adecuados*.
Algunos tipos de instalacion requieren que se conecte la hoja con una instalaciéon de puesta a tierra conforme a las vigentes normas de
seguridad.

Durante las operaciones de instalacion, mantenimiento y reparacion, cortar la alimentacién antes de acceder a las partes eléctricas.
Desconectar tambien eventuales baterias compensadoras si estuvieran presentes. La instalacion eléctrica y la légica de funcionamiento
deben cumplir las normas vigentes.

Los conductores alimentados con tensiones distintas deben estar fisicamente separados, o bien deben estar adecuadamente aislados con
aislamiento suplementario de por lo menos 1 mm. Los conductores deben estar vinculados por una fijacién suplementaria cerca de los bornes.
Durante las operaciones de instalacion, mantenimiento y reparacion, cortar la alimentacion antes de acceder a las partes eléctricas. Com-
probar todas las conexiones efectuadas antes de dar la tensién.Las entradas N.C. no utilizadas deben estar puenteadas.

*Interruptor automatico 16A

ELIMINACION

Como indicado por el simbolo de al lado, esta prohibido tirar este producto a la basura doméstica ya que algunas partes que lo componen
podrias ser nocivas para el medio ambiente y la salud human si se eliminan de manera errada. Por lo tanto el aparato se debera entregar
a idéneos centro de recogida selectiva o bien se debera devolver al revendedor en el momento de comprar un nuevo aparato equivalente.

HEE | 2 climinacion ilegal del producto por parte del usuario conlleva la aplicacion de las sanciones administrativas previstas por las normas vigentes.

Las descripciones y las ilustraciones presentadas en este manual no son vinculantes. Sin cambiar las caracteristicas esenciales del producto, el fabricante
se reserva el derecho de aportar cualquier modificacion de cardcter técnico, constructivo o comercial sin obligacion de actualizar la presente publicacion.
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INSTALACION RAPIDA

1. Pulse el botén <PG>, la pantalla se situa en el primer menu de instalacion
“INST”

2. Entre en el menu INST

EEEE] inSE |

3. Verifique que el parametro BOOM sea correcto: 5 para DIVA.5. | inSE booll 5 |
4. Configure la posiciéon de la barrera en el menu POS, por defecto esta
configurada como barrera RIGHT (DERECHA).
Si desea invertir el sentido de las barreras, consulte el apartado “PREPARA-
CION BARRERA DERECHA/IZQUIERDA”. _ _
Una vez configurada la posicién de la barrera desde el menu POS, la central RIGHT LEFT
t tomati t | 1 AUTOSET [6].
entra automaticamente en el menu AUTOSET [6]

5. Entre en el menu AUTO, confirme con PG.

6. Aparece el mensaje UNLK, desbloquee la barrera y mueva manualmente
la barra hasta situarla en posicion de apertura; la pantalla muestra WAIT.

OO Rika Alta UnLH|

7. Después de unos segundos, aparece el mensaje LOCK, vuelva a bloquear
la barrera.

(WA it LocH|

8. La central lleva lentamente la barra a posicion de cierre.

9. Se realizan automaticamente dos maniobras completas de apertura y
cierre, a velocidad reducida y normal, al finalizar, el procedimiento de au-
toajuste ha terminado.

10. Seleccione en los menus PAR y LOG los parametros y las l6gicas de
funcionamiento necesarios segun el tipo de instalacion.

IMPORTANTE: Después de cada modificacion de los parametros FSTS,
FSTC, SLDO, SLDC, TSMO, TSMC, la barrera realiza una maniobra de aper-
tura y cierre completa para adquirir los nuevos valores de corriente y par, en
la pantalla aparece el mensaje “PRG”.

Repita el procedimiento de autoajuste después de cada intervencion de
mantenimiento.
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1) DESCRIPCION
Barrera vial para pasos de hasta 3 m equipada con central incorporada CP.DIVA y con desbloqueo rapido exterior para el movimiento manual.

Cuenta con motor 24V sin escobillas que garantiza mejores prestaciones en términos de par y velocidad de apertura, asi como una mayor vida util del
motor respecto a las barreras con motor tradicional.

Es posible sincronizar 2 motores para controlar dos barreras contrapuestas; en este caso, es necesario utilizar la ficha de sincronizacion SIS (opcional),
conectar entre si las dos centralitas tal y como se indica en la figura 16 y configurar las centralitas como se indica en el apartado “Sincronizacién de dos
barreras contrapuestas”.

Ademas, es posible la alimentacion de emergencia conectando simplemente dos baterias de 12 V 2,1Ah (art. DA.BT2), tal y como se indica en la Fig. 14,
o bien la barrera puede funcionar en ausencia total de red utilizando el accesorio KSUN (panel fotovoltaico con baterias tampodn).

No esta permitido ningun uso distinto del indicado en estas instrucciones, anulandose la garantia del fabricante en caso contrario.

Le recordamos que registrandose en la pagina www.beninca.com tendra acceso a toda la documentacion técnica actualizada de todos los productos y
accesorios, asi como a la guia de elaboracion del expediente técnico y de los documentos previstos por el anexo V de la Directiva de maquina, obligatorio
en virtud de la legislacion vigente.

IMPORTANTE: si la barrera se utiliza también para el paso de peatones, sera fundamental comprobar las fuerzas de impacto medidas segun lo indicado
por la norma EN12445 (consultar limites establecidos por la norma EN 12453).
En caso de que el paso sea exclusivamente para vehiculos, serd fundamental colocar las sefales adecuadas para impedir el transito de peatones.

2) MEDIDAS

En la figura 1 se indican las medidas principales de la barrera DIVA.5.

Medidas maximas expresadas en mm.

La longitud de la barra puede variar entre un minimo de 1,6 m y un maximo de 3m.

Ya que se necesitan aproximadamente 25cm para la fijacion de la barra en la barrera, resulta que el paso Util puede variar entre 1,35 my 2,75m, como
destacado en la Fig. 1

En la barrera estan previstas unas predisposiciones para accesorios opcionales (fotocélulas, selectores, etc.), cubiertas con correspondientes tapas
suministradas (Ref. A).

DATOS TECNICOS DIVA.5 Notas

Alimentacién 115 0 230 Vac 50/60Hz * Debido a las caracteristicas peculiares de los mo-
Alimentacion del motor 24Vdc SIN ESCOBILLAS 3F tores sin escobillas, los valores de par indicazl:Ios no
Consumo maximo de red 1,5 A (230Vac) - 3A (115Vac) son comparables con los de los motores estandar.
Consumo en espera 90 mA (230Vac) - 180 mA (115 Vac) ** Se indica la velocidad de la fase no ralentizada, la
Par 110 Nm* velocidad de la fase ralentizada y por tanto la velo-

) . cidad total de la maniobra depende de la configura-
Tiempo de apertura 2,58 cion de los parémetros de la central.
Intermitencia de trabajo Uso continuo a 40°C - y MCBF deb id lusi

L os valores eben considerarse exclusiva-

Grado de protgcmon. IP 44 (central IP54) mente para una barrera correctamente instalada y
Temp. de funcionamiento -20°C / +50°C sujeta al plan de mantenimiento indicado por el fa-
Nivel de ruido <70dB bricante.
Lubricacion ACEITE
Peso 55 kg
MCBF 5.000.000 de ciclos***

3) TRANSMISORES ARC
IMPORTANTE, LEA ATENTAMENTE:

El receptor de radio presente en este producto es compatible exclusivamente con los transmisores ARC (Advanced Rolling Code) que, gracias a la
codificacion de 128 bits, garantizan una seguridad anticopia superior.

4) INSTALACION Y CONEXION DE LA CUBIERTA LED

La cubierta LED, por necesidades de transporte, se inserta dentro de la columna de la barrera.

Para instalar la cubierta, proceda de la siguiente manera:

1 Retire la abrazadera de bloqueo que asegura la puerta frontal y luego extraiga la cubierta LED.

2 Coloque las dos guias de fijacidn en los asientos correspondientes, como se muestra en la Fig. 2-A y fije los 4 tornillos autorroscantes suministrados.

3 Conecte los cables NEGRO-ROJO al borne BLINK (NEGRO +/ROJO-), como se indica en la Fig. 2-B, utilizando la funda de cable prevista en la central.
Es posible cambiar el color de la luz LED conectando el cable AZUL o VERDE en lugar del ROJO.

5 Cierre la cubierta (Fig. 2-C), la cerradura de la llave personalizada esta protegida por un cierre deslizante especial (Fig. 2-D).

5) PREPARACION BARRERA DERECHA-IZQUIERDA

La barrera DIVA.5 se suministra normalmente en la version de barrera derecha (Fig. 3 ref A: DIVA.5 RIGHT). Se define normalmente como barrera derecha

a una barrera que, si se observa de frente desde el lado de la puerta de abertura, cierra el paso bajando el poste hacia la derecha.

No obstante, es posible con unas pocas operaciones sencillas, modificar una barrera derecha para conseguir una barrera izquierda (Fig. 3 ref B: DIVA.5

LEFT).

Si fuese necesario invertir la direccion de apertura, proceder como sigue; en caso contrario pasar al parrafo siguiente:

e descargar completamente el muelle, desenroscandolo, y desengancharlo de la palanca de anclaje “L” (Flg.4)

e con referencia a la Fig. 4, invertir la posicion de los topes mecanicos “F1” y “F2”. Aflojar los respectivos pasadores de bloqueo antes de desenroscar
los topes (véase el parrafo REGULACION DE TOPES MECANICOS)

e desbloquear el motorreductor (véase “Maniobra manual”) para dejar libre el movimiento de la palanca de enganche L.

e segun la longitud de la barra y de los accesorios utilizados, elegir el punto de enganche correcto, como indicado en el parrafo Posicionamiento del
muelle y accesorios utilizables.

e enganchar el muelle en la nueva posicion; en la Fig. 4 se destacan las diferencias entre una barrera derecha y una barrera izquierda.

ATENCION: LA INVERSIéN DEL SENTIDO DE APERTURA DE LA BARRERA CONLLEVA LA MODIFICACION DEL MENU POS, TAL Y COMO SE
INDICA EN EL PARRAFO DE PROGRAMACION CENTRAL.

6) MANIOBRA MANUAL DE EMERGENCIA

En caso de falta de alimentacion eléctrica de red o en caso de funcionamiento anémalo, es posible desbloquear la barra y maniobrarla manualmente (Fig. 5):
e introducir la llave personalizada en la palanca de desbloqueo y darle la vuelta hacia la derecha.

e Girar la palanca de desbloqueo hacia la izquierda hasta desbloquear la barra, de manera que sea posible maniobrarla manualmente.

e Pararestablecer el funcionamiento automatico, girar la palanca hacia derecha la hasta que se bloquee, restableciendo de esta manera la posicion inicial.
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7) APLICACION DE LA PLACA DE FUNDACION VE.PS (OPCIONAL)

Después de haber preparado el pasaje de los cables (alimentacién de red, accesorios, etc.), posicionar la placa de fundacién haciendo referencia a las
cotas indicadas. (Fig. 6).

Se suministran unos estribos a cementar (Ref. A) que se fijan a la placa de fundaciénmediante las tuercas B y correspondientes arandelas C.
Comprobar que la placa de fundaciéon esté perfectamente a nivel (Ref. F) y seguidamente fijar la barrera mediante las tuercas D y correspondientes
arandelas E.

Nota: la forma particular de las ranuras en el fondo de la caja de la barrera permite pequefios ajustes de posicidn. Se recomienda dejar unos 30 mm de
barra roscada fuera de la placa de cimentacién, ya que un valor excesivo podria interferir con la sujecién del muelle y un valor inferior no permitiria una
buena fijacién de los tornillos.

8) COLOCACION DEL MUELLE Y ACCESORIOS UTILIZABLES

Segun la longitud de la barra y el tipo de accesorios instalados, antes de proceder a tensar el muelle, es necesario seleccionar el punto de enganche
correcto del propio muelle en la palanca. El punto de enganche correcto, (“A”, “B” y “C”), se debe seleccionar en la tabla 1 sobre la base de la longitud
de la barra y el tipo de accesorios que se prevé instalar.

DIVA.5
TAB.1
Largura del asta (m)
Accesorios utilizables 3 3,5 4 4,5 5
EVA5.A (o] (o] B B A
EVA5.A + VE.RAST Cc B B A A
EVA5.A + VE.AM C C B B A
EVA5.A + VE.RAST + VE.AM C B B A A
EVA5.A + SC.RES C B B A A
EVA5.A + SC.RES + VE.AM (o3 B B A A
Leyenda @
EVA5.A Poste con goma inferior y cubierta para luces superiores.
VE.RAST Faldilla en aluminio.
VE.AM Apoyo movil para asta.
SC.RES Borde de seguridad sensible de goma conductora (8K2).
Atencion:
Si se instala el VE.RAST no se podra utilizar el SC.RES, y viceversa.
La instalacion del kit luces EVA.L no afecta al equilibrado del asta

9) FIJACION DE LA BARRA

Eventuales accesorios para la barra (perfiles de proteccion, luces, borde sensible, franjas, etc.) se deben instalar antes de fijar la barra; al respecto con-
sultense las correspondientes instrucciones especificas.

Seguidamente se fija la barra a la placa P utilizando el soporte S y los 6 tornillos con correspondientes arandelas, utilizando también la placa T. Poner
la carcasa de cobertura en plastico C.

10) BALANCEADO

Para un correcto funcionamiento de la barrera, es fundamental que el poste esté debidamente equilibrado por la fuerza opuesta del muelle de equilibrado.
Para comprobar el balanceo actuar como sigue (Fig. 9).
e Comprobar que el muelle esté enganchado en el punto correcto con la palanca (véase la tabla 1).
e Desbloquear mecanicamente la barrera utilizando la llave de desbloqueo.
e La barra correctamente balanceada debe quedar parada en cualquier punto se ponga:
- si tiene tendencia a abrir se debe reducir la tensién del muelle
- si tiene tendencia a cerrar se debe aumentar la tensién del muelle
La tensién del muelle se puede ajustar atornillando (rotacién hacia la izquierda o antihoraria) o desatornillando (rotacion hacia la derecha o horaria)
manualmente el propio muelle. Una vez ajustada la tensién del muelle, bloquearlo llevando la tuerca “D” a tope contra el tapén T.

11) PARAMETROS DE CONFIGURACION DEL MOVIMIENTO DE LA BARRA

La central CP.DIVA permite un control completo del movimiento de la barra.

En la fase de apertura (Fig. 10):

e Cuando se inicia la maniobra de apertura, la barra se mueve a la velocidad de maniobra estandar, configurada por el parametro FSTO. El tiempo de
aceleracion esta regulado por el parametro TACC.

e La barrera se abre a la velocidad estandar hasta alcanzar el punto configurado por el parametro TSMO, luego inicia la fase de desaceleracion con-
figurada por el parametro TDEC, que lleva a la barra a realizar la fase de ralentizacion configurada por el parametro SLDO; al final de la fase SLDO,
la barrera se detiene en apertura.

En la fase de cierre (Fig. 11):

e Cuando se inicia la maniobra de cierre, la barra se mueve a la velocidad de maniobra estandar, configurada por el parametro FSTC. El tiempo de
aceleracion esta regulado por el parametro TACC.

e La barrera se cierra a la velocidad estandar hasta alcanzar el punto configurado por el parametro TSMC, luego inicia la fase de desaceleracién con-
figurada por el parametro TDEC, que lleva a la barra a realizar la fase de ralentizacién configurada por el parametro SLDC; al final de la fase SLDC,
la barrera se detiene en cierre.

Nota: por necesidades de representacion grafica, las fases TACC y TDEC ocupan una parte importante de la maniobra; en la realidad, especialmente con
valores bajos, las fases TACC y TDEC no son perceptibles.

12) REGULACIONES DE TOPES MECANICOS

El movimiento inercial de la barra sucesivo a la parada del motor se bloquea utilizando los topes mecanicos regulables.
Con referencia a la Fig. 12:

e Desbloquee la barrera de tal forma que pueda manejarse manualmente el poste.

¢ Aflojar la tuerca G de bloqueo

¢ Atornillar/desatornillar el tope mecanico hasta conseguir la posicion de actuacion deseada

¢ Fijar la tuerca de bloqueo
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13) ESQUEMA DE INSTALACION ELECTRICA
La Fig.14 representa un ejemplo de instalacion de la barrera con algunos de los principales accesorios.

LEYENDA:

Central de control CP.DIVA

Fotocélula receptor FTC.S

Fotocélula transmisor FTC.S

Baterias de emergencia instalables dentro de la caja central de mando DA.BT2

Tarjeta para intermitente EVA.LAMP

Borde de seguridad sensible de goma conductora (8K2)

Tarjeta electrénica de interfaz bordes sensibles SC.EN

Lamparas destellantes LADY.L

Para la instalacion y la conexion de los varios accesorios consultense las correspondientes instrucciones especificas.

14) CENTRAL DE MANDO CP.DIVA
14.1) CONEXIONES ELECTRICAS

En la siguiente tabla se describen las conexiones eléctricas representadas en la Fig. 14:

CO~NO O~ WN =

Bornes Funcion Descripcion
Borne para la seleccion de la alimentacion de red.
115/230Vac Seleccion Alimentaciéon | Puentear en caso de alimentacion 115Vac
No puentear en caso de alimentacion 230Vac
L/N/TIERRA Alimentacion de red Entrada de alimentacion de red, antes de alimentar verifique la placa de bornes M2
BAT. +/- Baterias de emergencia | Entrada para baterias de emergencia de 24V. Utilice dos baterias DA.BT2.
AUX 1 Salida auxiliar AUX 1 Sgllda con contacto N.A. (contacto limpio libre de tension) configurable desde la légica de funciona-
miento AUX1
24V 24 Vdc Salida de alimentacion accesorios 24Vdc 500 mA max.
U-V-w Motor 24V Conexion al motor 24V sin escobillas
J2 Codificador Motor Conector rapido conexiéon Codificador Motor.
S.I.S. Sincronizacion Conector rapido para tarjeta SIS de sincronizacién de barreras opuestas.
BAR No utilizado No utilizado
BLINK Salida 24Vdc para conexion a la luz Led de la cubierta LED (Negro+Rojo-).
PARPADE LUCES LED
( 0) Configurable a través de logica MBLK
AUX 2 Salida auxiliar AUX 2 Salida con contacto N.A. (24dc 800mA max.), configurable desde la logica de funcionamiento AUX2
COM Comun Entradas Comun para finales de carrera y todas las entradas de control.
SWO No utilizado No utilizado
SWC No utilizado No utilizado
STOP STOP Entrada botén STOP (contacto N.C.).
PHOT Fotocélula Entrada fotocélula activa en apertura y cierre (contacto N.C.).
. Entrada botoén abrir (contacto N.A.), se puede conectar un temporizador para aperturas con franjas
OPEN Abrir )
horarias.
CLOSE Cerrar Entrada botdn cerrar (contacto N.A.).
P.P Paso-Paso Entrada botdn paso-paso (contacto N.A.).
Conexion antena tarjeta receptor de radio integrado (ANT-sefal/SHIELD-pantalla).
ANT-SHIELD Antena
En caso de usar una antena receptora externa, retire el cable precableado en la placa de bornes ANT.
M8 Codificador Posicion Conexion Codificador Posicion.
Conector rapido para la conexion de los siguientes accesorios:
EXP Conector Expansién DIVA.LED, tarjeta de control de LUCES LED de la cubierta y de la barra.
P X.BE, tarjeta de conexion a la red KNX
PRO.UP: tarjeta de conexion

14.2) PROGRAMACION

La programacion de las diferentes funciones de la centralita se efectua utilizando el display LCD incorporado en la centralita y se programan los valores
deseados en los menus de programacion descritos a continuacion. El menu de parametros permite programar un valor numérico a una funcién, en modo
analogo a un trimmer de regulacion. Con el menu de légicas se activa o se desactiva una funcién, en modo analogo a la configuracion de un dip-switch.

14.2.1) PARA ACCEDER A LA PROGRAMACION:

1 - Pulse el botén <PG>; la pantalla se situa en el primer menu de instalacion “INST”.

2 - Escoja con los botones <+> 0 <-> el menu que quiere seleccionarse (ver menus en paginas 10/11).

3 - Presionar el pulsador <PG>, el display muestra la primera funcién disponible en el mend.

4 - Seleccionar con el pulsador <+> 0 <-> la funcién que se desea seleccionar.

5 - Presionar el pulsador <PG>, el display muestra el valor actualmente programado para la funcién seleccionada.
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6 - Seleccionar con el pulsador <+> 0 <-> el valor que se desea dar a la funcion.

7 - Presionar el pulsador <PG>, el display muestra la sefial “PRG” que indica que se ha realizado la programacion.

14.2.2) NOTAS

Presionando simultaneamente <+> y <-> dentro de un menu funcidn se vuelve al menu superior sin aportar modificaciones.
Mantener presionada la tecla <+> o la tecla <-> para acelerar el aumento/disminucién de los valores.
Al cabo de 120 segs., la centralita sale de la modalidad programacion y apaga el display.

La presién del pulsador <-> con el display apagado equivale a un mando paso-paso.

Al encendido de la tarjetas durante aproximadamente 5 segundos se muestra la version software
Las logicas y los parametros preconfigurados de fabrica funcionan con una instalacion tipica.

14.3) PARAMETROS, LOGICAS Y FUNCIONES ESPECIALES

En las tablas que aparecen a continuacion se describen las funciones individuales disponibles en la centralita.

14.3.1) INSTALACION ( inSk)

Ver descripcién del parametro aUX1.

MENU FUNCION MIN-MAX-(Default) MEMO
Seleccionar la longitud del poste instalado en la barrera.
b ] Valor expresado en metros, puede configurarse desde 3m (DIVA.3) a 5 m (DIVA.5). 3-5(5)
oot En funcioén de la longitud de la varilla seleccionada, se estableceran los valores éptimos de los
parametros: FSTO/FTSC/SLDO/SLDC/TSMO/TSMC//TACC/TDEC.
Configurar el sentido de apertura de la barrera (ver Fig. 3).
El simbolo indica la barrera DERECHA (DER/RIGHT) POR DEFECTO L — RIGHT
El simbolo indica la barrera IZQUIERDA (IZQ/LEFT) " B
PaS : . . . . --0  =LEFT
- Comprobar siempre el sentido de apertura de la barrera y, si fuese necesario, cambiar el sen-
. P ) . s (RIGHT)
tido de esta. Cada modificacion realizada en este menu conlleva el arranque automatico de un
procedimiento de AUTOSET.
Seleccione la modalidad de uso de la barrera.
nor/l: Modalidad de funcionamiento estandar, para barreras utilizadas en ambito residencial o
industrial con flujo vehicular normal.
PArc: Modalidad de funcionamiento de aparcamiento, para barreras utilizadas en sistemas de
aparcamiento. En esta modalidad, para favorecer el transito de un elevado nimero de vehiculos,
nng la central plantea automaticamente una configuracion especifica que prevé: Norm - Parc (Norm)
1) Cierre rapido activo (SCL:ON) con tiempo reducido de 3 a 0 segundos.
2) Cierre automatico activo (TCA:ON) que con el cierre rapido activo implica en fase de apertura,
el cierre inmediato de la barrera apenas se libera el ingreso PHOT.
3) Durante la fase de cierre, la intervencion del ingreso PHOT detiene la barrera; apenas el ingreso
PHOT vuelve a estar libre, la barrera reanuda la maniobra de cierre.
14.3.2) PARAMETROS (FAr)
MENU FUNCION MIN-MAX-(Default) MEMO
|': Fl' Tiempo de cierre automatico. Activo solo con logica “TCA”=0ON. 30-80-(50)
c Al finalizar el tiempo definido, la centralita manda una maniobra de cierre.
F S}: ﬂ Regula la velocidad de apertura de la barrera (velocidad estandar, antes de la fase de ralentizacion). 30-80-(50)
Ft 5.: Regula la velocidad de cierre de la barrera (velocidad estandar, antes de la fase de ralentizacion). 30-80-(50)
5,'_ da Ajusta la velocidad de la barrera durante la fase de desaceleracién en apertura* (Fig.10). 10-30-(15)
5,'_ dc Ajusta la velocidad de la barrera durante la fase de desaceleracion en cierre* (Fig.11). 10-30-(15)
] Ajusta el punto de inicio de la fase de desaceleracion en apertura (Fig.10).
ESTo \ \ 20-99-(40)
El valor se expresa como porcentaje de todo el recorrido.
] Ajusta el punto de inicio de la fase de desaceleracion en cierre (Fig.11).
ESTc - - 20-99-(40)
El valor se expresa como porcentaje de todo el recorrido.
Png Regula el par motor aplicado a la barrera durante la fase de apertura* (Fig.10 -FSTO). 1-99-(10)
P,n“: Regula el par motor aplicado a la barrera durante la fase de cierre*(Fig.11-FSTC). 1-99-(10)
P 50 Regula el par motor aplicado a la barrera durante la fase de desaceleracion en apertura* (Fig.10 - Slow Open). 1-99-(10)
P Sc Regula el par motor aplicado a la barrera durante la fase de desaceleracion en cierre* (Fig.11 - Slow Close). 1-99-(10)
'._F, Regula el tiempo que tarda la barrera en pasar del estado de stop (en apertura o cierre) a la 3-50 (15)
ccc velocidad configurada por los parametros FSTC/FSTO. Valor expresado en décimas de segundo
Regula el tiempo que tarda la barrera en pasar de la velocidad configurada por los parametros
|': dEC FSTC/FSTO (en apertura o cierre) a la velocidad de la fase de ralentizaciéon SLDO/SLDC. Valor 3-30 (20)
expresado en décimas de segundo
Regula el umbral de intervencién del dispositivo antiaplastamiento (codificador) durante la fase
CERL! | avelocidad normal* (Fig.10 SLDO). 0-99-(0%)
0:0ff -1: minima sensibilidad - 99: maxima sensibilidad
Regula el umbral de intervencion del dispositivo antiaplastamiento (codificador) durante la fase
CERF | de desaceleracion* (Fig.11 SLDC). 0-99-(0%)
0:0ff -1: minima sensibilidad - 99: maxima sensibilidad
Tiempo de activacion del contacto de luz de cortesia. Valor expresado en segundos. Con cada
|': ,'_ S maniobra, el contacto se cierre durante el tiempo definido. 1-240 (60)

57



Selecciona el modo de parpadeo de las luces de barrera (salida 24Vdc AUX2 o contacto N.A. de
la salida AUX 1 configurado con légica 2).

BARRERA CERRADA |BARRERA EN FASE DE APERTURA| BARRERA ABIERTA |BARRERA EN FASE DE CIERRE
L bH,— 0 | 1sec. ON/1se.c OFF 0,5sec. ON/0,5sec. OFF 1 sec. ON/1 sec. OFF | 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF 0-3-(0)
1 OFF ON ON ON
2 ON 0,5sec. ON/0,5sec OFF 1 sec. ON/1 sec. OFF | 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF
3 ON 0,5sec. ON/0,5sec. OFF ON 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF
Selecciona el modo de funcionamiento de la salida auxiliar 1 (contacto limpio N.A.).
0: Piloto luminoso barrera abierta, contacto cerrado con barrera abierta, abierto con barrera
cerrada, intermitente durante la maniobra (fig. 15, ref. SCA).
1: Segun el canal de radio del receptor incorporado.
2: Luz de Barrera, para el control de las luces LED instaladas en la BARRA (art EVA5.A), consulte
también el parametro LBAR.
HUH : 3: Luz de cortesia; la duracion del cierre del contacto puede ajustarse desde el parametro TLS 0-6-(0)
(fig.15 ref. SERVICE LIGHT).
4: Alimentacion fotocélulas verificadas; ver esquema de conexion Fig.15 (ref. PHOTOTEST).
5: Contacto cerrado con barrera abierta.
6: Contacto cerrado con barrera cerrada.
7: Testigo de mantenimiento. El contacto se cierra cuando se alcanza la cantidad de maniobras
establecida en el menu Ciclos Mantenimiento (MACI).
Selecciona el modo de funcionamiento de la salida auxiliar AUX 2 (24Vdc 800mamx.).
0: Piloto luminoso barrera abierta, contacto cerrado con barrera abierta, abierto con barrera
cerrada, intermitente durante la maniobra (fig. 15, ref. SCA).
1: Segun el canal de radio del receptor incorporado.
2: Luz de Barrera, para el control de las luces LED instaladas en la BARRA (EVA5.A), consulte
F”_:HE también el parametro LBAR. 3: Luz de cortesia; la duracion del cierre del contacto puede ajustarse 0-6-(2)

desde el parametro TLS (fig.15 ref. SERVICE LIGHT).

4: Alimentacion fotocélulas verificadas; ver esquema de conexién Fig.15 (ref. PHOTOTEST).

5: Contacto cerrado con barrera abierta.

6: Contacto cerrado con barrera cerrada.

7: Testigo de mantenimiento. El contacto se cierra cuando se alcanza la cantidad de maniobras
establecida en el menu Ciclos Mantenimiento (MACI).

* ATENCION: UN AJUSTE ERRONEO DE ESTOS PARAMETROS PODRIA RESULTAR PELIGROSO.
RESPETE LA NORMATIVA VIGENTE.

14.3.3) LOGICAS (Lof)

MENU

FUNCION

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Habilita o deshabilita el cierre automatico
On: cierre automatico habilitado
Off: cierre automatico deshabilitado

(ON)

5
=

Habilita o deshabilita la funcién de comunidad.

On: funcién de comunidad habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto durante
la fase de apertura.

Off: funcién de comunidad deshabilitada.

(OFF)

ibch

Habilita o inhabilita la funciéon de comunidad durante el conteo TCA.

On: funcion de comunidad habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto durante
la fase durante el conteo TCA.

Off: funcién de comunidad deshabilitada.

(OFF)

SciL

Habilita o deshabilita el cierre rapido

On: cierre rapido habilitado. Con verja abierta o en fase de apertura la actuacion de la fotocélula pro-
voca el cierre automatico al cabo de 3 s después de completar la apertura. Activa sélo con TCA: ON
Off: cierre rapido deshabilitado.

(OFF)

PP

Selecciona la modalidad de funcionamiento del "Pulsador P.P.” y del transmisor.
On: Funcionamiento: ABRE > CIERRA > ABRE >
Off: Funcionamiento: ABRE > STOP > CIERRA > STOP >

(OFF)

PrE

Habilita o deshabilita el pre-destello.
Off: Pre-destello deshabilitado.
On: Pre-destello habilitado. La lampara destellante se activa 3 segundos antes de que arranque el motor.

(OFF)

Habilita y deshabilita la funcion “Hombre presente”.

On: Funcionamiento “Hombre presente”.

Presione los botones APERTURA/CIERRE y manténgalos presionados durante toda la opera-
cion. La apertura de la entrada STOP detiene el motor. Todas las entradas de seguridad estan
desactivadas.

Off: Funcionamiento automatico/semiautomatico.

(OFF)

Selecciona la modalidad de funcionamiento de la lampara destellante durante el tiempo TCA
On: Lampara destellante encendida durante TCA
Off: Lampara destellante apagada durante TCA

(OFF)

Configura el modo de funcionamiento de la salida intermitente BLINK

On: la salida suministra tensiéon de manera intermitente durante la fase de maniobra (2 destellos
por segundo), a utilizar con las luces LED de la cubierta.

Off: la salida suministra tensién de forma continua durante la fase de maniobra (a utilizar con
un intermitente externo).

(OFF)
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Configura el modo de funcionamiento del contacto P.P.

On: con el contacto P.P. cerrado la barrera se abre y permanece abierta; en cuanto se reabre el
contacto P.P., la barrera vuelve a cerrarse inmediatamente.

Off: funcionamiento normal del contacto P.P.

oFcl (OFF)

Habilita o deshabilita la verificacion de las fotocélulas en la entrada PHOTO, activa tanto en el
cierre como en la apertura.

t '_:”': H On: verificacion habilitada. Si la verificacion tiene un resultado negativo, no se ejecuta ninguna (OFF)
maniobra. Ver Fig. 15 - “TEST PHOTO”.

Off: verificacion de las fotocélulas en cada maniobra desactivada.

Activa o desactiva la funcion de “Apertura forzada en ausencia de red” (solo se puede activar
con las baterias de emergencia conectadas y funcionando).

On: Funcidn activa. En caso de ausencia de alimentacion de red, la barrera sigue funcionando
HQPF hasta que el valor de tensién de las baterias desciende a 23V. Una vez alcanzado esta valor, (OFF)
la central fuerza una maniobra de apertura y permanece abierta hasta el restablecimiento de la
tension de red.

Off: Funcion no activa.

Habilita o deshabilita la recepcion de los transmisores duplicados de la serie “AK”.
C ,_,Hr On: recepcion transmisores AK habilitada. (OFF)
Off: recepcion transmisores AK deshabilitada.

Habilita o deshabilita el aprendizaje remoto de los radiotransmisores, como se indica en el

g apartado “Aprendizaje remoto de transmisores”.
r t’ ! On: aprendizaje remoto habilitado. (ON)
Off: aprendizaje remoto no habilitado.
14.3.4) RADIO (rAd)
MENU FUNZIONE
Al seleccionar esta funcion, el receptor queda a la espera () de un cédigo transmisor que se asigna a la funcién paso-paso.
PP Presione la tecla del transmisor que se trata de asignar a esta funcion.

Si el cédigo es valido, se almacena y aparece el mensaje Si el codigo no es valido, se muestra el mensaje

Al seleccionar esta funcion, el receptor queda a la espera () de un cédigo transmisor que se asigna al segundo canal de radio.
E,: R Presione la tecla del transmisor que se trata de asignar a esta funcion.
Si el cédigo es valido, se almacena y aparece el mensaje Si el codigo no es valido, se muestra el mensaje

nt H Seleccionando esta funcion, la pantalla LCD muestra el nimero de transmisores memorizados actualmente en el receptor.

Al seleccionar esta funcion, el receptor queda a la espera () de un cdédigo transmisor para borrar de la memoria.

)
cnr Si el cédigo es valido, se borra y aparece el mensaje Si el cédigo no es valido o no esta presente en memoria, se muestra el mensaje

Borra completamente la memoria del receptor. Se solicita la confirmacién de la operacion.
r t r Al seleccionar esta funcion, el receptor queda a la espera () de que se presione nuevamente el PGM para confirmar la operacion. Una
vez que se termina de borrar, se muestra el mensaje .

14.3.5) NUMERO DE CICLOS (~71An) |

Visualiza el niUmero de ciclos completos (abre+cierra) efectuados por la automatizacion.
Al presionar el pulsador <PG> por primera vez, se visualizan las primeras 4 cifras, y presionandolo otra vez, las ultimas 4. Ej. <PG> >>> <PG> :
efectuados 123.456 ciclos.

14.3.6) CICLOS DE MANTENIMIENTO (7iAc ) ‘

Esta funciéon permite activar la indicacion de solicitud de mantenimiento después de un nimero de operaciones establecido por el instalador. Para
activar y seleccionar el nimero de operaciones, proceda de la siguiente manera:

Presione el botén <PG>, la pantalla muestra el mensaje OFF, lo cual indica que la funcién queda deshabilitada (valor por defecto).

Con los botones <+> y <->, seleccione uno de los valores numéricos propuestos (de OFF a 100). Los valores se deben tomar como centenares de
ciclos de operaciones (por e€j.: el valor 50 indica 5000 operaciones).

Presione el botdn OK para activar la funcién. La pantalla muestra el mensaje .

La solicitud de mantenimiento es comunicada al usuario manteniendo el intermitente encendido por otros 10s después de terminada la maniobra de
apertura o de cierre.

14.3.7) RESET (-£5)

REACTIVACION de la centralita. (CUIDADO!: Restablece los valores de default de la centralita.

Al apretar el pulsador <PG> por primera vez, destella la sigla , presionando el pulsador <PG> otra vez, se reactiva la centralita.Nota: No se borran los
transmisores del receptor ni la contrasena de acceso.

Se indican los valores por defecto de todas las l6gicas y todos los parametros; por lo tanto, serd necesario repetir el procedimiento de autoset.
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14.3.8) AUTOSET (ALt a)

Esta funcion permite configurar los valores optimos de funcionamiento de la automatizacion, y al término del procedimiento, establece los valores
optimos de PAR (PMO/PMC y PSO/PSC). Para realizar el autoajuste, proceda de la siguiente manera:

a) Asegurese de que en la zona de maniobra no haya obstaculos de ningun tipo, si es necesario, acote la zona para impedir el acceso de personas,
animales, vehiculos, etc.

Durante la fase de autoajuste, la funcién antiaplastamiento no esta activa.

b) Seleccione la funcion AUTO y pulse PG.

c) Aparece el mensaje UNLK, desbloquee la barrera y mueva manualmente la barra hasta situarla en posicion de apertura; la pantalla muestra WAIT.
d) Después de unos segundos, aparece el mensaje LOCK, vuelva a bloquear la barrera.

e) La central lleva lentamente la barra a posicion de cierre.

f) Se realizan automaticamente dos maniobras completas de apertura y cierre, a velocidad reducida y normal, al finalizar, el procedimiento de autoa-
juste ha terminado.

Si la operacion no tiene resultado positivo, se muestra el mensaje ERR. Repita la operacion después de haber comprobado de nuevo los cableados
y cualquier posible presencia de obstaculos.

IMPORTANTE: Después de cada modificacién de los parametros FSTS, FSTC, SLDO, SLDC, TSMO, TSMC, la barrera realiza una maniobra de apertura
y cierre completa para adquirir los nuevos valores de corriente y par, en la pantalla aparece el mensaje “PRG”.

Repita el procedimiento de autoajuste después de cada intervencion de mantenimiento.

14.3.9) CODIGO DE PROTECCION (cadf)

Permite introducir un cédigo de proteccién de acceso a la programacion de la central.

Se puede introducir un cédigo alfanumérico de cuatro caracteres utilizando los de 0 a 9 y las letras A-B-C-D-E-F.

En cualquier momento es posible anular la operacion de introduccién del cédigo, pulsando simultdneamente las teclas + y -.

Una vez insertada la contrasefa se puede actuar sobre la central, en entrada y en salida de la programacion, para un tiempo de aproximadamente 10
minutos, a fin de consentir la ejecucion de las operaciones de ajuste y test de las funciones.

El valor por omision es 0000 (cuatro ceros) e indica la ausencia de un cédigo de proteccion.

Sustituyendo el cédigo 0000 por cualquier otro cédigo se habilita la proteccién de la central, impidiendo el acceso a todos los menus.

Si se desea introducir un cédigo de proteccion, proceder como sigue:

- seleccionar el menu Code y pulsar OK.

- se muestra el cédigo 0000, también si ya se ha ingresado precedentemente un cédigo de proteccion.

- con las teclas + y - se puede modificar el valor del caracter intermitente.

- con la tecla OK se confirma el caracter intermitente y se pasa al siguiente.

- después de haber ingresado los 4 caracteres aparece un mensaje de confirmacion “CONF”.

- al cabo de unos segundos se vuelve a mostrar el cédigo 0000

- es necesario volver a confirmar el cédigo de proteccién precedentemente ingresado, a fin de evitar ingresos involuntarios.

Si el cédigo corresponde al precedente, se muestra un mensaje de confirmacion “”

La central sale automaticamente de la fase de programacion y, para acceder de nuevo a los menus, serd necesario ingresar el cédigo de proteccién memorizado.
IMPORTANTE: APUNTAR el cédigo de proteccion y GUARDARLO EN UN SITIO SEGURO para futuros mantenimientos.

Para quitar un cédigo de una central protegida, bastara con entrar a la programacion con la contraseiia y asignar el cédigo al valor por
defecto 0000.

SI SE EXTRAVIA EL CODIGO ES NECESARIO DIRIGIRSE AL SERVICIO TECNICO AUTORIZADO PARA QUE EFECTUE EL RESTABLECIMIENTO
TOTAL DE LA CENTRAL.

14.3.10) SINCRONIZACION (BUS)
MENU FUNZIONE

'!‘f Ajusta el numero id de sincronizacién. Puede definirse un valor numérico de 0 a 16.
> Si se ajusta con el valor 0, la centralita se configurara como MASTER,; para todos los demas valores, se configurara como SLAVE.

.'_ oc Permite a una centralita configurada como SLAVE aceptar comandos locales.

14.4) SINCRONIZACION DE DOS BARRERAS CONTRAPUESTAS

Puede gestionarse un sistema formado por dos barreras utilizando en cada tarjeta CP.DIVA la correspondiente tarjeta opcional de sincronizacion SIS,
que tendra que introducirse en su conector especifico, como se indica en la Fig. 14.

Cada tarjeta tiene que estar interconectada utilizando 3 cables de 0,5 mm2, como se indica en la Fig. 16.

Una de las dos tarjetas tiene que configurarse como MASTER (ID=0) y la otra como SLAVE (ID>0).

Todos los controles (ya sea desde radiotransmisores o desde entradas de control y protecciones) recibidos por la barrera MASTER se transmitiran a la
barrera SLAVE, que replicara al instante el comportamiento de la barrera MASTER.

La l6gica LOC puede ajustarse de dos maneras:

ON: la barrera SLAVE puede aceptar un comando local y, por lo tanto, puede realizar una maniobra de apertura y/o cierre sin que se produzca ningun
efecto en la barrera MASTER.

OFF: la barrera SLAVE no acepta comandos locales, sino que replicara siempre el estado de la barrera MASTER.

Una barrera SLAVE con LOC ajustada en ON puede ser util, por ejemplo, en caso de que de vez en cuando sea necesario abrir parcialmente un paso que
normalmente se gestionaria desde dos barreras sincronizadas, ya que el pulsador “paso a paso” (0 OPEN/CLOSE) conectado a la barrera SLAVE tendra
efecto unicamente sobre esta Ultima, mientras que todos los comandos enviados a la barrera MASTER los replicara la SLAVE. Las conexiones de los
dispositivos de seguridad (fotocélulas, bordes sensibles, etc.) pueden conectar indiferentemente a la tarjeta MASTER o SLAVE.

14.5) MEMORIZACION A DISTANCIA DE LOS TRANSMISORES

Si se dispone de un transmisor ya almacenado en el receptor, se podra realiza la memorizacion de radio a distancia (sin necesidad de acceder a la central).
IMPORTANTE: el procedimiento debe realizarse con el poste en fase de apertura. La I6gica REM debe estar en ON.

Actue de la siguiente manera:

1 Presione la tecla escondida del transmisor ya memorizado.

2 Presione, durante 5 s, la tecla del transmisor ya almacenado correspondiente al canal que se asocia al nuevo transmisor. El indicador intermitente se
enciende.

3 Presione la tecla escondida del nuevo transmisor durante 10 s.

4 Presione, durante 5 s, la tecla del nuevo transmisor que se debe asociar al canal seleccionado en el punto 2. El indicador intermitente se apaga.

5 El receptor almacena el nuevo transmisor y sale inmediatamente de la programacion.

14.6) FUSIBLES

F3 CP.DIVA : T4A - Fusible de proteccion alimentacion de accesorios.
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14.7) BATERIA DE EMERGENCIA

La central CP.DIVA dispone de una salida especial (BATT) habilitada para la conexién de dos baterias de 12V 2,1Ah DA.BT2 (opcionales) que permiten
el funcionamiento de la automatizacion incluso en caso de ausencia temporal de la alimentacién de red.
Durante el funcionamiento normal de la red, la central realiza la recarga de las baterias (Fig. 14).

La corriente de carga maxima es de 1A, la corriente de carga media es de 300mA.

14.8) DIAGNOSTICO

SWOpen  SW Close

P.P. OPEN -CLOSE

PHOT STOP

14.9) MENSAJES DE ERROR

A continuacién, se muestran algunos mensajes que se visualizan en la pantalla en caso de que se presenten anomalias en el funcionamiento:

LED 1: presencia de alimentacién de red.
LED 2: centralita de control CP.DIVA alimentada correctamente.

con el siguiente esquema.
Las entradas N.C. estan representadas por los segmentos verticales.
Las entradas N.O. estan representadas por los segmentos horizontales.

A cada entrada se asocia un segmento de la pantalla que se enciende en caso de activacion, de acuerdo

La modalidad de parpadeo de los segmentos SW Open (con barrera abierta) y SW Close (con barrera

cerrada) indica el tipo de final de carrera empleado.
1 parpadeo con pausa: version con codificador absoluto (estandar).

Err Error genérico Error de introduccion de la contrasefia, memorizacién transmisores.

Err ! Error del motor Compr_obar las conexiones del motor, motor desconectado o no funciona, problema en la
centralita de control.

Errd Error de las fotocélulas Comprobar las conexiones, alineacion fotocélula o presencia de obstaculos.

Err3 Error del codificador absoluto Comprobar las conexiones del codificador, comprobar el funcionamiento del codificador.

RANP Intervencién sensor amperométrico. Comprobar la presencia de obstaculos o posibles rozamientos.

thrll Intervencién del sensor térmico. Sobrecalentamiento por excesivo funcionamiento continuado; espere a que se restablezca.

ould Sobrecarga Se ha excedido la potencia maxima. Comprobar el motor o posibles rozamientos.

Enc Codificador Intervencion del umbral del codificador.

15) MANTENIMIENTO

La siguiente tabla sirve para registrar las intervenciones de mantenimiento, mejora o reparacion por parte del técnico especializado.

Firma del técnico

) o Sello
Fecha___________ Firma del técnico _ _ __ _ _____________________
Descripcion de la intervencion
i o Sello
Fecha _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ___ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______
Descripcion de la intervencion
) o Sello
Fecha __ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ L ____ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Descripcion de la intervencion
i o Sello
Fecha _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ___ Firma del técnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______
Descripcion de la intervencion
Sello
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OSTRZEZENIA

INFORMACJE OGOLNE

Zabrania sie uzywania produktu do celéw i w sposéb inny niz przewidziane w niniejszym podreczniku.

Nieprawidtowe uzywanie moze spowodowac uszkodzenie produktu i stanowi¢ zagrozenie dla oséb i rzeczy.

Nie bierze sie na siebie zadnej odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie regut dobrej techniki budowlanej przy realizacji bram, a takze w przypadku
odksztatcen, ktére mogtyby powstac w trakcie uzytkowania. Przechowywac niniejszy podrecznik do przysztego uzytku.

G

INSTRUKCJA INSTALATORA

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest wytacznie dla wykwalifikowanego personelu w celu instalacji | konserwacji bram automatycznych.

Montaz nalezy powierzy¢ osobom o odpowiednich umiejetnosciach (zawodowy monter, zgodnie z wymogami normy EN12635), ktére stosuja sie do
Zasad Technicznych oraz do obowigzujacych przepisow.

Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomatyzowania.

Instalator zobowigzany jest do udzielenia wszelkich informacji dotyczacych dziatania w trybie automatycznym, recznym i w przypadku zaistnienia
stanu alarmowego automatyzacji i wreczy¢ uzytkownikowi instalacji instrukcje uzytkowania.

UWAGI OGOLNE

Nie mozna pozostawia¢ opakowania w miejscach dostepnych dla dieci, poniewaz moze to by¢ niebezpieczne.

Nie pozostawia¢ opakowania w srodowisku, tylko podzieli¢ na poszczegdlne kategorie odpaddw (n.p. karton, polistyrol) i zlikwidowac je zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami miejscowymi. Nie zezwalaé dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujacymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu
niedostepnym dla dzieci.Ten produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
zmystowych lub umystowych, lub tez nieposiadajace odpowiedniej wiedzy, z wyjatkiem sytuacji, gdy znajduja sie one pod nadzorem oséb odpowie-
dzialnych za ich bezpieczenstwo lub zostaty przez nie poinstruowane na temat uzycia produktu.

Zastosowac wszystkie zabezpieczenia (fotokomarki, czute listwy, itp.) niezbedne do ochrony danego obszaru przed uderzeniem, przygnieceniem,
wciagnieciem, przecieciem. Nalezy uwzgledni¢ obowigzujace przepisy i dyrektywy, zasady techniczne, sposéb eksploatacji, otoczenie montazowe,
zasade dziatania urzadzenia oraz sity wytwarzane przez automatyke.

Podczas instalacji nalezy wykorzystaé zabezpieczenia i sterowniki spetniajace wymogi norm EN 12978 i EN12458.

Uzywac wytacznie oryginalnych akcesoriéw i cze$ci zamiennych; stosowanie nieoryginalnych czesci powoduje wykluczenie produktu z gwaranciji
przewidzianej w certyfikacie Gwarancyjnym.

Wszystkie czesci, mechaniczne i elektryczne, wchodzace w sktad mechanizmu musza odpowiada¢ wymogom obowiazujacych przepiséw i posiadaé
oznakowanie CE.

BEZPIECZENSTWO ELEKTRYCZNE

Nalezy przewidzie¢ w sieci wytacznik/odtacznik sekcyjny wielobiegunowy, gdzie odlegtos¢ rozwarcia miedzy stykami bedzie réwna lub wigksza 3 mm.
Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczna jest odpowiedni* wytacznik dyferencjalny i zabezpieczenie przed przetezeniem.

Niektére typologie instalacji wymagaja podtaczenia skrzydta do uziemienia zgodnego z obowigazujacymi normami bezpieczenstwa. Podczas prac
instalacyjnych, konserwacji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odciaé zasilanie.

Wyjaé réwniez ewentualne baterie zapasowe, jezeli sa. Instalacja elektryczna i tryb funkcjonowania musza by¢ zgodne z obowigzujgcymi normami.
Przewody zasilane réznym napieciem musza by¢ materialnie oddzielone, albo odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja o grubosci co najmniej 1
mm. W poblizu zaciskéw przewody musza by¢ umocowane dodatkowym zaciskiem.

Podczas prac instalacyjnych, konserwacji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odcia¢ zasilanie.

Przed przywréceniem napigcia nalezy doktadnie sprawdzi¢ wszystkie potaczenia elektryczne. Nieuzywane wejscia N.C. nalezy zmostkowac.
*Wytaczniki nadpradowe 16A

ELIMINACJA | DEMOLOWANIE

Jak wskazuje znajdujacy sie obok symbol, zabrania si¢ wyrzucania niniejszego wyrobu razem z odpadami gospodarstw domowych, gdyz niektére
komponenty sktadowe mogtyby okazac sie szkodliwe dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego, jezeli nie zostatyby prawidtowo usuniete. Zu-
zyte urzadzenie powinno by¢, zatem, dostarczone do odpowiednich osrodkéw zajmujacych sie selektywna zbiérka odpadoéw lub do sklepu w chwili
zakupu nowego, réwnowaznego urzadzenia. Nielegalne usuniecie odpaddéw przez uzytkownika powoduje zastosowanie sankcji administracyjnych

] przewidzianych przez obowigzujgce przepisy.

Opisy i ilustracje znajdujace sie w niniejszym podreczniku podane sa wylacznie przyktadowo. Pozostawiajac niezmienione istotne charakterystyki techniczne
produktu, producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania kazdej zmiany o charakterze technicznym, konstrukcyjnym lub handlowym, bez koniecznosci
modyfikowania niniejszej publikacji.
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INSTRUKCJA SZYBKIEJ INSTALACJI

1. Nacisnaé przycisk <PG>, na wyswietlaczu pojawi si¢ pierwsze menu
Instalacyjne ,,INST”

2. Wejs¢ do menu INST

(6888 inSE |

3. Sprawdzi¢ czy parametr BOOM jest prawidtowy: 5 dla DIVA.5. | inSk booll g |
4. Ustawi¢ pozycje szlabanu w menu POS, domysine ustawienie to szlaban
RIGHT [PRAWY].
Chcac odwrdcic¢ kierunek szlabanu, nalezy bazowac¢ na informacjach z pa-
ragrafu ,USTAWIANIE SZLABANU PRAWEGO/LEWEGO”. _ -
Po skonfigurowaniu pozyciji szlabanu w menu POS, centralka automatycznie RIGHT LEFT
jdzie d AUTOSET [6].
przejdzie do menu AUTOSET [6]

5. Przej$¢ do menu AUTO, zatwierdzi¢ za pomoca PG.

6. Pojawi sie komunikat UNLK, odblokowac bariere i przesunac recznie ramie,
az ustawi sie w pozycji otwartej, na wyswietlaczu pojawi sig¢ WAIT [CZEKAJ].

(DO Rt a e Rlika Fe{ inLH]

7. Po kilku sekundach pojawi sie komunikat LOCK [ZABLOKUJ], nalezy wiec
zablokowag¢ szlaban

WA i HLacH]

8. Centralka ustawi powoli ramie w pozycji zamknigtej.

9. Automatycznie, ze zmniejszong i normalna predkoscia, zostang wykonane
dwa petne otwarcia i zamkniecia; procedura autoset jest zakoriczona.

10. W menu PAR i LOG wybra¢ parametry i funkcje logiczne dziatania, do-
stosowane do rodzaju instalacji.

WAZNE: Po kazdorazowej zmianie parametréw FSTS, FSTC, SLDO, SLDC,
TSMO, TSMC, szlaban wykonuje pefne otwarcie i zamkniecie w celu prze-
chwycenia nowych wartosci pradu i momentu obrotowego; na wyswietlaczu
pojawi sie komunikat ,PRG”.

Powtdrzyc procedure autoset po kazdej konserwacyji.

lcLoS —aPEn—cLoS oPEn}— oH |
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1) OPIS

Szlaban drogowy do 3 m posiada wbudowana centralke CP.DIVA i zewnetrzne urzadzenie szybkiego odblokowywania do otwierania recznego.
Wyposazenie w silnik bezszczotkowy 24V, gwarantuje doskonate osiagi pod wzgledem momentu obrotowego i szybkosci otwierania oraz dtuzsza zy-
wotnos¢ silnika, w poréwnaniu ze szlabanami z tradycyjnymi silnikami.

Mozna zsynchronizowac 2 silnik do sterowania dwoma przeciwstawnymi szlabanami; w takim przypadku nalezy sie oprze¢ na karcie do synchronizacji
SIS (opcja), potaczy¢ z soba dwie jednostki sterujace, jak pokazano na rysunku 16 i skonfigurowac jednostki sterujace, jak pokazano w paragrafie ,,Syn-
chronizacja dwéch przeciwstawnych szlabanéw”.

Ponadto dostepne jest zasilanie awaryjne przez zastosowanie prostego potaczenia dwdch baterii 12V 2,1Ah (art. DA.BT2), jak pokazano na Rys. 14 lub
szlaban moze dziata¢ pozbawiony sieci przy pomocy urzadzenia KSUN (panel fotowoltaiczny z bateriami buforowymi).

Kazde zastosowanie inne od wskazanego w niniejszej instrukcji jest niedozwolone i uniewaznia gwarancje producenta.

Przypominamy, Ze po zarejestrowaniu sie w witrynie www.beninca.com uzyskuje sie dostep do cafej najnowszej dokumentacji technicznej dla wszystkich
produktow i akcesoriow | mozliwos¢ uzyskania pomocy przy wypetnianiu broszury technicznej oraz dokumentdw przewidzianych w zataczniku V do Dy-
rektywy maszynoweyj, ktora jest obowigzkowa zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa.

WAZNE: jesli szlaban jest uzywany réwniez do przejécia dla pieszych nalezy bezwzglednie sprawdzié site uderzenia zmierzong zgodnie z normg EN12445
(patrz limity dyktowane norma EN 12453).

Jezeli przejscie jest jedynie przeznaczone dla pojazdéw istotne jest, aby zapewni¢ odpowiednie znaki zakazujace dla pieszych.

2) WYMIARY

Na rysunku 1 pokazano gtéwne wymiary gabarytowe szlabanu DIVA.5.

Wymiary gabarytowe wyrazone w mm.

Dtugos¢ ramienia moze wynosi¢ od minimum 1,6m do maksymalnie 3,0 m.

Poniewaz okoto 25 cm potrzebne jest do zamocowania ramienia na barierze, rzeczywista dtugo$¢ uzytkowa wynosi od 1,35 m do 2,75 m, tak jak wska-
zane na Rys.1.

Bariera przystosowana jest do zamontowania akcesoriéw opcjonalnych (fotokomérki, przetaczniki i t.p.); zatozy¢ odpowiednie ostony dostarczone w
wyposazeniu (Odniesienie A).

DANE TECHNICZNE DIVA.5 Uwagi
Zasilanie 115 lub 230 Vac 50/60Hz * Ze wzgledu na specyficzne wtasciwosci silnikow
Zasilanie silnika 24Vdc BRUSHLESS 3PH BEZSZCZOTKOWYCH podane ‘;VaffOS'C" momentu
. L _ obrotowego nie sg porownywalne z wartosciami
Maksymalny pobér przez sie¢ 1,5 A (230Vac) - 3A (115Vac) silnikéw standardowych
Pobdr w trybie stand-by 90 mA (230Vac) - 180 mA (115 Vac) ) » ) o
Moment obrotowy 110 Nm* e Wsklalzywana jest prgdkotsc fazy n/espowolmone/, pr@tljj
. . . kosc fazy spowolnionej, a zatem catkowita predkosc
Czas otwierania 2,55 manewru zalezy od konfiguracji parametréw centrali.
Praca przerywana Uzytkowanie ciggte w 40°C | L
Stopieri och IP 44 ($rodk P54 *** Brac¢ pod uwage wartosci MCBF tylko dla szlabanu
opien ochrony (srodkowo ) prawidtowo zainstalowanego i konserwowanego wg
Temperatura robocza -20°C / +50°C harmonogramu podanego przez producenta.
Poziom hatasu <70 dB
Smarowanie OLEJa
Waga 55kg
MCBF 5.000.000 cykli***

3) NADAJNIKI ARC

WAZNE, PRZECZYTAJ Z UWAGA:
Odbiornik radiowy znajdujacy sie w produkcie jest kompatybilny wytacznie z nadajnikami ARC (Advanced Rolling Code), ktére, dzieki kodowaniu 128
bitowemu, gwarantujg wyzsze zabezpieczenie przed kopiowaniem.

4) INSTALOWANIE | PODLACZANIE OSLONY LEDOWEJ

Ostona ledowa ze wzgleddéw transportowych jest umieszczona w stupku szlabanu.

Aby zamontowac ostone, nalezy postepowacé w ponizszy sposoéb:

1 Zdjac¢ opaske blokujaca, zabezpieczajaca przednie drzwiczki, a nastepnie wyja¢ ostone ledowa

2 Umiesci¢ dwie prowadnice mocujace w odpowiednich gniazdach, jak pokazano na Rys. 2 -A i przymocowac 4 dostarczonymi samogwintujacymi
Srubami.

3 Podtaczy¢ przewody CZARNY-CZERWONY do zacisku BLINK (CZARNY+/ CZERWONY-) jak pokazano na Rys.. 2-B, uzywajac ostony kabla dostar-
czonej z jednostka sterujaca. Mozna zmieni¢ kolor Swiatta podtaczajac przewdd NIEBIESKI lub ZIELONY zamiast CZERWONEGO.

5 Zamknac ostong (Rys.2-C), zamek z indywidualnym kluczem jest zabezpieczony specjalnym przesuwnym zamknigeciem (Rys.2-D).

5) ELEMENT PRZYSTOSOWUJACY SZLABAN PRAWY-LEWY

Szlabany DIVA.5 sg zwykle dostarczane w wersji prawej (Rys. 3 odn. A: DIVA.5 RIGHT).

Zwyczajowo szlaban prawostronny to szlaban widziany czotowo od strony drzwi, zamyka przejazd, opuszczajac ramie w prawa strone.

Jednak kilkoma prostymi czynnosciami mozna zmieni¢ szlaban prawostronny na lewostronny (Rys. 3, odn. B: DIVA.5 LEFT).

W razie koniecznosci zmiany kierunku otwierania, nalezy postepowac w sposdéb nastepujacy, w innym razie przej$¢ do kolejnego podrozdziatu:

e catkowicie poluzowacé sprezyne, odkrecajac ja i wyjmujac z gniazda ,L” (Rys.4)

e odblokowaé¢ motoreduktor (zobacz ,Zabieg reczny”) tak, aby dzwignia zaczepowa L mogta sie swobodnie poruszac.

e w zaleznosci od dtugosci drazka i stosowanego osprzetu, wybraé prawidtowy punkt zaczepienia, jak opisano w podrozdziale Pozycjonowanie sprezyny
i stosowanego osprzetu.

e zahaczy¢ sprezyne w nowym potfozeniu, na Rys. 4 pokazane sa réznice miedzy barierg prawostronna | lewostronng

UWAGA: NAWROT KIERUNKU OTWIERANIA WYMAGA ZMIANY MENU POS, JAK WSKAZANO W PARAGRAFIE PROGRAMO
6) MANEWR RECZNY

W przypadku braku zasilania sieciowego lub nieprawidtowego dziatania mozna odblokowac ramie poprzez zastosowanie manewru recznego (Rys. 5):

e Wiozy¢ klucz osobisty do dZzwigni odblokowania | obréci¢ nim w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

e Obracac¢ dZzwignig odblokowania w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara az do odblokowania ramienia w takim stopniu, zeby mozna byto
wykona¢ manewr reczny.

e W celu przywrdcenia dziatania automatycznego nalezy obracaé dZzwignia odblokowania w kierunku odwrotnym do ruchu wskazéwek zegara az do jej
zablokowania poprzez przywrdcenie potozenia poczatkowego.
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7) WYKONANIE PLYTY FUNDAMENTOWEJ VE.PS (OPCJONALMA)

Po przygotowaniu przejécia na przewody (zasilanie sieciowe, akcesoria | t.p.), umiesci¢ ptyte fundamentowa zgodnie ze wskazanymi wymiarami (Rys. 6).
W wyposazeniu dostarczone sa zaciski do zabetonowania (odniesienie A), ktére nalezy przymocowac do ptyty fundamentowej przy pomocy nakretek
(B) i odpowiednich podktadek (C).

Sprawdzi¢ czy ptyta fundamentowa jest doktadnie uliniowana (odniesienie F), a nastepnie przymocowac bariere przy pomocy nakretek (D) i odpowiednich
podktadek (E).

Uwaga: szczegolny ksztatt szczelin na spodzie obudowy szlabanu pozwalajg na mate korekcje pozycji.

Zaleca sie, aby zostawi¢ okoto 30 mm gwintowanego preta poza ptyta bazowa; nadmierna warto$¢ moze zaktécaé¢ mocowaniu sprezyny, warto$¢ nizsza
nie pozwala na dobre przymocowanie $rub.

8) UMIESZCZENIE SPREZYNY | UZYWANYCH AKCESORIOW

W zaleznosci od dtugosci ramienia i typu instalowanych akcesoriow, przed przystapieniem do naciagniecia sprezyny nalezy wybrac prawidtowy punkt
zakotwienia tej sprezyny do dzwigni.

Prawidtowy punkt zakotwienia (“A”, “B” i “C”) nalezy wybrac¢ w tabeli 1 w zaleznosci od dtugosci ramienia | typu akcesoriéw, ktére zamierza sie zainstalowac.

DIVA.5
TAB.1 = —
Dtugos¢ ramienia(m)
Stosowane akcesoria 3 3,5 4 4,5 5
EVA5.A Cc C B B A
EVA5.A + VE.RAST C B B A A
EVA5.A + VE.AM C C B B A
EVA5.A + VE.RAST + VE.AM C B B A A
EVA5.A + SC.RES C B B A A
EVA5.A + SC.RES + VE.AM C B B A A
Opis
EVA5.A Ramie z dolng guma i ostong Swiatet gornych.
VE.RAST Drabinka aluminiowa. 7
VE.AM Stupek podpierajacy ramig, ruchomy.
SC.RES Czuta na dotyk krawedz bezpieczenstwa z przewodzacej gumy (8K2).
Uwaga:
Instalacja drabinki VE.RAST uniemozliwia stosowanie obrzeza SC.RES i odwrotnie.
Instalacja zestawu Swiatet EVA.L nie wptywa na wywazenie ramienia szlabanu

9) MOCOWANIE RAMIENIA

Ewentualne akcesoria ramienia (profile ochronne, sygnalizacja $wietlna, krawedz bezpieczenstwa, ptotek aluminiowy i t.p.) nalezy zainstalowac przed
przystapieniem do zamocowania ramienia zgodnie z dotyczacymi ich instrukcjami.
Nastepnie nalezy zamocowac ramie do ptyty P przy pomocy zacisku S i 6 $rub wraz z odpowiednimi podktadkami oraz ptytki T. Zatozy¢ ostone plastikowa C.

10) ZROWNOWAZENIE

Aby szlaban dziatat prawidtowo wazne jest, zeby ramie byto odpowiednio wywazone site przeciwng przy pomocy sprezyny wywazajace;.

Zeby to sprawdzié, nalezy postepowad jak podano ponizej (Rys. 9).

e Sprawdzi¢ czy sprezyna jest zahaczona w odpowiednim punkcie dzwigni (zobacz tabela 1).

e QOdblokowaé mechanicznie bariere przy pomocy klucza odblokowania.

e Prawidtowo zréwnowazone ramie powinno pozosta¢ nieruchome w kazdym potozeniu:
- jezeli prébuje otwiera¢ sie, nalezy zmniejszy¢ naciag sprezyny
- jezeli probuje zamykac sig, nalezy zwigkszy¢ naciag sprezyny.
Naciag sprezyny moze by¢ regulowany dokrecajac (obrét w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara) lub odkrecajac (obrét w kierunku
zgodnym z ruchem wskazowek zegara) recznie te sprezyne. Po wyregulowaniu naciagu sprezyny nalezy zablokowac jg w tym potozeniu dokrecajac
nakretke “D” az do styku z korkiem T.

11) PARAMETRY KONFIGURACYJNE RUCHU RAMIENIA
Centralka CP.DIVA umozliwia petna kontrole ruchu ramienia.

W fazie otwierania (Rys.10):

Na poczatku otwierania, ramie podnosi sie ze standardowa predkoscia, ustawiong w parametrze FSTO. Czas przyspieszenia jest regulowany parametrem
TACC.

Szlaban otwiera sie ze standardowa predkoscia az do punktu ustawionego w parametrze TSMO, teraz rozpoczyna sie faza spowalniania ustawiona w
parametrze TDEC, dzieki ktéremu ramie rozpoczyna spowalnianie, ustawione w parametrze SLDO, na zakoriczenie fazy SLDO, otwarte ramie zatrzymuje sie.

W fazie zamykania (Rys.11):

Na poczatku zamykania, ramie opuszcza sie ze standardowa predkoscig, ustawiong w parametrze FSTC. Czas przyspieszenia jest regulowany para-
metrem TACC.

Szlaban zamyka sie ze standardowa predkosciag az do punktu ustawionego w parametrze TSMC, teraz rozpoczyna sie faza spowalniania ustawiona w para-
metrze TDEC, dzigki ktdremu ramie rozpoczyna spowalnianie, ustawione w parametrze SLDC, na zakoniczenie fazy SLDC, zamknigte ramie zatrzymuije sie.
Uwaga: ze wzgledoéw graficznych, fazy TACC i TDEC zajmujg wazng cze$¢ manewru, w rzeczywistosci szczegdlnie przy niskich wartosciach, fazy TACC
i TDEC sa niedostrzegalne.

12) REGULACJA OGRANICZNIKOW MECHANICZNYCH

Ruch inercji ramienia nastepujacy po zatrzymaniu silnika jest zatrzymywany przez ograniczniki mechaniczne dajace sie wyregulowaé. Patrzac na Rys. 12:
e Odblokowa¢ szlaban, aby méc recznie poruszaé ramieniem.

e Poluzowac kotek nakretke G

e Dokreci¢/odkreci¢ ogranicznik mechaniczny az do osiagniecia zgdanego potozenia.

e Zamocowac kotek nakretke.
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13) SCHEMAT INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Przedstawia przyktadowa instalacje bariery wraz z niektérymi podstawowymi akcesoriami (Rys. 14).

OPIS:

O~NOO O WN =

Centralka sterownicza CP.DIVA
Fotokomorka odbiornika FTC.S
Fotokomodrka nadajnika FTC.S
Baterie bezpieczenstwa do zainstalowania wewnatrz skrzynki centralki sterowniczej DA.BT2.
Karta lampy btyskajacej EVA.LAMP
Czuta na dotyk krawedz bezpieczeristwa z przewodzacej gumy (8K2).
Karta elektroniczna czutych krawedzi SC.EN

Swiatta migajace LADY.L

W celu zainstalowania i pofgaczenia roznych akcesoriow nalezy postepowac zgodnie z odpowiednimi instrukcjami.

14) CENTRALKA STEROWANIA CP.DIVA

14.1) POLACZENIA ELEKTRYCZNE

W ponizszej tabeli opisano podtaczenia elektryczne przedstawione na Rys. 14:

TABLICZKA ZACISKOWA M3

Zaciski Funkcja Opis

Zacisk pod zasilanie sieciowe.
115/230Vac Wybdr zasilania Wykona¢ mostkowanie w przypadku zasilania 115Vac

Nie wykonywa¢ mostkowania w przypadku zasilania 230Vac
L/N/GND Zasilanie sieci Wejscie zasilania sieciowego, przed podtaczeniem zasilania sprawdzi¢ tablice zaciskowg M2
BATT +/- Akumulator awaryjny Wejscie pod akumulator awaryjny 24V. Stosowa¢ dwa akumulatory DA.BT2.
AUX 1 xvgfﬁ'e pomocnicze Wyjécie ze stykiem N.O. (czysty styk bez napiecia) konfigurowany w funkcji logicznej AUX1.
24V 24 Vdc Wyijscie zasilania urzadzer pomocniczych 24Vdc500 mA max.
U-V-w Silnik 24V Podtaczenie do silnika bezszczotkowego 24V
J2 Enkoder silnika Szybkoztagczka do podtaczania enkodera silnika.
S.I.S. Synchronizacja Szybkoztaczka do karty synchronizujacej SIS przeciwstawnych barier.
BAR Nieuzywany Nieuzywany

Wyijscie 24Vdc do podtaczania diody ostony LED (Czarny+/Czerwony-).
BLINK DIODY LEDOWE

Konfiguracja za pomoca funkgciji logicznej MBLK.

Wyjscie pomocnicze Wyijscie ze zestykiem normalnie otwartym (24Vdc 800mA max) konfigurowane z systemu logicznego
AUX 2 : )
AUX 2 funkcjonowania AUX2
COM Wspdlne Wejscia Wspodlne dla wytgcznika kraricowego i wszystkich wejs¢ sterowania.
SWO Nieuzywany Nieuzywany
SWC Nieuzywany Nieuzywany
STOP STOP Wejscie przycisku STOP (zestyk normalnie zamkniety).
PHOT Fotokomorka Wejscie fotokomorki aktywnej na otwarciu i zamknigciu (zestyk normalnie zamkniety).
. Wejscie przycisku otwierania (zestyk normalnie otwarty), mozna podtaczy¢ regulator czasowy do

OPEN Otworz . ) .

otwierania w przedziatach czasowych.
CLOSE Zamknij Wejscie przycisku zamykania (zestyk normalnie otwarty). .
P.P Skok-Skok Wejscie przycisku trybu krokowego (zestyk normalnie otwarty) .

Podtaczenie anteny karty wbudowanego odbiornika radiowego (ANT-sygnat/SHIELD-ekran).
ANT-SHIELD Antena

W przypadku zastosowania anteny odbiorczej, usuna¢ przewdd z zacisku ANT.
M8 Enkoder pozyciji Podtaczenia kodera Pozycyjnego.

Szybkoztgczka do podtaczenia nastepujacych akcesoriow:

i DIVA.LED, ptyty sterowniczej LaMPeK DIODOWYCH ostony i ramienia.

EXP Ziaczka rozszerzen . . o

X.BE, ptyty podtaczeniowej do sieci KNX

PRO.UP: ptyty podtaczeniowej

14.2) PROGRAMOWANIE

Programowania réznych funkcji centralki dokonuje sie na wyswietlaczu cyfrowym LCD, w wyposazeniu centralki, poprzez ustalenie zadanych wartosci
W menu programowania opisanym ponize;j.

Menu parametréw pozwala na przypisanie wartosci numerycznej do danej funkci, w sposéb analogiczny do regulacji przez trymer. Menu trybu dziatania
pozwala na aktywacje lub wytaczenia danej funkcji, w sposéb analogiczny do wyznaczenia przez dip-switch.
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14.2.1) UZYWANIE PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

1 - Wecisna¢ przycisk <PG>, wyswietlacz przechodzi do pierwszego menu Instalacji “INST”.

2 — Przyciskiem <+> lub <-> wybra¢ menu, ktére zamierza sie wybra¢ (patrz menu na stronie 10/11).

3 - Nacisnac przycisk <PG>, display wyswietla pierwsza dostepna w menu funkcje.

4 — Wybraé¢ za pomoca przycisku <+> lub <-> funkcje do zaprogramowania.

5 — Nacisnac przycisk <PG>, display wyswietla aktua Ing nastawiona wartos¢ dla wyselekcjonowanej funkgciji.
6 — Wyselekcjonowac za pomoca przycisku <+> lub <-> warto$¢ ktéra zamierza sie przydzieli¢ funkciji.

7 — Nacisnaé <PG>, display wyswietla skrét “PRG” sygnalizujgcy wykonanie zaprogramowania.

14.2.2) UWAGI

Jednoczesne wcisniecie i <+> i <-> w obrebie danego menu funkcji pozwala na powré6t do nadrzednego menu bez wprowadzania modyfikaciji. Nacisniecie
przycisku <-> na wytaczonym wyswietlaczu jest rownowazne z poleceniem ruchu krokowego.

W celu zwigkszania/zmniejszania wartosci nalezy trzymac wcisniety przycisk <+> lub przycisk <->.

Po uptywie 30 s centralka wychodzi z trybu programowania i gasi wyswietlacz cyfrowy.

Uktady logiczne i wstepnie skonfigurowane parametry fabryczne uwzgledniajg instalacje standardowa.

14.3) PARAMETRY, UKLADY LOGICZNE | FUNKCJE SPECJALNE

W ponizszych tabelach opisano poszczegdine funkcje dostepne w jednostce sterujacej.

14.3.1) INSTALACJA ( in5t)

0:0ff -1: czuto$¢ minimalna - 99: czutos¢ maksymalna

MENU FUNKCJA MIN-MAX-(Default) MEMO
Wybra¢ dtugos¢ zainstalowanego na szlabanie ramienia. Warto$¢ wyrazona w metrach, ustawiana
I':l I od 3 m (DIVA.3) do 5 m (DIVA.5) 3-5(5)
oo W zaleznosci od wybranej dtugosci drazka ustawiane sa optymalne wartosci parametréw:
FSTO/FTSC/SLDO/SLDC/TSMO/TSMC//TACC/TDEC.
Ustawic kierunek otwierania szlabanu (patrz Rys. 3)
Symbol O--- wskazuje szlaban PRAWOSTRONNY (DX/RIGHT) DEFAULT g--- = RIGHT
Pa5 Symbol ---8 wskazuje szlaban LEWOSTRONNY (SX/LEFT) ---0  =LEFT
Nalezy zawsze sprawdzic¢ kierunek otwierania szlabanu i ewentualnie go zmienié. Wszelkie (RIGHT)
zmiany w tym menu automatycznie powoduja uruchomienie procedury AUTOSET.
Wybrac tryb uzytkowania szlabanu.
nor1: Standardowy tryb pracy szlabanéw wykorzystywanych na terenie osiedli mieszkaniowych
oraz obiektéw przemystowych przy normalnym natezeniu ruchu pojazdéw.
PRrc: Tryb parkowania wykorzystywany w przypadku szlabandw stosowanych w systemach
parkingowych. W tym trybie, aby utatwi¢ przejazd duzej liczby pojazdéw, centrala automatycznie
,'-,'ngE ustawia okreslona konfiguracje, ktéra obejmuje: Norm - Parc (Norm)
1) Szybkie zamkniecie aktywne (SCL:ON) z czasem skréconym z 3 do 0 sekund.
2) Automatyczne zamkniecie aktywne (TCA:ON), ktére z szybkim zamknigeciem aktywnym na etapie
otwierania powoduje natychmiastowe zamkniecie szlabanu, gdy tylko zwolni sie wejscie PHOT.
3) Zadziatanie wejscia PHOT na etapie zamykania zatrzymuje szlaban; gdy tylko zwolni sie wejscie
PHOT szlaban wznawia ruch zamykania.
14.3.2) PARAMETRY (FAr)
MENU FUNKCJA MIN-MAX-(Default) MEMO
t c H Czas zamykania automatycznego. Aktywny tylko z ukladem logicznym “TCA”=ON. 30-80-(50)
Pod koniec ustawionego czasu jednostka sterownicza wydaje polecenie ruchu zamykania.
F St o Reguluje predkos¢ otwierania szlabanu (predkosc standardowa, przed fazg spowalniania). 30-80-(50)
F 5.': C Reguluje predkos¢ zamykania szlabanu (predkosc standardowa, przed faza spowalniania). 30-80-(50)
SL ,ja Dostosowuje predkos¢ szlabanu podczas etapu zwalniania przy otwieraniu* (Rys. 10). 10-30-(15)
5,'_ dc Dostosowuje predkos¢ szlabanu podczas etapu zwalniania przy zamykaniu* (Rys. 11). 10-30-(15)
',: C'l‘l Ustawia poczatek etapu zwalniania przy otwieraniu (Rys. 10 ). Wartos¢ ta jest wyrazana jako 20-99-(40)
2a procent catego skoku.
'._ Sn Ustawia poczatek etapu zwalniania przy zamykaniu (Rys. 11). Warto$¢ ta jest wyrazana jako 20-99-(40)
Canic procent catego skoku.
Pﬂg Dostosowuje moment obrotowy szlabanu podczas etapu otwierania.” (Rys. 10 - FSTO) 1-99-(10)
F’ﬂ,: Dostosowuje moment obrotowy szlabanu podczas etapu zamykania.* (Rys. 11- FSTC) 1-99-(10)
F’SQ Dostosowuje moment obrotowy szlabanu podczas etapu zwalniania przy otwieraniu* (Rys. 10 - SLDO). 1-99-(10)
PSC Dostosowuje moment obrotowy szlabanu podczas etapu zwalniania przy otwieraniu* (Rys. 11 - SLDC). 1-99-(10)
t Fg Reguluje czas potrzebny do przejscia szlabanu z fazy stop (w trakcie otwierania lub zamykania) do pred- 3-50 (15)
cc kosci ustawionej w parametrach FSTC/FSTO. Warto$¢ wyrazona w dziesietnych sekundy
l': E‘ F Reguluje czas potrzebny do przejécia szlabanu od predkosci ustawionej w parametrach FSTC/FSTO (w 3-30 (20)
cC trakcie otwierania lub zamykania) do spowolnienia. Warto$¢ wyrazona w dziesigtnych sekundy
Dostosowuje prég aktywacji urzadzenia zapobiegajacego zgnieceniu (Enkoder) podczas etapu
SEHU z normalng predkoscig®. 0-99-(0%)
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Dostosowuje prog aktywacji urzadzenia zapobiegajacego zgnieceniu (Enkoder) podczas etapu

SERF | zzwalniania®. 0-99-(0%)
0:0ff -1: czuto$¢ minimalna - 99: czutos¢ maksymalna
l': ) 5 Czas aktywacji styku $wiatta dziatania. Warto$¢ wyrazona w sekundach. Przy kazdym ruchu styk 1-04
L . . . -240 (60)
jest zamykany na ustawiony czas. Patrz opis parametru AUX1.
Wybiera tryb migania $wiatet zapory (wyjscie 24Vdc AUX2 lub styk N.O. wyjscia AUX.1, skonfi-
gurowany z uzyciem funkcji logicznej 2).
SZLABAN ZAMKNIETY | SZLABAN W FAZIE OTWARCIA | SZLABAN OTWARTY | SZLABAN W FAZIE ZAMKNIECIA
L bF,‘,- 0| 1sec. ON/1se.c OFF 0,5sec. ON/0,5sec. OFF | 1 sec. ON/1 sec. OFF | 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF 0-3-(0)
1 OFF ON ON ON
2 ON 0,5sec. ON/0,5sec OFF 1 sec. ON/1 sec. OFF 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF
3 ON 0,5sec. ON/0,5sec. OFF ON 0,5 sec. ON/0,5 sec. OFF
Wybiera tryb funkcjonowania wyjscia pomocniczego 1 (styk czysty normalnie otwarty)
0: Kontrolka otwartego szlabanu, styk zamkniety przy otwartym szlabanie, otwarty przy zamknie-
tym, z przerwami podczas ruchu (Rys. 15, odn. SCA)
1: Drugi kanat radiowy wbudowanego odbiornika
2: Lampka szlabanu, do sterowania DIODAMI zamontowanymi na RAMIENIU (art EVA5.A), patrz
Fi“ ,H ! parametr LBAR.3: Swiatto dziatania, czas trwania zamykania styku reguluje sie w parametrze 0-6-(0)
Lt & TS (Rys. 15 odn. SERVICE LIGHT)
4: Zasilanie sprawdzonych fotokomorek, patrz schemat potaczen Rys. 15 (odn. PHOTOTEST)
5: Styk zamkniety przy otwartym szlabanie
6: Styk zamkniety przy zamknietym szlabanie
7: Kontrolka konserwacji. Styk zamyka sie po osiagnieciu liczby manewréw ustawionych w menu
Cykle Konserwacji (MACI).
Wybiera tryb funkcjonowania wyjscia pomocniczego AUX 2 (24Vdc 800mamx)
0: Kontrolka otwartego szlabanu, styk zamkniety przy otwartym szlabanaie, otwarty przy za-
mknietym, z przerwami podczas ruchu (Rys. 15, odn. SCA)
1: Drugi kanat radiowy wbudowanego odbiornika
2: Lampka szlabanu, do sterowania DIODAMI zamontowanymi na RAMIENIU EVA5.A), patrz
F’,’_}HE parametr LBAR.4: Zasilanie sprawdzonych fotokomoérek, patrz schemat potaczen Rys. 15 (odn. 0-6-(2)

PHOTOTEST)

5: Styk zamkniety przy otwartym szlabanie

6: Styk zamkniety przy zamknietym szlabanie

7: Kontrolka konserwacji. Styk zamyka sie po osiagnieciu liczby manewréw ustawionych w menu
Cykle Konserwacji (MACI).

*UWAGA: BLEDNE USTAWIENIE TYCH PARAMETROW MOZE BYC NIEBEZPIECZNE.
PRZESTRZEGAC OBOWIAZUJACYCH PRZEPISOW!

14.3.3) LOGIKA (Laf)

MENU

FUNKCJA

ON-OFF-(Default)

MEMO

EcA

Wiacza lub wytacza samozamykanie.
On: samozamykanie wtagczone
Off: samozamykanie wytaczone

(ON)

Witacza lub wytacza funkcje zbiorcza.

On: funkcja zbiorcza wiaczona. Impuls P.P. lub przekaznikowy nie ma wptywu podczas fazy
otwierania.

Off: funkcja zbiorcza wytgczona.

(OFF)

Witacza lub wytacza funkcje wspdlnoty mieszkaniowej podczas zliczania TCA.

On: funkcja zbiorcza wtaczona. Impuls P.P. lub przekaznikowy nie ma wptywu podczas fazy
zliczania TCA.

Off: funkcja zbiorcza wytaczona.

(OFF)

Wiacza lub wytacza zamykanie z wyprzedzeniem.

On: szybkie zamykanie aktywne. Przy otwartej bramce lub podczas fazy otwierania, wtaczenie
sie fotokomUrki powoduje automatyczne zamknigcie po uptywie 3 s i po catkowitym otwarciu.
Jest aktywna tylko przy TCA:ON

Off: zamykanie z wyprzedzeniem wytaczone.

(OFF)

Wybiera sposob funkcjonowania "Przycisku P.P.” i przekaznika.
On: Funkcjonowanie: OTWIERA > ZAMYKA > OTWIERA>
Off: Funkcjonowanie: OTWIERA > STOP > ZAMYKA > STOP >

(OFF)

Wigcza lub wytacza wstepne miganie.
On: Wsteppe miganie wigczone. Swiatto migajace witacza sie o 3s wezesniej przed ruszeniem silnika.
Off: Wstepne miganie wytaczone.

(OFF)

Zafgcza lub wylacza funkcje Obecnos$é cztowieka.

On: Dziatanie funkcji Obecnos$¢ cztowieka.

Przyciski APRE/CHIUDE [OTWORZ/ZAMKNIJ] musza byé wcisniete w czasie catego manewru.
Otwarcie wejscia STOP zatrzymuje silnik. Wszystkie wejscia bezpieczenstwa sg wylaczone.
Off: Dziatanie w trybie automatycznym/pétautomatycznym.

(OFF)

=
e
™

pun

Wybiera spos6b dziatania Swiatta migajgcego dla czasu TCA
On: Swiat{o migajace zapalone podczas TCA.
Off: Swiatto migajace zgaszone podczas TCA.

(OFF)
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Ustawia tryb pracy wyjsciowej migajacy BLINK

On: Wyjscie dostarcza napigcie w sposob naprzemienny w fazie ruchu (2 migniecia na sekunde),
TihiH | stosowane z lampkami diodowymi ostony. (OFF)
Off: Wyjscie dostarcza napiecie w sposéb ciagty w fazie ruchu (stosowane z sygnalizatorem
zewnetrznym)

Ustawia tryb dziatania styku P.P.

On: Przy zamknietym styku P.P., szlaban otwiera si¢ i zostaje otwarty, gdy tylko styk zamknie
sig, szlaban natychmiast zamyka sie.

Off: Normalne funkcjonowanie styku P.P.

(OFF)

Witacza lub wytacza kontrole fotokomoérek na wejsciu PHOTO, aktywne zaréwno podczas za-
mykania jak i otwierania.

’: S}: : On: Kontrola wtaczona. Jezeli kontrola ma wynik ujemny, manewr nie zostanie wykonany. Patrz (OFF)
Rys. 15 - ,PHOTO TEST”

Off: Kontrola fotokomorek przy kazdym ruchu wytaczona.

Wiacza lub wytacza funkcje ,,Wymuszonego otwierania przy braku zasilania sieciowego” (mozliwe

do wigczenia z podtagczonym i dziatajgcym akumulatorem awaryjnym).

HQPF On: Aktywna funkcja. W przypadku braku zasilania sieciowego, szlaban nadal dziata do momen-
tu, kiedy wartos¢ napiecia akumulatora spadnie do 23V. Po osiggnieciu wspomnianej wartosci,

centralka wymusza manewr otwarcia i pozostaje otwarta az do przywrécenia zasilania z sieci.

Off: Funkcja nieaktywna.

(OFF)

Witacza lub wytacza odbiér zdublowanych nadajnikéw serii ,AK”.
C ._,Fh- On: Aktywny odbiér nadajnikow AK. (OFF)
Off: Nieaktywny odbiér nadajnikéw AK.

Wiacz lub wytacz zdalne programowanie radionadajnikéw, jak podano w paragrafie ,,Zdane
™~ programowanie nadajnikow”.

r E' ! On: Aktywne zdalne programowanie. (ON)

Off: Nieaktywne zdalne programowanie.

14.3.4) RADIO (-Rd)

MENU FUNZIONE
Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (PL5h) na kod nadajnika, ktéry bedzie przypisany do funkcji krok-krok.
PP Nacisna¢ klawisz nadajnika, ktéry ma by¢ przypisany do tej funkciji.

Jesli kod jest prawidtowy, zostaje on zapamietany i pojawia si¢ komunikat oH.
Jesli kod nie jest prawidtowy, pojawia sie komunikat Err.

nt H Po wybraniu tej funkcji, ekran LCD wyswietla liczbe nadajnikow obecnie zapisanych w odbiorniku.

Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (PLi5h) na kod nadajnika, ktéry bedzie przypisany do drugiego kanatu radiowego.
E h Nacisna¢ klawisz nadajnika, ktéry ma by¢ przypisany do tej funkciji.

c Jesli kod jest prawidtowy, zostaje on zapamietany i pojawia si¢ komunikat oH.
Jesli kod nie jest prawidtowy, pojawia sie komunikat Err.

Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (PL5h) na kod nadajnika, ktéry bedzie przypisany do funkcji otwierania
PEd noznego (patrz parametr TPED). Nacisng¢ klawisz nadajnika, ktéry ma by¢ przypisany do tej funkcji.

Jesli kod jest prawidtowy, zostaje on zapamietany i pojawia si¢ komunikat oH.
Jesli kod nie jest prawidtowy, pojawia sie komunikat Err.

Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (PL5h) na kod nadajnika, ktéry ma by¢ usuniety z pamieci.
[y L r Jesli kod jest prawidtowy, zostaje on usuniety i pojawia sie komunikat oH.
Jesli kod nie jest prawidtowy lub nie ma go w pamieci, pojawia sie komunikat Err.

t Catkowicie kasuje pamie¢ odbiornika. Operacja wymaga potwierdzenia. Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczeki-
ror wania (PL5Sh) na ponowne przycisniecie PGM, ktére jest potwierdzeniem operacji. Po zakoriczeniu usuwania pojawia sie komunikat aH.

14.3.5) LICZBE CALKOWITYCH CYKLI (~/1An) |

Ukazuje liczbe catkowitych cykli (otwiera+zamyka) wykonanych przez automatyzm.
Pierwsze nacisniecie przycisku <PG>, ukazuje pierwsze 4 cyfry, drugie nacisniecie ostatnie 4 cyfry. Np. <PG> 00 ¢ >>> <PG> 3455: wykonanych zostato 123.456 cykli.

14.3.6) CZESTOTLIWOSC SERWISOWANIA (7Ac ) \

Dzieki tej funkciji, po wykonaniu iloéci manewréw okreslonych przez instalatora, wtacza sie sygnalizacja zadania przeprowadzenia czynnosci serwiso-
wych. Aby aktywowac i wybra¢ ilo§¢ manewréw, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

Nacisna¢ przycisk <PG>, na wyswietlaczu pokaze sie napis OFF, oznaczajacy, ze funkcja jest wytaczona (wartos¢ domysina).

Przy pomocy przyciskéw <+> i <-> nalezy wybraé¢ wybrang wartos¢ numeryczna (od OFF do 100). Jednostka to sto cykléw manewréw (np. wartos¢
50 oznacza 5000 manewrdw). Nacisna¢ przycisk “OK”, aby aktywowac funkcje. Na wyswietlaczu pokazuje sie komunikat Prof.

Polecenie wykonania konserwaciji jest sygnalizowane uzytkownikowi przez miganie kontrolki przez 10s po zakoriczeniu manewru otwierania i zamykania.

14.3.7) RESET (-£5)

ZEROWANIE centrali. UWAGA!: Przywraca dla centrali wartosci default.

Pierwszy nacisk przycisku <PG> wigcza $wiatetko migajace z napisem rES, powtdrne nacisniecie przycisku <PG> wykonuje zerowanie centrali.
UWAGA: Nie sg usuwane nadajniki z odbiornika ani hasto dostepu.

Dla wszystkich logik i dla wszystkich parametréw zostaja przywrécone wartosci domysine, w zwiazku z tym nalezy powtérzy¢ procedure autoset.
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14.3.8) AUTOSET (ALita)

Funkcja ta umozliwia ustawienie optymalnych wartosci funkcjonowania w trybie automatycznym. Po zakorczeniu procedury, nalezy ustawic¢ optymalne
wartosci PARY (PMO/PMC i PSO/PSC). Aby przeprowadzi¢ Autoset, nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

a) Upewnic sig, ze w obszarze manewrowania nie znajduja si¢ zadne przeszkody. W razie potrzeby zagrodzi¢ obszar, aby nie miaty do niego dostgepu
zadne osoby, zwierzeta, samochody itp.

W trakcie autoustawiania, funkcja chronigca przed zmiazdzeniem nie jest aktywna.

b) wybra¢ funkcje AUTO, a nastepnie nacisnac przycisk PG

c¢) Pojawi sie komunikat UNLK, odblokowac bariere i przesuna¢ recznie ramie, az ustawi sie w pozycji otwartej, na wyswietlaczu pojawi sie WAIT CZEKAJ]
d) Po kilku sekundach pojawi sie komunikat LOCK [ZABLOKUJ], nalezy wigc zablokowa¢ bariere.

e) Centralka ustawi powoli ramie w pozycji zamknigtej

f) Automatycznie, ze zmniejszona i normalng predkoscia, zostana wykonane dwie petne czynnosci otwarcia i zamkniecia; procedura autoset jest
zakonczona.

Jesli operacja nie zakonczy sig pomysinie, wyswietlany jest komunikat ERR. Powtorzy¢ operacje po sprawdzeniu okablowania i ewentualnej obecnosci
przeszkod.

WAZNE: Po kazdorazowej zmianie parametréw FSTS, FSTC, SLDO, SLDC, TSMO, TSMC, bariera wykonuje petne otwarcie i zamkniecie w celu prze-
chwycenia nowych wartosci pradu i momentu obrotowego; na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat ,PRG”.

Powtdrzy¢ procedure autoset po kazdej konserwaciji.

14.3.9) KODU ZABEZPIECZAJACEGO (codE)

Umozliwia wpisanie kodu zabezpieczajacego przed dostepem do funkcji programowania centralki.

Mozna wpisa¢ kod alfanumeryczny obejmujacy cztery znaki postugujac sie numerami od 0 do 9 i literami A-B-C-D-E-F.

Wartos$¢ fabryczna wynosi 0000 (cztery zera) i wskazuje na brak kodu zabezpieczajacego.

W kazdym momencie mozna anulowac¢ czynnos$¢ wpisywania kodu poprzez réwnoczesne nacisniecie klawiszy + i -. Po wpisaniu hasta mozna wyko-
nywac czynnosci na centralce, wchodzac i wychodzac z trybu programowania przez okres okoto 10 minut tak, aby umozliwi¢ wykonanie czynnosci
regulacyjnych i testu funkcjonowania. Zastepujac kod 0000 jakimkolwiek innym kodem, wtacza si¢ zabezpieczenie centralki, uniemozliwiajac dostep
do catego menu. Jezeli chce sie wpisa¢ kod bezpieczenstwa, nalezy postepowac, jak ponizej:

- zaznaczy¢ menu Code i nacisnaé OK.

- jest wyswietlany kod 0000, nawet jezeli inny kod bezpieczenstwa zostat uprzednio wprowadzony.

- za pomoca klawiszy + i - mozna zmieni¢ wartos¢ migajacego znaku.

- za pomoca klawisza OK potwierdza sie migajacy znak i przechodzi sie do kolejnego znaku.

- po wpisaniu 4 znakéw pojawi sie komunikat potwierdzajacy “CONF”.

- po kilku sekundach jest ponownie wyswietlany kod 0000

- nalezy potwierdzi¢ wprowadzony kod bezpieczenstwa tak, aby zapobiec przypadkowemu wpisaniu danych.

Jezeli kod pokrywa sie z kodem uprzednio wpisanym, zostanie wyswietlony komunikat potwierdzajacy “OK”

Centralka automatycznie opuszcza tryb programowania i aby ponownie uzyskac dostep do menu bedzie konieczne wpisanie zapisanego kodu bezpieczenstwa.
UWAGA WAZNE: ODNOTOWAG kod bezpieczeristwa i PRZECHOWYWAC GO W BEZPIECZNYM MIEJSCU do celéw kolejnych konserwacii.
Aby usuna¢ kod z zabezpieczonej centralki, nalezy wprowadzi¢ kod dostepu, przejs¢ do programowania i ustawi¢ dla kodu wartosé domysina 0000.
W RAZIE ZGUBIENIA KODU NALEZY ZWROCIC SIE DO AUTORYZOWANEGO SERWISANTA

W CELU PRZEPROWADZENIA CALKOWITEGO SKASOWANIA CENTRALKI.

14.3.10) SYNCHRONIZACJI (bii5)

MENU FUNZIONE
Ustawia numer id systemu synchronizacji. Dostepna warto$¢ numeryczna miesci sie w przedziale od 0 do 16.
fd Po ustawieniu 0, jednostka sterujaca jest konfigurowana jako MASTER, wszystkie pozostate wartosci prowadza do jej konfiguraciji
jako SLAVE.
L oc Pozwala, zeby jednostka sterujaca skonfigurowana jako SLAVE przyjmowata polecenia lokalne.

14.4) SYNCHRONIZACJA DWOCH PRZECIWSTAWNYCH SZLABANOW

Mozna sterowac systemem z dwoma szlabanami przez zastosowanie na kazdej karcie CP.DIVA odpowiedniej karty opcjonalnej do synchronizacji SIS,
do wtozenia w specjalny tacznik, jak pokazano na Rys. 14.

Kazda karta powinna by¢ potaczona 3 przewodami 0,5mm2, jak pokazano na Rys. 16.

Jedna z dwoch kart nalezy ustawic¢ jako MASTER (ID=0), druga jako SLAVE (ID>0).

Wszystkie polecenia (zaréwno z radionadajnikow jak i wejs¢ sterowania i zabezpieczen) odebrane przez szlaban MASTER zostang przekazane do szlabanu
SLAVE, ktéra natychmiast odtworzy zachowanie szlabanu MASTER.

Uktad logiczny LOC mozna ustawic¢ na dwa sposoby:

ON: szlaban SLAVE moze przyja¢ polecenie lokalne, czyli moze wykonac¢ ruch otwierania i/lub zamykania bez oddziatywania na szlaban MASTER.
OFF: szlaban SLAVE nie przyjmuje polecen lokalnych, wiec zawsze bedzie odtwarzat stan szlabanu MASTER.

Szlaban SLAVE z LOC ustawionym na ON moze na przyktad by¢ przydatny okazjonalnie przy koniecznosci czesciowego otwarcia przejazdu lub przejscia,
ktorym zazwyczaj sterujg dwa zsynchronizowane szlabany, uwzgledniajac fakt, ze przycisk krokowy (lub OPEN/CLOSE) pofaczony ze szlabanem SLAVE
bedzie oddziatywat tylko na niego, natomiast wszystkie polecenia dla MASTER zostanag odtworzone przez SLAVE.

Potaczenia urzadzen zabezpieczajacych (fotokomdrki, czute krawedzie itd.) mozna przytaczy¢ albo na karcie MASTER albo na SLAVE.

14.5) ZDALNE ZAPAMIETYWANIE NADAJNIKOW

Jezeli uzytkownik posiada juz nadajnik wpisany do pamieci odbiornika, mozna przeprowadzi¢ zdalne zapamietywanie (bez koniecznosci wchodzenia
do centralki).

WAZNE: Procedure nalezy wykonaé przy otwartym ramieniu. Uktad logiczny REM powinie byé wtaczony (ON).

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:

1. Nacisna¢ ukryty przycisk zapamietanego juz nadajnika.

2 Przytrzymaé wcisniety przez 5s klawisz juz zapamietanego nadajnika, odpowiadajacego kanatowi, ktéry ma by¢ przypisany do nowego nadajnika.
Lampka migajaca zapala sie.

3. Przytrzymacé wcisniety przez 10s ukryty przycisk nowego nadajnika.

4 Przytrzymacd wcisniety przez 5s klawisz nowego nadajnika, ktéry ma byé przypisany do kanatu wybranego w punkcie 2. Lampka migajaca powinna
sie wytaczyc.

5 Odbiornik zapamietuje nowy nadajnik i natychmiast wychodzi z programowania.

14.6) BEZPIECZNIKI
F3 CP.DIVA : T4A - Bezpiecznik zasilania akcesoriow.
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14.7) BATERIA AWARYJNA

Centralka CP.DIVA wyposazona jest w specjalne wyjscie (BATT) przygotowane do podtgczenia dwdch akumulatoréw 12V 2,1Ah DA.BT2 (opcjonalnie)
umozliwiajgcych dziatanie automatyki w przypadku chwilowego braku zasilania sieciowego.

Podczas normalnej pracy z sieci, centralka taduje akumulator (Rys.14).

Maksymalny prad fadowania wynosi 1A, sredni prad tadowania wynosi 300mA.

14.8) DIAGNOSTYKA

SWOpen  SW Close LED 1: Obecnos¢ zasilania sieciowego

P.P. OPEN -CLOSE

PHOT STOP

14.9) KOMUNIKATY O BLEDZIE

LED 2: Jednostka sterujaca CP.DIVA zasilana prawidtowo

Do kazdego wejscia przydzielono segment wyswietlacza, ktéry w przypadku aktywacji wigcza sie zgodnie
z nastepujacym schematem.

Wejscia N.Z. reprezentowane sa przez segmenty pionowe.

Wejscia N.O. reprezentowane sa przez segmenty poziome.

Tryb migania segmentéw SW Open (szlaban otwarty) i SW Close (szlaban zamkniety) wskazuje typ
uzywanego wytacznika krancowego.

1 migniecie z przerwa: wersja enkodera absolutnego (standard)

Ponizej zostaly wyszczegodlnione komunikaty wyswietlane na wyswietlaczu w przypadku nieprawidtowosci w dziataniu.

Err Btad ogolny Btad przy wprowadzaniu hasta, zapis nadajnikéw.

Err i Btad silnika Sprawdzi¢ potgczenia silnika, silnik odtgczony lub nie dziata, problem w jednostce sterujace;.
Errd Btad fotokomoérek sprawdzi¢ potgczenia, wyréwnanie fotokomaorki lub obecnos¢ przeszkdd.

Errd Btad enkodera absolutnego Sprawdzi¢ potaczenia enkodera, sprawdzi¢ dziatanie enkodera.

RIP Zadziatanie czujnika amperometrycznego Sprawdzi¢ obecnos¢ przeszkdd lub tarcia.

thrll Zadziatanie czujnika termicznego Przegrzanie z powodu nadmiernej pracy ciagtej, poczekac na przywrdcenie poczatkowego stanu.
ould Przecigzenie Przekroczenie maksymalnej mocy. Sprawdzi¢ silnika lub obecnos¢ tarcia.

Enc Enkoder Aktywacja progu enkodera.

15) KONSERWACJA

Nizej zamieszczona tabela stuzy do odnotowywania prac konserwacyjnych, ulepszen lub napraw wykonanych przez wyspecjalizowanego technika.

Pieczatka
Data _ ___________ Podpis technika _ _
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ ________________ . ____ Podpis technika _ _ _ _ ______________________
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _______ Podpis technika _ _ . __
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ ___________ Podpis technika _ _
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ _______________ . ____ Podpis technika _ _ _ _ ______________________
Opis czynnosci
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ISTRUZIONI PER L’UTILIZZATORE
USER’S HANDBOOK

NORME DI SICUREZZA
e Non sostare nella zona di movimento della barriera.
e Non lasciare che i bambini giochino con i comandi o in prossimita della
barriera.
® |n caso di anomalie di funzionamento non tentare di riparare il guasto
ma avvertire un tecnico specializzato.

MANOVRA MANUALE DI EMERGENZA

In caso di assenza di alimentazione di rete o di funzionamento anomalo, &

possibile sbloccare I'asta e manovrarla manualmente:

* |nserire la chiave personalizzata nella leva di sblocco e ruotarla in senso
orario.

e Ruotare la leva di sblocco in senso antiorario fino a sbloccare I'asta, in
modo da renderla manovrabile manualmente.

e Per ripristinare il funzionamento automatico, ruotare la leva in senso
orario fino al blocco della stessa, ripristinando la posizione iniziale.

MANUTENZIONE

e Controllare periodicamente I'efficienza dello sblocco manuale di emer-
genza.

e Astenersi assolutamente dal tentativo di effettuare riparazioni, potre-
ste incorrere in incidenti; per queste operazioni contattare un tecnico
specializzato.

e | ’attuatore non richiede manutenzioni ordinarie, tuttavia € necessario
verificare periodicamente I'efficienza dei dispositivi di sicurezza e le altre
parti dell’impianto che potrebbero creare pericoli in seguito ad usura.

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo
prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo
compongono potrebbero risultare nocive per 'ambiente e
[r— la salute umana, se smaltite scorrettamente.
L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati centri
di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al rivenditore al momento
dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente. Lo smaltimento
abusivo del prodotto da parte dell’utente comporta I'applicazione delle
sanzioni amministrative previste dalla normativa vigente.

DIVA

MEPKW 3A BE3OMNACHOCT

* He cTonTe B 30HaTa Ha ABWXeHWe Ha BpaTarTa.

 leuaTta He TpsibBa Aa urpasiT ¢ ynpasneHvueTo n 6nmn3o go BpaTara.
* B cnyyait Ha Hen3npaBHOCT, He Ce onuTBalnTe Aa nornpasuTe
Heun3npaBHOCTTa, a ce 0ObpHETE KbM CcreuuanMampaHns nepcoHarn.

PBYHO U ABAPUAHO MAHEBPUPAHE
B cnyyart Ha npekbCcBaHe Ha eneKkTpo3axpaHBaHETO UK B Cry4yai Ha
Hens3npaBHOCTY B cucTemara, rpegata moxe ga 6bae ocsobogeHa u
npemMecTeHa Ha pbka:
* MNocTaBeTe NepcoHannamMpaHus Koy B N10cTa 3a 0cBObOXaaBaHe 1 ro
3aBbpTETE MO YaCOBHMKOBATa CTpesika.
» 3aBbpTeETE NOCTa 3a 0cBOOOXAaBaHe 06paTHO Ha YacoBHMKOBaTa
CTpesnka, AokaTo rpegarta ce ocBoboamn 1 MoXe [ia ce OTBapsl U 3aTBaps
Ha pbka.
» 3a oa HynupaTe aBTOMaTu4yHaTa paboTa, 3aBbpTeTe flocTa Mo Nocoka
Ha YacoBHMKOBATa CTperka, JokaTo rpegata ce ocsoboaun. Hynupaiite
MbpBOHAYanHaTa no3uuusi.

NnoaaPBIXKA

Bceku mecel nposepsiBaiiTe gobpaTta paboTa Ha aBapuiMHOTO PbYHO
ocBoboxaaBaHe.

» Heobxogumo e Aa He n3BbpLUBaTE M3BbHPEAHA NOAAPBXKKA UK
PEMOHTM, TbiA kKaTo MoraT Aa 6bAaT NPUYNHEHN MHUMAEHTY . Teaun
onepaumn TpsibBa fja ce U3BBbPLUBAT caMo OT KBanuduumpaH nepcoHarn.
» OnepaTopbT He ce Hyxxaae OT nogapbXkka, HO € HeobxoaAMMO
nepuoaMyHO Aa NpoBepsiBa Aanu ycTpolicTeaTta 3a 6e3onacHocCT 1
ocTaHanuTe KOMMNOHEHTU Ha aBToMaTu3vpaHarta cuctema paboTaT
NpaBuUnHoO. MI3HOCBAHETO Ha HSIKOM KOMMOHEHTM MOoXe Aa AoBese A0
onacHocT.

N3XBBPIAHE HA OTNAAQBLUMN

KakTo e nzobpaseHo oT nokasaHusi CUMBOIT, € 3abpaHeHo
TO3M NPOAYKT Aa Ce U3XBbPIIsi KATO OOUKHOBEH rpaacKu
oTnafbK, TbI KATo HSAKOM YacTu MoraT Aa 6baaT BpedHu
N ; conHaTa cpefa v YOBELLKOTO 3[paBe, ako ce
U3XBBPIIAT HEMPaBUITHO.
Mopagwn ToBa ycTponcTBOTO TpsibBa Aa 6bAE U3XBBPMEHO Ha cneunanHyu
nnaTgopmu 3a cbbupaHe nnu ga 6bae BbpHaTO Ha AMCTpubyTopa, ako
ObAe 3akyneHo HOBO M NOAOBHO yCTPOMCTBO. HenpaBUMHOTO M3XBBbPIIsiHE
Ha yCTPOMCTBOTO Le AoBeAe A0 rnobu, HanoxeHn Ha NnoTpebutens, KakTo
e NpeABMAEHO B AeiicTBalLmuTe pasnopeadu.

J
~
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e

72



DIVA

SICHERHEITSVORSCHRIFTEN
e Sich nicht im Bewegungsbereich des Flugels aufhalten.
e Nicht zulassen dass Kinder mit den Steuerungen oder in der Nahe des
Fligels spielen.
e |m Falle von Betriebsstérungen, versuchen Sie nicht die Stérung selbst
zu beheben, sondern wenden Sie sich an einen qualifizierten Fachmann.

MANUELLE BEDIENUNG UND NOTBETRIEB

Im Falle eines Stromausfalls oder einer Stérung, kann der Schrankenarm

entriegelt und von Hand bewegt werden:

e Den personalisierten Schliissel in den Entriegelungshebel stecken den
Uhrzeigersinn drehen.

e Den Entriegelungshebel in gegen den Uhrzeigersinn drehen bis der
Schrankenarm entriegelt und von Hand bewegt werden kann.

* Um den automatischen Betrieb wieder einzustellen, den Hebel Uhrzeiger-
sinn drehen, bis er blockiert und die Ausgangsposition wieder erreicht ist.

WARTUNG

e Monatliche Kontrolle der manuellen Notentriegelung.

e Esistabsolut untersagt, selbststédndig Sonderwartung oder Reparaturen
vorzunehmen, da Unfélle die Folge sein kdnnen; wenden Sie sich an
den Techniker.

e Der Antrieb braucht keine ordentliche Unterhaltung aber es ist periodisch
notwendig die Leistungsfahigkeit der Sicherheitsvorrichtungen und
die andere Teile des Anlages zu prifen. Sie kénnten durch Abnutzung
Gefaht hervorbringen.

ENTSORGUNG

Das seitlich abgebildete Symbol weiBt darauf hin, dass das
Produkt nicht als Hausmdill entsorgt werden darf, da einige
Bestandteile fir die Umwelt und die menschliche Gesundheit
r— gefahrlich sind.

Das Gerat muss daher zu einer zugelassenen Entsorgungsstelle gebracht
oder einem Handler beim Kauf eines neuen Gerats zuriickerstattet werden.
Eine nicht ordnungsgeméBe Entsorgung ist laut Gesetz strafbar.

HANDBUCH FUR DEN VERBRAUCHER
MANUEL D’INSTRUCTIONS POUR L’UTILISATEUR

NORMES DE SECURITE
e Ne pas stationner dans la zone de mouvement du vantail.
e Ne pas laisser les enfants jouer avec les commandes ou en proximité
du vantail.
e En cas d’anomalies du fonctionnement ne pas essayer de réparer la
panne, mais appelez un technicien compétent.

MANCEUVRE MANUELLE ET D’'URGENCE

En cas de panne électrique ou de fonctionnement anormal, on peut bloquer

la lisse et la manceuvrer manuellement:

* Insérez la clé personnalisée dans le levier de déblocage et tournez-la
dans le sens des aiguilles d’'une montre.

e Tournez le levier de déblocage dans le sens inverse des aiguilles d’une
montre jusqu’a ce que la lisse n’est pas débloquée, de maniére a pouvoir
la manceuvrer manuellement.

e Pour rétablir le fonctionnement automatique tournez le levier de déblo-
cage dans le sens des aiguilles d’'une montre, jusqu’a ce que la méme
ne soit pas bloquée, rétablissant ainsi la position initiale.

MAINTENANCE

e Controler tous les mois le bon état du déverrouilleur manuel d’urgence.

e S’abstenir impérativement de toute tentative d’effectuer des mainte-
nances extraordinaires ou des réparations, sous risque d’accident.
Contactez un technicien spécialisé pour ces opérations.

e [ ’actuateur ne demande pas de manutention ordinaire mais il faut veri-
fier periodiquement I'efficience des dispositifs de sécurité et les autres
parties de I'installation qui puissent créer dangers a cause d’usure.

DEMOLITION

Comme indiqué par le symbole a coté, il est interdit de jeter
ce produit dans les ordures ménageres car les parties qui
le composent pourraient nuire a I’environnent et a la santé
[r— des hommes, si traitées et évacuées de maniére incorrecte.
L’appareillage devra, par conséquent, étre livré dans les spéciaux point de
collecte et de triage, ou bien remis au revendeur lorsqu’on décide d’acheter
un appareillage équivalent. L’évacuation abusive du produit de la part de
I’'usager comporte I'application de sanctions administratives comme prévu
par les normes en vigueur.

1
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MANUAL DE INSTRUCCIONES PARA EL USUARIO
KSIAZECZKA Z INSTRUKCJAMI DLA UZYTKOWNIKA

NORMAS DE SEGURIDAD
e No pararse en la zona de movimiento de la hoja.
¢ No dejar que los nifios jueguen con los comandos ni cerca de la cancela.
e En caso de anomalia de funcionamiento no intentar reparar el averia
sino avisar a un técnico especializado.

MANIOBRA MANUAL Y DE EMERGENCIA

En caso de falta de alimentacion eléctrica de red o en caso de funcionamien-

to anémalo, es posible desbloquear la barra y maniobrarla manualmente:

e introducir la llave personalizada en la palanca de desbloqueo y darle la
vuelta hacia la derecha.

e Girar la palanca de desbloqueo hacia la izquierda hasta desbloquear la
barra, de manera que sea posible maniobrarla manualmente.

e Para restablecer el funcionamiento automatico, girar la palanca hacia
la derecha hasta que se bloquee, restableciendo de esta manera la
posicion inicial.

MANTENIMIENTO

e Controlar periddicamente la eficiencia del desbloqueo manual de
emergencia.

e Abstenerse absolutamente de intentar efectuar reparaciones, podrian
incurrir en accidentes; para estas operaciones contactar con un técnico
especializado.

e Eloperador no requiere mantenimiento habitual, no obstante es necesa-
rio verificar periddicamente la eficiencia de los dispositivos de seguridad
y las otras partes de la instalacion que pudiesen crear peligros a causa
del desgaste.

ELIMINACION

Como indicado por el simbolo de al lado, esta prohibido
tirar este producto a la basura doméstica ya que algunas
partes que lo componen podrias ser nocivas para el medio
[r— ambiente y la salud human si se eliminan de manera errada.
Por lo tanto el aparato se debera entregar a idéneos centro de recogida
selectiva o bien se debera devolver al revendedor en el momento de com-
prar un nuevo aparato equivalente. La eliminacién ilegal del producto por
parte del usuario conlleva la aplicacion de las sanciones administrativas
previstas por las normas vigentes.

DIVA

NORMY BEZPIECZENSTWA
e Nie przestawac w obszarze przesuwu skrzydta bramy.
¢ Nie pozwoli¢, zeby dzieci bawity sie sterowaniem bramy lub ogdlnie w
poblizu skrzydta.
e W przypadku nieprawidtowego dziatania nie prébowa¢ samodzielnie
naprawia¢ uszkodzenie, nalezy zwréci¢ sie do wyspecjalizowanego
technika.

STEROWANIE RECZNE | AWARYJNE
W przypadku braku zasilania sieciowego lub nieprawidtowego dziatania
mozna odblokowac ramie poprzez zastosowanie manewru recznego:
e Wiozyc¢ klucz osobisty do dzwigni odblokowania | obréci¢ nim w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
Obracac dzwignig odblokowania w kierunku zgodnym z ruchem wskazo-
wek zegara az do odblokowania ramienia w takim stopniu, zeby mozna
byto wykona¢ manewr reczny.
W celu przywrdcenia dziatania automatycznego nalezy obraca¢ dzwignia
odblokowania w kierunku odwrotnym do ruchu wskazéwek zegara az
do jej zablokowania poprzez przywrdcenie potozenia poczatkowego.

KONSERWACJA
Sprawdzac okresowo sprawnos¢ dziatania recznego mechanizmu od-
blokowujacego i bezpieczenstwa.
Nie stara¢ sie w zadnym wypadku dokonywac napraw samemu z racji na
mozliwosc¢ ulegniecia wypadkowi, w celu naprawy nalezy skontaktowac
sie z technikiem wyspecjalizowanym.
Sitownik nie wymaga normalnej konserwacji, tym niemniej wskazane jest
okresowe sprawdzanie sprawnosci dziatania elementow bezpieczeristwa
i pozostatych czesci instalacji, mogacych stanowi¢ zagrozenie z racji
na stan zuzycia.

Jak wskazuje znajdujacy sie obok symbol, zabrania sig wy-
rzucania niniejszego wyrobu razem z odpadami gospodarstw
domowych, gdyz niektére komponenty sktadowe mogtyby
okazac sig szkodliwe dla srodowiska naturalnego i zdrowia
ludzkiego, jezeli nie zostatyby prawidtowo usuniete.

Zuzyte urzadzenie powinno by¢, zatem, dostarczone do odpowiednich
os$rodkéw zajmujgcych sie selektywna zbidrka odpadoéw lub do sklepu w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego urzadzenia. Nielegalne usuniecie
odpaddéw przez uzytkownika powoduje zastosowanie sankcji administra-
cyjnych przewidzianych przez obowigzujace przepisy.

~
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EU Certificato di Conformita (DOC)

Nome del produttore: Automatismi Beninca SpA

Indirizzo: Via Capitello, 45

Codice postale e Citta: 36066 - Sandrigo (VI) - Italia
Telefono: +39 0444 751030

E-mail: sales@beninca.it

Dichiara che il documento & rilasciato sotto la propria responsabilita e appartiene al seguente prodotto:
Modello/Tipo: DIVA5

Tipo di prodotto: Attuatore elettromeccanico 24Vdc per barriere stradali

Il prodotto sopraindicato risulta conforme alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

Direttiva 2014/53/EU
Direttiva 2011/65/EU
Direttiva 2006/42/CE

Sono state applicate le norme armonizzate e le specifiche tecniche descritte di seguito:

ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1V2.1.1

ETSI EN 301 489-3V2.1.1

EN 62368-1:2014 + A11:2017 + AC:2017

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

EN 13241-1:2016

EN 12453:2017, EN 12978:2008 (se applicabile)

Organismo notificato (se applicabile):

Ulteriori informazioni:

Firmato per conto di:

Sandrigo, 07/12/2021 Luigi Beninca, Responsabile legale

%J' e

EG-Konformitatserklarung (DOC)

Name des Herstellers: Automatismi Beninca SpA

Adresse: Via Capitello, 45

Codice postale e Citta: 36066 - Sandrigo (VI) - Italia
Telefon: +39 0444 751030

E-mail: sales@beninca.it

Erklart, dass das Dokument unter alleiniger Verantwortung herausgegeben wurde und zu dem folgenden Produkt ge-hart:MM
Modell/Produkt:  pas

Type: Elektromechanischer 24Vdc-Antrieb fur StraBenschranken

Das oben genannte Produkt stimmt mit den Vorschriften der folgenden Richtlinien tberein:
Richtlinie 2014/53/EU
Richtlinie 2011/65/EU
Richtlinie 2006/42/CE

Die Normen und technischen

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1 v2.1.1

ETSI EN 301 489-3 v2.1.1

EN 62368-1:2014 + A11:2017 + AC:2017

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

EN 13241-1:2016

EN 12453:2017, EN 12978:2008 (se applicabile)

, die unten beschrieben werden, wurden angewandt:

Benannte Stelle (falls zutreffend):

Weitere Informationen:

Unterzeichnet fir und im Auftrag von:

Sandrigo, 07/12/2021 Luigi Beninca, Responsabile legale

%‘f 1Dt

EU Oeknapauusa 3a cboTBetcTBUE (DOC)

WUme Ha npousBoauTens: Automatismi Beninca SpA

MoweHcku agpec: Via Capitello, 45
MoweHcku Koa u rpaa: 36066 - Sandrigo (V1) - Italia
TenecboH: +39 0444 751030

E-mail address: sales@beninca.it

[Aeknapupa, 4e DOC ce n3aasa U3USANO Ha Hala OTFOBOPHOCT M NPUHAANEXM KbM CIeAHUS NPOAYKT:
Mopaen/MpoayKT: DIVA5

Tun: eneKkTpoMexaHu4Ho 3aasiksaqe 24Vdc 3a MbTHu Gapuepn

OBEKTHT Ha ASKNAPAUVSATA, OMUCAH MO-TOPE, € B CLOTBETCTBUE ChC CHOTBETHOTO
3aKOHOAATeNCTEO Ha Chbi03a 33 XapMOHM3ALIA:

DvpexTvsa 2014/53/EU

DvpekTvsa 2011/65/EU

[LvpexTuBa 2006/42/CE

Mpunarat ce CcTaHAapT! u Te 1, OMMCaHN NO-AoNY:

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 V2.1.1

EN 62368-1:2014 + A11:2017 + AC:2017

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

EN 13241-1:2016

EN 12453:2017, EN 12978:2008 (kakTo & Npunoxum)

HoTndmuvpan opran (KeAeTo € Mpunoximo):

[LonbnHutenHa uHhopmauus:

MoanucaHo 3a U OT UMETO Ha:

CaHppuro, 07/12/2021 Luigi Beninca, 3akoHeH npeacTasuten
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Déclaration CE de conformité (DOC)

Nom du producteur : Automatismi Beninca SpA

Adresse: Via Capitello, 45

Ville et code postal: 36066 - Sandrigo (VI) - Italia
Téléphone: +39 0444 751030

E-mail: sales@beninca.it

Nous déclarons que le document est délivré sous notre propre responsabilité et qu'il appartient au produit suivant:
Modéle/Type: DIVA.5

Type de produit:  Actionneur électromécanique 24Vdc pour barriéres routiéres

Le produit mentionné ci-dessus est conforme aux di établies par les directi
Directive 2014/53/EU
Directive 2011/65/EU
Directive 2006/42/CE

Les normes harmonisées et les spécifications techniques décrites ci-dessous ont été appliquées:

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 V2.1.1

EN 62368-1:2014 + A11:2017 + AC:2017

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

EN 13241-1:2016

EN 12453:2017, EN 12978:2008 (se applicabile)

Organisme notifié (le cas échéant):

Plus d’informations:

Signé pour et au nom de:

Sandrigo, 07/12/2021 Luigi Beninca, Responsabile legale
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Declaracion CE de conformidad (DOC) eI WU YU U e (i )

Nombre del productor: Automatismi Beninca SpA Nazwa producenta: Automatismi Beninca SpA
Direccion: Via Capitello, 45 Adres: Via Capitello, 45
Ciudad y cédigo postal: 36066 - Sandrigo (VI) - ltalia Kod pocztowy i miasto: 36066 - Sandrigo (VI) - Italia
Teléfono: +39 0444 751030 Telefon: +39 0444 751030
E-mail: sales@beninca.it Adres e-mail: sales@beninca.it
Declara que el documento ha sido emitido bajo la propia responsabilidad y pertenece al siguiente producto: Oswiadcza, ze dokument zostat wydany na wiasna odpowiedzialno$¢ i dotyczy produktu:
Modelo/Tipo: DIVA5 Model/Typ: DIVA5
Tipo de producto: Motorreductor electromecanico 24Vdc para barreras viales Rodzaj pre : A 24Vdc do szlaban6éw drogowych
El producto indicado arriba cumple con las icione: por las siguit directivas: Wyzej wskazany produkt spetnia wymagania dyrektyw:
Directiva 2014/53/EU Dyrektywy 2014/53/EU
Directiva 2011/65/EU Dyrektywy 2011/65/EU
Directiva 2006/42/CE Dyrektywy 2006/42/CE
Han sido aplicadas las normas armonizadas y las especificaciones técnicas que se describen a continuacion: Uwzgledniono normy i ei nizej ikacje techniczne:
ETSI EN 300 220-1 V3.1.1 ETSI EN 300 220-1 V3.1.1
ETSI EN 300 220-2 V3.1.1 ETSI EN 300 220-2 V3.1.1
ETSI EN 301 489-1 vV2.1.1 ETSI EN 301 489-1 V2.1.1
ETSI EN 301 489-3 v2.1.1 ETSI EN 301 489-3 V2.1.1
EN 62368-1:2014 + A11:2017 + AC:2017 EN 62368-1:2014 + A11:2017 + AC:2017
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011 EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015 EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012 50581:2012
EN 13241-1:2016 EN 13241-1:2016
EN 12453:2017, EN 12978:2008 (se applicabile) EN 12453:2017, EN 12978:2008 (se applicabile)
Organismo notificado (en su caso):
Maés informacion: Dodatkowe informacje:
Firmado en nombre de: Podpisano w imieniu:
Sandrigo, 07/12/2021 Luigi Beninca, Responsabile legale Sandrigo, 07/12/2021 Luigi Beninca, Responsabile legale
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TECHNOLOGY TO OPEN

AUTOMATISMI BENINCA SpA - Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (VI) ITALY - Tel. 0444 751030 r.a. - Fax 0444 759728

www.beninca.com - sales@beninca.it






